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1 Johdanto

1.1 Havainnot
Tama kasikirja on tarkoitettu pdytakoneoperaattoreille. Tukea tarjoaa valmistaja tai valtuutettu palvelu.

1.2 Turvallisuus

Néiden operaatioiden suorittamiseen tarvitaan teknistd asiantuntemusta ja
osaamista. Tassa kayttdohjeessa kuvattuja varoituksia, varoituksia ja ilmoituksia
on noudatettava.

e Varoitukset koskevat teknista henkilost6a ja kayttajien turvallisuutta.
e Varotoimiatulee ryhtyé vaurioiden estamiseksi.

e Muistiinpanoja mainitaan kiinnittdmaan huomiota tiettyihin aiheisiin. Nama tiedot eivat korvaa tai sulje
pois ohjekirjan varoituksia ja varotoimia.

Ennen leikkauspdydan kayttoa tarkista :
o Nappaimistoliitanta on liitetty pylvasliittimeen.
e Punainen virtapainike on ylhaalla.
e "Asennus"-kappaleessa kuvatut asennusehdot on téytetty.

Varoitus: Pida kadet poissa patjan alta, kun poyta siirretddn nappdimiston paalle tai automaattisesti.

Varmista, ettei mikdan materiaali (esim. peti, puudutusputket, tarvikkeet jne.) voi estda
liikkumista.

Huomio: Jos pdyta ei olisi kaatunut:

e kun Trendelenburgia siirretdan ja selkdnoja lasketaan samaan aikaan, niskatuki voi koskettaa maata.
e Kun jalkatuki on tdysin alhaalla alle 90°, voit koskea tolppaan.

Varoitus: Potilas tulisi asettaa leikkauspoydalle, jotta ei voi kaatua tai taittua mekaanisesti, jos paino jakautuu
oikein. Al3 ylitd seuraavia rajoja:
o 230 kg leikkauspdydan keskelle.
e 80 kg jalkojen paissé ja selkdnojassa.

Varoitus: Kun kaukosaadin ei ole kdytossé, ripusta kaukosaadin kaiuttimen sivulle tai lisdvarustepidikkeen
paalle.

Varoitus: Akun laturi toimii sdhkovirralla, sisalla on korkea jannite, komponentteihin ei tarvitse koskaan
koskea.

Varoitus: Poytad on paristokayttdinen, joka voi purkaa suurta tehoa oikosulun sattuessa; &la koskaan irrota
sulaketta molemmista paristoista.

Varoitus: Poytd voi toimia automaattisesti, ole varovainen ja valtd ihmisten tai laitteiden vahingoittamista
leikkauspdydan laheisyydessa.

Varoitus: Irrota ja liita siirtojarjestelman yldosat:
Varmista, ettei mik&@an levy, venttiili, lisdvaruste tai muu hairitse kasettia tai portteja.
Menettelysarjoja on noudatettava tarkasti, eika muutoksia sallita.
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1.3 Puhdistustikit
Pyyhi liha kostealla liinalla ja kuivaa leikkauksen jalkeen.
Ala koskaan kayta vesisuihkuja suoraan poydan paalla.
Patjat soveltuvat autoklaaviin kumikiertoon (ilman taivuttamista)
1.4 Laki

Tama kasikirja ja sen sisaltamat tiedot ovat TEKNO-MEDICALin omaisuutta.
TEKNO-MEDICAL kieltaytyy vastuusta henkil6ille tai omaisuudelle aiheutuneista vahingoista seuraavista
syista:

e Varoitusten ja varoitusten sivuuttaminen ja tottelematta jattaminen;

e poikkeama kuvatuista menettelyistg;

e Toiminnot, joita tassa kasikirjassa ei mainita.

o Yleisten varotoimien tietdmattdmyys sahkolaitteiden kasittelyssa ja kaytossa.

1.5 Paivamaara

1.5.1 Laitteiden ja asiakkaiden tietolokit.
Jalleenmyyja ja/tai valmistaja yllapitda seuraavia asiakirjoja:
e laite: Tuote ja sarjanumero.
e Asiakastiedot: toimituspaiva, nimi, koko osoite.
e Palvelus V: Mikéa tahansa tuotepalvelu.
1.5.2 Konfigurointiloki

Turvallisuussyista on tarpeen pitaa lokikirjaa, johon kaikki laitekonfiguraation muutokset tallennetaan. Jotkin
laitteen osat tunnistetaan mallin ja sarjanumeron perusteella.

Valmistaja sailyttdd jokaisen toimitetun laitteen alkuperdisen kokoonpanon. Valmistajalle on ilmoitettava
kaikista leikkauspdytien muutoksista.

1.5.3 Dokumentaatio

Leikkauspoydan asiakirjoihin kuuluu seka kayttoohje etté tekninen kasikirja.

Ohjeet toimitetaan leikkauspdydan mukana.

1.5.4 Tekniset paivitykset

Paivityksia naihin ohjeisiin lahetetdaan saanndllisesti valtuutetuille jakelijoille ja ne voidaan toimittaa
asiakkaalle pyynnosta.

1.5.5 Opilisada

Ota yhteytta valmistajaan saadaksesi lisatietoja.

1.6 Yleistatietoa

Tyopoyta toimitetaan kahdessa mahdollisessa kokoonpanossa:

o Kaupankayntipdyta: Liikkuva kanta + sarake + kaupankayntitaulukko
e Poytasiirtojarjestelma: pohja ja sarake + tydpoyta (mobiili) ja kuljetusraitiovaunu

Tama opas koskee molempia kokoonpanoja.
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1.7 Ominaisuudet
Kayttopoydat, mobiili- ja kannettavat tyopoytajarjestelmat voivat suorittaa seuraavat liikkeet:

1.7.1 Sahkomekaaniset liikkeet
e Yldosa: 1030 mm / Alaosa: noin 740 mm mm,
« Trendelenburg 30° / Trendelenburg invertido: ASI 30°,
» 20° oikea / 20° vasemman puolen kallistus
+  Pitkittaissiirtyma: 300 mm
+ Selkd: +85° / - 35°
* Rintakehan korkeus kohti rakoa: +40° / 0°.

1.7.2 Mekaaniset mekanismit

» Kallista, liuota ja poista tausta
+ Kallista ja taivuta niskatukea.

1.7.3 Hatékuljetus (avioero)
* Ylos/alas,
» Trendelenburg / Trendelenburg invertido,
» Oikean/vasemman puolen kallistus,
o Tuki,
* Ylos/alas -rintakehdn erotus.

1.7.4 Raitiovaunuliikenne (siirtojarjestelma)
» Valmistettu ruostumattomasta teréksestd, varustettu antistaattisilla kumipy®rilla ja suunnattu jarruilla.
» Asettaminen péaan tai jalan sivulta.
« Trendelenburg y viceversa Trendelenburg: 20°
+ Korkeus on saédettavissad 730 mm:sta 1030 mm:iin.
e Trendelenburg ja Reverse Trendelenburg suoritetaan mekaanisesti kampiakselin avulla.
o YIOs- ja alas-liikkeet tehdaan polkimella, jossa on suljettu hydrauli6ljyjarjestelma.

1.7.5 Sekalaista

e Sahkdmekaanisia liikkeitd ohjaavat tasavirtamoottorit, joiden teho on 24 V DC, ja sijainnit havaitaan
lineaarisilla potentiometreilla.

e Liikkeitd ohjataan pylvadssd sijaitsevalla elektronisella levyllda ja poytaan kiinnitetylla
tietokonenappaimistolla.

e Valinnainen infrapunakaukosdadin on saatavilla.

e Energia on siséista ja tulee kahdesta kasasta, jotka on aseteltu sarakkeeksi.

e Akun lataustilan voi nahda taulukon sarakkeen naytdolla.

e Akut saavat virtansa erillisella laturilla.

e Hatatilanteessa (tyhja tai vaurioitunut akku) poyta voidaan kayttéa suoraan laturista.
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2 Tekniset tiedot
2.1 Taulukko

Vectoritukiopas 5

81749

Zahrahvane

Sisatiloissa, matalajannitteinen

Hatavirtalahde

Ulkoinen laturi 27,6V DC

Sisdinen virtaldhde

24V DC

Paristot

2 12V /12Ah sarjaa kytkettyna

Moottorit

Maksimiteho 24V DC/6.5A

Moottorin virrankulutus (ulostulomoottori)

AP. 150 mA

Moottorin virrankulutus (kdynnissé oleva moottori)

Maksimi 3,5 (ei maksimi)

Haihtunut lampdenergia

Maksimiteho 2 W

Moottorin pysayttamiseen tarkoitettu maksimitehorajoitus 4 A
Maksimimaksimikuorma (jakautettu) Noin 250 kg
Suurin kuorma poydéan reunoilla Noin 80 kg
Mitat Noin 2000 x 500 x 850 mm
Paino 250-300 kg

2.2 Akkulaturi
Voima 220V vaihtovirta (+/-10 %)
Tehotaajuus 50/60 Hz
Virrankulutus Enintaan 2 A
Ladmmonhukka Maksimissaan 80 W
Muuntajien vaatimustenmukaisuus DIN EN 60742

Ensisijaisen/toissijaisen muuntajien erottelu

> 1000MQ 3750V

Muuntajan eristys ensisijaisen ja toissijaisen maan valilla

> 1000 MQ 2000 V

Muuntajan [amp0Osuojaus paatasolla 110 °C
Paapelit 2 x 1.6 A retaksilla
Sisaiset varmuuskopiot 2 x 6.3A
Lahtojannite 27,6V DC

Suorituskyky

5.5 Maksimi, itsedan rajoittava

Toiminta ja tuotanto

Suora vaihtovirta (lataus) (séhkon

kanssa)
Virta, kun akun laturi on paalla tai pois paalta <1mA@27,6VDC
Turvaluokka [1-BF2

Tehon haVIO lahtojannitteelld 2

tyypillisesti 10 A (<100 A)

Ensimmaisen virheen 2 wwiia

Tyypillinen 20 A (< 500 A)

Lasna SFCA Statessa

Tunuyno. 0,8 MA (< 5 mA)

Sahkokatkot kodeissa

Tunu4HoO 0 A (< 100 A)

Teho ensimmaisessa vikatilassa

Tyypillinen 25 A (< 500 A)

Sahkokatko maalla

Tyypillinen 25 A (<500 A)

Teho ensimmaisessa vikatilassa

Tyypillinen 50 A (< 1000 A)

Maan vastarinta 2

Tyypillinen 80 mQ (< 200 mQ)

Ulottuvuudet L x H x W

280 x 260 x 270 mm

Paino

14 kg
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2.3 Yhteys poydan ja akun laturin valilla

Tehon menetys verrattuna taulukkoon ® tyypillisesti 10 A (< 100 A)
Ensimmaisen siirroksen nykytila ° Tyypillinen 20 A (< 500 A)
Sahkd SFCA-ehdoissa TUOUYHO 1,7 mA (<5 mA)
Sahkokatko pdydan peittamiseksi Tunu4dHo 0 A (< 100 A)
Teho ensimmaéisessa vikatilassa Tyypillinen 25 A (<500 A)
Sahkokatko maalla Tyypillinen 25 A (<500 A)
Teho ensimmaisessa vikatilassa Tyypillinen 50 A (< 1000 A)
Vastarinta ¢ Tyypillinen 136 mQ (< 200 mQ)
Turvallisuusluokka 3 Kirjoitan poikaystavani

A) Maadoitus kosketuksella seindan.

B) Akun lahtojannite kiertdd maadoitusmateriaalin ja pinnoitteen menetyksen myéta IEC 60601-18:n
mukaisesti.

C) Mittari, jossa virtajohto on mukana.

D) Testi on suoritettava etaalla poydasta lattiasta, simuloiden kriittisimpia turvallisuusolosuhteita ilman,
ettd siihen liittyy pdydan yhtapotentiaalinen peruspistemaara. Lastaustikkaat on yhdistetty péydan
massaan.

E) Vaikka poytaan ei ole yksityisia osia, pdytaan kiinnitetty laturi on suunniteltu BF:n vaatimusten
mukaisesti varmistamaan korkeimmat turvallisuusolosuhteet poydan sahkoosien, kotelon ja
maadoituksen (akun latauspdyta) sahkokatkon sattuessa.

F) Se mitataan latausportin ja tydopdydan rungon valilla.

2.4 Tallennus

Poyta ja tarvikkeet on sailytettava alkuperaisessa pakkauksessaan.

Seuraavat ymparistoolosuhteet ovat valttdmattémia pitkaaikaiseen sailytykseen:
e Ympadristén lampdtila alle 20°C
e Suhteellinen ilmankosteus alle 50 %
e Puhdas, pdOlytdn ja ilmastoitu ymparisto.

2.5 Meriliikenne

Poyta ja tarvikkeet on toimitettava alkuperaispakkauksessa, joka suojaa sahkoiskulta ja tarinalta. Kuljetuksen
aikana lampdtila voi vaihdella -40°C:sta +70°C:een lyhyen ajan.

3 Asennus

3.1 Yhteensa

Kaikki leikkauspoydat testataan DIN EN 6060 1-2-46:n mukaisesti, ja kuljetus voidaan suorittaa vain, jos kaikki
testit ovat positiivisia. Leikkauspdydiimme ei tarvita erityisia jarjestelmia, silld ne toimitetaan valmiina
kayttoon.

Ohjauspaneeli tulisi liittaa ekvipotentiaalikaapeliin liittimelld (1) sarakkeen sivulla (Iahella nayttoa).

Nosta virtapainike (2) kdynnistadksesi poydan.

Kytke akun laturi (joka toimitetaan pdydan mukana) pistorasiaan (maadoitettu leikkaussalien lakistandardien
mukaisesti).

Varmista, etta verkkojannite vastaa laturin etiketissa mainittuja tietoja.

Ellei toisin mainita, standardikomponentit on suunniteltu toimimaan 220 V vaihtovirta (+/- 10 %), 50-60 Hz.
Pida nesteet poissa akun laturista. Pida laturi poissa leikkauspOydalta, kun kaytat anestesiakaasuja.
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3.2 Zahrahvane

Nosta virtapainike (2) p6ydan sarakkeesta.

Jarjestelman sammuttamiseksi paina virtapainiketta (2) alas (jopa vian sattuessa, jolloin pdydan liike pysahtyy
valittomasti).

Kaynnistyksen jalkeen jarjestelmd suorittaa lyhyen yleisen itsetestin. Testin lopussa poydastd ja
nappadimistdsta kuuluu aani, jos testi on kunnossa. Testin aikana varoitusvalot syttyvat poydalle (akun ilmaisin)
ja nappaimistolle, jotta kayttaja voi tarkistaa laitteen toimivuuden.

Seuraavat automaattiset tarkistukset suoritetaan:
* Oikea virtalahde toimii.
* Oikea RAM toimii.
»  EPROM-parametrin muisti toimii oikein.
»  Néappéaimiston oikea pinta toimii.
» Oikea ohjausmekanismi levossa olevalle piirille.
» Oikean asennon potentiometri toimii.

3.3 Akun ja lataustason
Poytd saa virtansa kahdesta paristosta pylvaan sisélla. Naytto (3) pohjassa nayttaa tilan.
Lataustasot:

* 25 % punaista

* 50 % vihreaa

* 100 % vihrea
Kun korttia kaytetdan ja lataus laskee alle 25 %, varoitusvalo vilkkuu ja signaali kuuluu kymmenen minuutin
valein.
Kun akun lataus laskee alle sallitun tason, kaikki liike pysahtyy ja LED-valot sammuvat.
Tassa tapauksessa lataa paristot mahdollisimman pian (muutaman paivan kuluttua niiden
tehokkuus heikkenee ja kuluu).

3.3.1 Akkujen lataaminen
(Katso kuva 2.)
e Yhdista urosliitin (F) akun laturiin kytkettyyn naarasliittimeen (D).
e Kytke akun laturi verkkovirtaan pistokkeen (G) (maadoitus) avulla;
e Poista nauha (11);
o Kytke johdon pda (E) pistokkeeseen (C) ja jondon toinen paa pistorasiaan (12). Aseta pistoke
oikein, kierra kunnes se napsahtaa;
e Jos liitdnnéat ovat oikein, LED (A) syttyy;
e Kaynnista akun laturi (B);
e Kun pOytd on paall3, tasopaneeli nayttad "paalla"-tilan keltaisella indikaattorilla ja pistokesymbolilla,
ja 25-50-75-100% LED-valot syttyvat yksi toisensa jalkeen.
100% LED syttyy jatkuvasti vain, kun paristot ovat taysin ladattuja.
Ala pysdyta latauskierrosta optimaalisen latauksen saavuttamiseksi. Kun saavutat 100 % varauksen, jatka
latausta vielé kahdella tunnilla.
Ei jarjestelmd eikd akku vahingoitu, jos laturi on pysyvasti kiinni péytdan ja toimii pitkdan.
Lataussykli jatkuu, vaikka pOytd on sammutettu , ilmeisesti ilman ndytt6a nakyvasti.
Kun akut ovat taysin ladattuja, lataus-LED-ilmaisin nayttaa "lataustilan" muutaman minuutin ajan ja sitten 100
% tilan. POytaa voi kayttda normaalisti akkujen latauksessa, mika on hyddyllistad hatatilanteissa, kun jérjestelma
lakkaa toimimasta kuolleiden akkujen vuoksi.
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3.3.2 Latauksen jalkeen

e Sammuta akun laturi (B);

e Irrota kaikki kaapelit

e Akun taysi kapasiteetti on taattu noin 3-5 vuodeksi lataustaajuudesta riippuen (enintédan 200 syklia).
e Jos 100 % taso laskee merkittavasti alemmalle tasolle tdyden latauksen jéalkeen, paristot taytyy vaihtaa.

3.4 Akun vaihto
(Katso kuva 4.)
Noudata néitd ohjeita saadaksesi oikean vaihdon:
e Molempien uusien akkujen on oltava samaa merkkid, mallia ja mahdollisesti koko sarjaa.
e Molemmissa uusissa akuissa pitdisi olla sama kapasiteetti.
e Molemmissa uusissa akuissa taytyy olla sama lataustaso.
e Molemmat paristot taytyy vaihtaa samanaikaisesti. Ald koskaan vaihda vain yht3 akkua.

Jos jatdamme ylla mainitut seikat huomiotta, se voi johtaa akkujen nopeaan kulumiseen; On suositeltavaa
kayttaa valmistajan toimittamia varaosia.

Siirrd kaupankayntipdytd UP:n korkeimpaan sijaintiin seuraavasti:
e Kauko-ohjain.
e Hatakahvat.

Jos paristot loppuvat, noudata naita ohjeita

o Kytke akun laturi leikkauspoytaan.

o Kytke pOyté péalle sarakkeen virtapainikkeella (3 ).

o Tuo poyta ylos.

e SE:t kytketddn pois paaltd painamalla virtapainiketta (3) sarakkeessa.

e Sammuta akkulaturi.

e Irrota nelja ruuvia (2) kiintedn kotelon sivuilta (8).

o Nosta kiinted kampikammio (8) ja liu'uta se yldosan sulakkeen (7) alle. Kiinnitd tukeva suojus
pesukoneella (1).

e Irrota sulake (9), joka on kytketty sarjaan akun (A) ja (B) valilla.

e Irrota punaisen (+) ja mustan (-) johdon fast-on (3)

Jos paristot loppuvat tai UP:n liike tukkeutuu, tee seuraavaa:

e Sammuta pOyta tolppassa olevalla virtapainikkeella (3 ).
e Ruuvaa kansi irti (8).
e Kiinnitd kampikahva (12) reikaan ja py6rita sita hitaasti, kunnes se saavuttaa maksimikorkeuden;

Huomio: Ala ylikuormita teknisia rajoituksia (darimmaisia liikkeita)!!
e Wellenmanivela.
e Sulje kansi (8) Kuva 1.
e Irrota nelja ruuvia (2) kiintedn kotelon sivuilta (8).
o Nosta kiinted kampikammio (8) ja liu'uta se yldosan sulakkeen (7) alle. Kiinnitd tukeva suojus
pesukoneella (1).
e Irrota sulake (9), joka on kytketty sarjaan akun (A) ja (B) valill&.
e Irrota fast-on (3) punaisista (+) ja mustista (-) johdoista.
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3.5 Puolueet

Liikkkuminen on mahdollista kahdella nappaimistolla: langallisella kaukoséatimelld, joka on osa
leikkauspdytaa, ja infrapunakaukosaatimella.

Jarjestelma tarkistaa, ettei liikkeitd voi tehda, jotka voisivat vahingoittaa mekaanisia osia.

Paina nappia, joka vastaa haluttua liikettd. Paasta ne irti pysayttaaksesi liikkeen.

Liike pysahtyy automaattisesti, kun saavutat viimeisen iskun, vahingoittamatta mekaanista osaa.
Paina ja pida reset-painiketta (15) pohjassa, niin kaikki liikkeet palautuvat valmistajan maarittelemaan
nollaasentoon.

Nollauksen lopussa lahetetaén kuultava signaali.

Uudelleenkaynnistys jatetddn huomiotta muutaman sekunnin kuluttua, jos nappia ei paineta.
Jarjestelméaviat nakyvat nappaimistén LEDIlla, liike on lukittu; tdssd tapauksessa sitd kutsutaan
tekniseksi palveluksi

3.6 Erityisehdot

Kun selkdnoja on alhaalla, kallistus loppuu ennen kuin selkénoja koskettaa selkdrankaa, ja kallistus
alkaa uudelleen ja jatkuu.
Kun liike tehdaan keskelta jalkatukiin, selkdnoja pysahtyy nollaasentoon (eli vaakasuunnassa), mika
kaynnistaa taaksepain etenemisen uudelleen ja liike jatkuu.
Jos poydan pinnalla on reikd rinnassa, tehdaan seuraava tarkistus liian positiivisen asenteen
valttamiseksi:

o Jos rintakehan korjaus ei ole nollaasennossa (viimeinen isku), selkanojan kallistus pysahtyy

+40° (viimeinen eteenpain suuntautuva liike)
o Jos selkdnoja on +40° tai enemman, rintakeha ei voi liikkkua

3.7 Hatasiirrot

(Katso kuva 1.)

Poydissa on erityinen jarjestelma liikkeen palauttamiseksi (moottorin vika, akun purkaus, laturin
kayttokyvyttomyys). Tama jarjestelmé koskee seuraavia liikkeita:

Ylos/Alas;
Trendelenburg / Reverzni Trendelenburg;
Oikean/vasemman puolen kallistus;
Takakallistus;
Nosta/laske rintahalkio; Noudata alla olevia ohjeita valttadksesi taulukon vahingoittumisen:
o Sammuta poyta virtapainikkeella (3);
o Ravista sipsej3,
o Aseta kyynarpaahatamekanismi ja tarkista oikea asento.
o Liiku hitaasti myotépéaivaan tai vastapaivaan halutun liikkeen mukaan.

VAROITUS

Ald koskaan lisaa kampiakselin hatdohjauksella viimeista iskua, silld moottori voi vaurioitua pahoin.
Leikkauspoyta tulisi aina sammuttaa heti, kun potilas istuu alas ja leikkauksen aikana.

Al4 koskaan pida nappaimistoa tai jata sitd poydalle, kun laitteet ovat kiinnitettyna potilaaseen (séhkoveitset,
defibrillaattori jne.). Aseta nappaimisto leikkauspdydan alle.

Al koskaan kayt3 laitteita, jotka on kytketty potilaaseen, kun pdyta saa virtaa laturista, jotta akun
purkautumisesta aiheutuvia liikkeitéd voidaan kayttaa.
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3.8 Taulukon poistaminen
Téama sykli suoritetaan automaattisesti, kun raitiovaunu on yhdistetty.

Automaattiset liikkeet vaativat aarimmaista varovaisuutta.

o Kaanna poyta pysayttamalla virtapainike (3) ja odota kuuluvaa signaalia;

e Kaynnistd poyta uudelleen reset-painikkeella (15);

e Aseta ndppdimistd jalustaan (4);

e Karryn asettaminen viimeiseen iskuun, py6rien kiinnittdminen polkimella (A) ja k&rryn asennon
yllapitdminen kierroksen loppuun asti. (ndppaimistd sulkeutuu automaattisesti);

e Muutaman sekunnin kuluttua jarjestelma lahettda kaksi signaalia, kaynnistdd automaattisen
menettelyn, poyta asetetaan karrylle ja pylvas vapautetaan;

e Sykli pysahtyy, jos karry liikkuu edellisten vaiheiden aikana. Tassa tapauksessa avaa pyorat, veda karry,
odota muutama sekunti ja aloita alusta omasta paikastasi.

e Poydan pinta nostetaan nollaasentoon.

e Alaspain suuntautuva liike alkaa uudelleen.

o Yldosa sijaitsee raitiovaunussa, ja pyoran loppu on merkitty kyltilla.

e Han avasi renkaat ja veti auton ulos.

o Kaikki liikkeet lukitaan (paitsi ylos/alas), kunnes ne yhdistyvat toiseen solmuun.

e Katkaise virta painamalla virtapainiketta (3).

3.9 Yhdistaminen tietokoneeseen
Tama sykli alkaa automaattisesti yhdistamalla raitiovaunuun (katso kuva 5).

Automaattiset liikkeet vaativat darimmaista varovaisuutta.

e Kaanna poyta painamalla virtapainiketta (3) ja odota, etta itsekontrolli loppuu.

e Tarkista, onko taulukko alimmassa asennossa (paina nappia 2), kunnes sarake pysahtyy ja kuuluva
signaali vahvistaa alimman sijainnin alimmassa.

e Varmista, ettd asetat ohjaimen jalustalle (4);

e Raitiovaunuissa, joissa on ylos/alaspain tai Trendelenburgin liikkeet, raitiovaunun sijainnin on oltava
maksimikorkeudella ja nollassa. (Ndyttely raitiovaunussa)

e Totuta pyoratuoli viimeiseen veteen, kiinnitd pyérat polkimelle (A), paina kantapdd ja pidad tuoli
asennossa kierroksen paatyttya. (ndppaimisto sulkeutuu automaattisesti);

e Muutaman sekunnin kuluttua jarjestelmé@ lahettdad kaksi signaalia, kaynnistdd automaattisen
menettelyn, pdyta asetetaan karrylle ja pylvas vapautetaan;

e Jarjestelma siirtda mastoa ylospain, koska karki on kytketty

e Sykli pysahtyy, jos karry liilkkuu edellisten vaiheiden aikana. Tassa tapauksessa avaa pyorat, veda karry,
odota muutama sekunti ja aloita alusta.

e Pylvas laskee

o Nousu alkaa uudelleen

e Yldosa asetetaan tolppaan, ja syklin loppu merkitaan kyltilla.

e Han avasi renkaat ja veti auton ulos.

e PoOyta voi nyt tehda kaikki liikkeet kaukosaatimella.
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3.10 Suosittujen mekanismien tallennus

Kaikki kolme asentoa voidaan tallentaa ja palauttaa takaisin kayttamalla A-, B- tai C-nappaimia (16,
17, 18).

3.10.1 Saastotilanne

e  Siirrd taulukot haluttuun paikkaan.

e  Painoin ja pidin muistipainiketta (13) samalla kun pidin yhta muistindppaintad pohjassa (16, 17, 18);
o Kuuluu aani, joka kertoo, etta sekvenssi on onnistunut.

e Muisti sailyttaa yhden paikan, ja uusi muisti poistaa vanhan.

e Paina nappia (15) palataksesi nollaasentoon.

e On suositeltavaa tarkistaa tallennettu sijainti seuraavasti.

3.10.2 Tallennettujen paikkojen palauttaminen
e Paina ja pidd nappia (14) samalla kun painat muistissa olevaa painiketta, johon haluttu asento
tallennetaan;
o Toimenpiteen aloitus ilmaistaan &anellad ja napit voidaan vapauttaa.
e Syklin lopussa jarjestelma lopettaa kahden signaalin 1dhettamisen.
e Kaikki ndppaimistot jatetdan huomiotta syklin loppuun asti.

4 Huolto, tarkastukset ja yllapito

4.1 Yhteensa
Suosittelemme vuosittaista yleista tarkastusta, joka kattaa seuraavat osa-alueet:

4.2 Pilari

e Tarkista ja kirista kaikki mutterit ja pultit mastossa ja satulakiinnikkeen alla

e Tarkista, ettd kaikki kumiset mannéankannet, jotka liikuttavat Trendelenburgia yl6s ja alas, ovat hyvassa
kunnossa.

e Tarkista, onko sylinterin ja mantien vélinen etdisyys, joka liikuttaa liikkeita, yhta suuri tai pienempi kuin
- 1 mm. Muuten ne korvataan.

e Tarkista my0s liukukiskot ja onko huone tasainen vai matalampi - 1 mm. Jos ei, ne vaihdetaan.

4.3 Leikkauspoyta

e Tarkista ja kirista kaikki mutterit ja pultit tolpassa ja satulan alta.

o Tarkista ja kiristd kaikki ruuvit ja mutterit pdydan kaantymiskohdissa (selk@noja, selkanoja, niskatuki
ja rintakehan erotus).

e Tarkista Trendelenburgin viimeinen tydntévoima ja nollaasento sekd@ kaannd Trendelenburgia ja
oikeaa/vasemmaa sivusuunnassa. Kaikkien sylinterikansien on taytettava valmistajan alkuperaiset
parametrit (katso kuva 7).

e Tarkista patjat.

o Kosteuta sivukiskot, jalkatuen nivelet, niskatuet ja muut liikkeet.

4.4 Raitiovaunuliikenne
e Tarkista pyorat ja vaihda ne, kun ne ovat kuluneet.
e Tarkista ja kirista kaikki ruuvit.
e Voitelee kaikki vaihteet ja liikkuvat mekaaniset osat.
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4.5 Elektroniset taulut
Sammuta jarjestelméa ennen huollon tai tarkastuksen aloittamista.
Katso seuraavat ohjeet levyn vaihtoon:
e Ala yrita korjata piirilevyja, vain sulakkeet voidaan vaihtaa.
e Huoltoa tai vaihtoa varten laheta viallinen emolevy valmistajalle (elektronisia kortteja ei toimiteta, koska
niita ei voi korjata).
e Karttakehys ja tonttisuunnitelmat riittdvat kattavaan tekniseen palveluun.

Seuraavat ohjeet koskevat emolevyja:

Nimi Kuvaus Sijainti
103.3 Akun ilmaisinkortti Taulukon sarake
103b.3 Infrapunakorttivastaanotin | Pylvdiden/aluslattioiden
massa
105 Infrapunandppaimistokortti Kauko-ohjain
106 Energiakortti Akkulaturi
110 Moottorikortti Taulukon sarake
120 Nappéaimistokortti Kauko-ohjain
130 Looginen visio Pylvdiden/aluslattioiden
massa

Tarkistuslista:
e Tarkista johdotukset ja oikea liitanta.
o Tarkista kaikkien lisdosien tila.
o Tee yleinen toimintatesti.
e Paivitd tukitiedot.

4.6 Poytapelijarjestelman yllapito
Ole erittain varovainen akkujarjestelman kanssa, silla paristojen vaarin kayttdé voi johtaa vaaralliseen
ylikuumenemiseen. Ald koskaan poista tai muokkaa sarjaliitintda paristojen ja vastaavan sulakkeen valill3.
Sulake on ainoa oikosulkusuoja poytakoneen virtalahteelle.

Ala koskaan kaynnista jarjestelmaa, kun paristot ovat viela kytkettyna!
Ala kytke akkuja jarjestelmaan ennen kuin korjaus on valmis ja ennen kuin tyopoydéan
virtaldhde on

4.7 130 Logic Board -palvelu

(Katso kuva 7.)
130-levya ei voi muuttaa, korjata tai kalibroida. Korjaukset voi tehda vain valmistaja. Al3 koskaan kytke
tyokalua piiripiiriin, kun jarjestelma on paalla.
Ensimmaisen maailmansodan aikainen kytkin (1-6), joka sijaitsee JP6-liittimen sivulla, on valmistajan kaytossa
testaukseen ja kalibrointiin. Vaara kaytto voi aiheuttaa vaurioita tai vahinkoa mekaaniseen jarjestelmalevyyn.
Vain SW1-kytkimen SW1-1 voidaan kayttda tallentamaan viimeinen isku ja nollapaikka, jos elektroniset
sivukortit vaihdetaan.

4.8 Huoltomoottorin tiiviste 110

(Katso kuva 7.)

110-levy ei voi muuttaa, korjata tai kalibroida. Korjaukset voi tehda vain valmistaja. Al koskaan kytke
tyokalua piiripiiriin, kun jarjestelmé on paalla.
Jos emolevy vaihdetaan, se on kaynnistettava, jotta moottorin numero tallennetaan.
Témén tuotannon valmistaa valmistaja itse.
Kun pelilauta on siirretty ja alustettu, korttiin liittyvat viimeiset liikkeet (uuden kortin ohjaamat liikkeet ja
moottorit) on tallennettava

Ala koskaan kayta jarjestelmaa ennen kuin viimeisimmat muutokset on tallennettu.
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4.9 130-kilven vaihtaminen
Seuraa ohjeita vaihtaaksesi 130-kortin:
e Sammuta pdytd painamalla virtapainiketta,
e  Sammuta akun laturi,
e Poista kansi.
o Kytke kampiakseli ja pyoritd sitd hitaasti myotapdivaan, kunnes se saavuttaa tdyden korkeutensa

(koska moottori ei kdy, se vastustaa ylos- ja alaspain suuntautuvaa liikettd; jos kampiakseli liikkuu
nopeasti, moottori voi vaurioitua).

Varoitus: Ala koskaan ylita mekaanista kilpailua

e Irrota kahva ja laita kansi takaisin.

e Ruuvaa ruuvit irti (3) ja poista kansi (2)

e Abortti jarjestyksessa (Kuva 9): JP7, JP1, JP2, JP4, JP8, JP5, JP6.

e Irrota mutterit (1), vaihda vaurioitunut kortti.

e Reconecta en serie: JP6, JP5, JP8, P4, JP2, JP1, JP7.

e Naiden toimenpiteiden jalkeen tarkista johdot ja liitdnnat.

o Kytke paristot uudelleen, kaynnista poyta ja seuraa alla olevia ohjeita:
o Odota kahta signaalia: ndppaimist0a ja korttia, jotka osoittavat oikean yhteyden.
o Tarkista akun tilailmaisin

4.10 110-kilven vaihtaminen

e Jokainen 110-levy pyorittda yhtd moottoria leikkauspoydalla, joten 110-levy on suunniteltu mihin
tahansa sahkoiseen liikkeeseen.

e Levyt ohjaavat ylos/alas, tendelenburgia/kaanteisid, oikean/vasemman puolen ja pitkittaisliikkeita, ja
ne sijaitsevat sarakkeen sisélla

e Pylvaan sisélld olevat levyt on tarkasti sijoitettu oikean tunnistamiseksi, katso topografinen malli (kuva
9);

e Kun vaurioitunut plakki on tunnistettu, se voidaan korvata seuraamalla alla olevia ohjeita;

e Jokaisen 110-levyn vaihdon jalkeen viimeinen viiva on sailytettava.

Katso "Tallenna viimeiset tiedot" -osio.

4.11 110-levyn (5 moottorin) vaihto

e Sammuta poyté;

e Irrota moottorin sivulla olevan kiinnityksen takaosan kiskoruuvit;

e Irrota tulpat (1), (2) ja (4) irrottamalla ruuvit ylhaalta;

e Sammuta kaikki pistokkeet;

e Vaihda lautanen;

e Yhdista liittimet uudelleen;

e Kiinnita tulpat (1), (2) ja (4), kiinnita ruuvit yldosaan;

o Kiinnita lisdpidikkeen tanko;

e Saasta viimeinen liike hyokkaykseen, kuten seuraavassa osiossa mainitaan.
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4.12 Kilven 110 vaihtaminen (Veturi 6)

e Sammuta poyté;

e Irrota tulpat (1), (2) ja (4) irrottamalla ruuvit ylhaalta;

Sammuta kaikki pistokkeet;

Aseta kortti takaisin;

Yhdisté yhteys uudelleen;

Kiinnita tulpat (1), (2) ja (4), kiinnita ruuvit yldosaan;

Saasta viimeinen liike hydkkaykseen, kuten seuraavassa osiossa mainitaan.

5 Viimeisen junan pelastaminen

Kaytéd mekaanista piirrosta saataaksesi kaikkia asentoja liikkeiden lopussa.
Varoitus: Katkaise virta ennen kuin noudatat ohjeita ja kaikkia teknisia palveluita kaapelissa leikkauspoydalle.
Tarkista, onko virtapainiketta (3) painettu !!

Kiinnita erityistd huomiota: joka kerta kun painat yhtad kolmesta "muisti"-painikkeesta (16, 17, 18),
pida sitd muutaman sekunnin ajan, jotta jarjestelméa pysyy paikallaan lopussa. Piippauksen jéalkeen vapauta

nappi.

Varoitus; Kayta seuraavaa jarjestysta jokaiselle tietovarastolle:
Vaihe 1 (jarjestelman valmistelu);

Vaihe 2 (viimeisen iskun tallentaminen);

Vaihe 3 (jarjestelméan palautus);

Vaihe 4 (toiminnan tarkistus).

o —~

—_

5.1 Vaihe 1: Jarjestelman valmistelu

o Nosta pdytd maksimikorkeuteen painamalla nappia (1);

e Signaali vahvistaa, ettd maksimikorkeus on saavutettu ja liike pysahtyy;
e Katkaise virta painamalla nappia (3) alas;

e Ruuvaa ruuvit (6) sivuilta,

e Ruuvaa kuten kuvassa (C) ja irrota kansi (2).

e Vaihda kytkin SW1 :std ON-tilaan.

e Kannen vaihto (7) Ruuvin korjaus (3)

e Aktivoi Power and Lift -painike (3).
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5.2 Vaihe 2: Tallenna viimeiset osat

(Katso kuva 6.)
Iskun paassa oleva laakeri on kiinnitettava tankoon yhdessa tyétason kanssal!

5.2.1 Moottorivarasto 1 (ylos/alas)
e Paina nappia (2), kunnes saavutat korkeuden 410 mm (tavallisessa kellarissa) tai 480 mm (ultra-
littedssa jalustassa);
e Paina ja pida C-nappaintd (18) ja nappainta (14);
o LOysaa nappeja jarjestelmén lahettdaman "piippauksen” jalkeen;
e Paina nappia (1), kunnes saavutat korkeuden:
o 530 mm kiinteille poydille,
o 605 mm jaykille pinnoille,
o 665 mm siirtopoydille;
e Paina ja pida B-nappia (17) ja nappia (14) pohjassa;
o LOysad nappeja jarjestelmén ldhettaman "piippauksen” jalkeen;
e Paina nappia (1), kunnes saavutat korkeuden:
o 685 mm standardipohjalle;
o 760 mm ultraohuille alustoille;

e Paina ja pida A-nappia (16) ja nappia (14);
e LOysad nappeja jarjestelmén ldhettdaman "piippauksen" jalkeen

5.2.2 Veturin laukka 2 (Trendelenburg ja Trendelenburg yldsalaisin)

e Paina nappia (3), kunnes saavutat +30° kulman (pydrimiskulma ilman padin)
e Paina ja pida A-painiketta (16) ja painettua painiketta (14);

e Aktivoi painike jarjestelman lahettdman "piippauksen” jalkeen;

e Paina nappia (4) saavuttaaksesi 0° kulmassa;

e Paina ja pida B-nappia (17) ja painettua nappia (14);

e Lbysad nappeja jarjestelmén ldhettdaman "piippauksen” jilkeen;

e Paina nappia (4), kunnes saavutat -20° kulman;

e Paina C-ndppdintd (18), pida pohjassa ja paina (14);

o LOysad nappeja jarjestelmén lahettaman "piippauksen” jilkeen;

5.2.3 3 moottorin varastointi (sivu, oikea ja vasen)

e Paina nappia (5), kunnes saavutat +15° kulman (kallistusmittari sienelld ilman tyynya);
e Painaja pida A-nappia (16) ja nappia (14);

o LOysad nappeja jarjestelmén lahettaman "piippauksen” jalkeen;

e Paina nappia (6), kunnes saavutat 0° kulman;

e Paina B-nappia (17), paina ja pidé nappia pohjassa ja paina (14);

e LOysa3 nappeja jarjestelmén lahettdman "piippauksen” jilkeen;

e Paina nappia (6), kunnes saavutat -15° kulman;

e Paina C-ndppainta (18), pida pohjassa ja paina (14);

e Vapauta napit jarjestelméan lahettdman "piippauksen” jalkeen.
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5.2.4 Moottorin varastotila 4 (pitkittaistilavuus)

e Paina nappia (7), kunnes saavutat 140 mm pituuden,

e Paina ja pidd A-nappia (16) ja nappia (14);

o LOysad nappeja jarjestelmén ldhettaman "piippauksen" jalkeen;
e Paina (8)-nappia, kunnes pituus on 0;

e Paina ja pida B-nappia (17) ja nappia (14) pohjassa;

o LOysaa nappeja jarjestelmén lahettdaman "piippauksen” jalkeen;
e Paina nappia (8), kunnes saavutat 140 mm:n pituuden;

e Paina ja pida C-nappaintd (18) ja nappainta (14);

e Vapauta napit jarjestelméan lahettdaman "piippauksen" jalkeen.

5.2.5 Moottoriakkumulaattori 5 (varavirta)
Vain poydilla, joissa ei ole rintojen erottelua!
e Paina nappia (9), kunnes saavutat +75° kulman;
e Paina ja pida A-nappia (16) ja nappia (14);
o LOysad nappeja jarjestelmén ldhettaman "piippauksen" jalkeen
e Paina nappia (10), kunnes saavutat 0° kulman;
e Paina ja pida B-nappia (17) ja nappia (14) pohjassa;
o LOysaa nappeja jarjestelmén lahettdaman "piippauksen” jalkeen
e Paina nappia (10), kunnes saavutat -35° kulman;
e Paina ja pidd C-ndppaintd (18) ja nappainta (14);
e LOysad nappeja jarjestelmén ldhettdaman "piippauksen" jalkeen

5.2.6 Akkumoottori 5 (jaettu rintakehan tuki)
Vain pdydissa, joissa on yhteinen arkku!
e Paina (9)-nappaintd, kunnes saavutat kulman +75;
e Paina ja pidda A-nappia (16) ja nappia (14);
e LOysad nappeja jarjestelmén ldhettdaman "piippauksen” jilkeen;
e Paina nappia (10), kunnes saavutat 0° kulman;
e Paina ja pida B-nappia (17) ja nappia (14) pohjassa;
o LOysad nappeja jarjestelmén lahettaman "piippauksen” jalkeen;
e Paina nappia (10), kunnes saavutat -35° kulman;
e Paina ja pida C-ndppaintd (18) ja nappainta (14);
e LOysad nappeja jarjestelmén lahettdman "piippauksen” jalkeen;
e Paina nappia (9), kunnes saavutat -40° kulman;
e Paina "Kutsu"-painiketta (14);
e Paina nappia (10), kunnes saavutat 0° kulman.

5.2.7 Moottorivarasto 6 (arkku)
Vain poydissé, joissa on yhteinen arkku!
e Paina nappia (11), kunnes saavutat -40° kulman;
e Painaja pidd A-nappia (16) ja nappia (14);
o LOysad nappeja jarjestelmén lahettaman "piippauksen” jilkeen;
e Paina nappia (12), kunnes saavutat 0° kulman;
e Paina ja pidd C-ndppaintd (18) ja nappainta (14);
o LOysaa nappeja jarjestelmén lahettdman "piippauksen” jalkeen;
e Paina ja pida B-nappia (17) ja nappia (14) pohjassa;
e Vapauta napit jarjestelmén lahettdman "piippauksen” jalkeen.
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5.3

5.4

Vaihe 3: Palauta jarjestelma sen "normaaliin toimintaan”

Paina ja pida (1)-néppéintéd pohjassa, kunnes saavutat korkeuden:
o 680 mm vakiona;

o 755 mm ultraohuille alustoille;

Katkaise virta;

Ruuvaa ruuvit irti (3) ja poista kansi (2)

Aseta SW1-kytkin "Logic Board 130" OFF-asentoon;

Vaihda korkki (2) ja ruuvit (3);

Vaihda korkit (5) ja ruuvit (6).

Vaihe 4: Toiminnallinen testaus

Kierrd pdyta nostamalla virtapainiketta (3);

Odotan jarjestelméan uudistusta,

Kaikki nappadimistén LED-valot tulisi sammuttaa; jos yksi tai useampi LED-valo syttyy, vastaava
moottorin varastointi on toistettava. (Liike ndyttda punaisen LEDin)

Tarkista kunkin moottorin oikea iskunpituusarvo painamalla vastaavaa painiketta mitatessa.

Jos liike ei jatku oikein, toista pidatysmenettely.

Rintojen liike ei kdynnisty automaattisesti uudelleen.

Jos kolme paikkaa ei ole taysin tallennettu (A-B-C), se pysyy lukittuna, koska tallennusprosessi ei suorita
kokonaan.

Viimeisten junien sailytys on tarpeen komponenttien vaihdon tai veturien huollon jalkeen.

Jos LED on edelleen paalla tallennuksen jélkeen, tarkista potentiometri, liittimet ja kokoonpano.

5.5

Moottorin vaihto

Eri moottoreiden sijainti:

5.5.1

Nimi Liike Sijainti

Moottori Ylos/alas Katso kuva 17
1

Moottori Trendelenburg / Trendelenburg-Umbau Katso kuva 12
2

Moottori Oikea/vasen puoli Katso kuva 13
3

Veturi 4 Pitkittaissiirtymat Katso kuva 14

Moottori Slim Fit Katso kuva 15
5

Veturi 6 Brustspalte Katso kuva 16

Irrota moottori 1 (ylés/alas)

Sammuta p6ytd painamalla virtapainiketta (3) alaspéin;

Poista kansi (8)

Aseta kyynarpaa (6) ja pyorita sitd hitaasti mydtapaivaan, kunnes se saavuttaa maksimikorkeutensa;
Varoitus: Ala mene viimeisen letkun ohi!

Irrota kahva ja laita kansi paélle (8);

Poista kova kansi (2) ja irrotettava kansi (1);

Irrota pistoke (A);

Ruuvaa ruuvit pohjan alta irti;

Aseta aluslevy kiinnikkeen A ja B valiin;

Hatut pois (8)

Kiinnita yhdysvarsi, kd@nna sitéd hitaasti vastapéivaan, kunnes moottori siirtyy pois istuimista (4) ja (5);

Poista nasta (6) ja vaurioitunut moottori.
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5.5.2 Montagemotor 1

o Uudelleen sijoitettu keila (6);
o  Kytke uusi moottori istuimeen (5) ja pida ruuvia (3) pohjassa;
o Kytke kampi paalle ja pyorita hitaasti myotapaivaan, kunnes voimansiirtojarjestelma on kiinnitetty
istuimeen (4), kiinnita ruuvi (7);
e Poista aluslevyt kiinnikkeen A ja B valilt3;
e Kytke liitin (A) uudelleen;
e Tallenna veturin nro 1 viimeinen isku kohdan "Viimeisen iskun séilytys" mukaisesti;
Korvaa kovakantisen (2) ja irrotettavan (1).

5.5.3 Moottorin purku 2 (Trendelenburg / Reverse Trendelenburg)

o Kierra poyta nostamalla virtapainiketta (3);

Veda poytéa maksimikorkeuteen;

Sammuta poytd painamalla virtapainiketta (3) alaspéin;
Irrota korkit, ruuvaa ruuvit irti tolpasta;

Poista kannet;

Irrota pinon yldosa irrottamalla ruuvit;

Poista lantion alueen rontgennauhat;

e Irrota pistoke (A);

e Irrota tapit (3) ja (6) irrottamalla ruuvit;

e Vahingoitat moottoria.

5.5.4 Montagemotor 2

e Uusi veturi asetetaan pylvaaseen;

e Vaihda nastoja (3) ja (6) seka ruuveja;

e Vaihda sytytystulppa (A);

e  Lukuun ottamatta veturin nro 2 viimeistéa kilpailua kohdassa " Viimeisen iskun saastaminen";
e Vaihtaa kondensaattorit (4) ja (5) seka ruuvit;

e Vaihda suojus ja kiinteét (2) seka irrotettava (1) ruuvi;

e lantion alueen rontgennauhat kiinnitetdaan uudelleen;

e Kytke kérki uudelleen.

5.5.5 Poista moottori 3 (oikea/vasen)

o Kierra poyta nostamalla virtapainiketta (3);
o Veda poyta maksimikorkeuteen;

e Sammuta p6ytd painamalla virtapainiketta (3) alaspain;
e Irrota korkit, ruuvaa ruuvit irti tolpasta;

e Poista silmaluomesi,

e Irrota pinon yldosa irrottamalla ruuvit;

e Poista lantion alueen rontgennauhat;

e Irrota pistoke (A);

e Poista tapit (4);

e Poista kiinnike (10) irrottamalla ruuvit

e Irrota nasta (6) Trendelenburgin toimilaitteesta.
e Liikuta moottoria siirtdmalla moottori 2 sivuun.
e Irrota nasta (10), irrota tukiruuvit (8)

e Vahingoitat moottoria.
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5.5.6 Montagemotor 3

o Kytke nasta (10) uudelleen vaihtamalla ruuvit;

e Asenna uusi moottori;

e kiinnita kiinnike kiinnittdmalla ruuvit;

e Uudelleen sijoitettu nasto (4);

e  Kytke liitin (A) uudelleen;

e Veturin nro 3 viimeinen isku tallennetaan "Viimeisen napan varastointi" -osiossa;
o Kytke uudelleen Trendelenburg-toimilaitteen nasta (6);

e Vaihtaa kondensaattorit (4) ja (5) sekéa ruuvit;

e Vaihda kovakantinen (2) ja irrotettava kansi (1) liittdmalla ruuvit;
e Lantion alueen réntgennauhat kiinnitetdan uudelleen;

e Kytke karki uudelleen.

5.5.7 Moottorin etaisyys 4 (pitkittaissyottolaitteet)
e Sammuta pdytd painamalla virtapainiketta (3) alaspain;
e |rrota pinon yldosa irrottamalla ruuvit;
e Poista lantion alueen rontgennauhat;
e Irrota korkit (2) ja (3) ruuvaamalla ne auki;
e Irrota pistoke (A);
e Poista tappi (4);
e Liu'uta nastaa (5);
e Irrota moottorin kansi (6) irrottamalla ruuvit;
e Vahingoitat moottoria.

5.5.8 Montagemotor 4

e Asenna uusi moottori kannella (6), ruuvaa ruuvit paneeliin.

Han laittoi pinnin takaisin (5);

Uudelleen sijoitettu nasto (4);

Kytke liitin (A) uudelleen;

Veturin nro 4 viimeinen isku tallennetaan "Last Hub Storage" -osiossa;
Aseta kondensaattorit (2) ja (3) ja kiinnitad ruuvit uudelleen;

Lantion alueen rontgennauhat kiinnitetdan uudelleen;

o Kytke karki uudelleen.

5.5.9 Moottorin purku 5 (selkénojat)
e Sammuta pdytd painamalla virtapainiketta (3) alaspain;
e Poista korkit 1, 2, 3 ja 4;
e Irrota pistoke (A)
e Poista tapit (5) ja (6);
e Vahingoitat moottoria.
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5.5.10 Montagemotor 5
e liitdt uudelleen nastoja (5) ja (6);
o Kytke pistoke uudelleen (A)
e Vaihda korkit 1, 2, 3 ja 4 seké ruuvit;
e Tallenna veturin nro 5 viimeinen isku kohdassa "Viimeisen navan sailyttaminen".

5.5.11 Moottori 6 purku (rintakehdn halkeama)
e Sammuta poytd painamalla virtapainiketta (3) alaspain;
e Poista kannet 1, 2 ja 3;
e Irrota pistoke (A);
e Poista tapit (5) ja (6);
e Vahingoitat moottoria.

5.5.12 Montagemotor 6

e  Pinos RecOnekt (5) ja (6);

e Onnect Sensing Connector (A);

e Vaihda kirjekuoret 1, 2 ja 3;

e Tallenna moottorin nro 6 viimeinen isku kohdassa "Viimeinen napa".

5.6 Tarkastukset jatestaus

Seuraavia menettelytapoja voidaan kayttdaa jarjestelman oikean toiminnan varmistamiseen ja osien
tunnistamiseen, jotka taytyy vaihtaa.

Kun jarjestelma on kaynnistetty, se suorittaa sarjan itsetesteja.

Jarjestelma ei kaynnisty, jos elektronisissa kortteissa ilmenee ongelmia. Jos moottoreissa on ongelmia,
viallisista tarkastusvaloista liittimissa toimiva LED l&ahettda kuuluvan signaalin, joka estaa lilkkkumisen.

5.6.1 Voima

24V DC saa virtansa kahdesta 12V ladattavasta paristosta. Molemmissa akuissa on sulake oikosulkujen
estadmiseksi. Akun taso nakyy ruudulla sarakkeessa (3).

5.6.2 Akun tila (normaali kayttd)

Akun taso naytetaan, kun poytédkone on paalla ja sitéd kaytettdvissa. Vasta kun kaikki massaliikkeet ovat
pysahtyneet, varaustasoa ei ndyteta mittausvirheiden valttamiseksi.
Naytetyt lataustasot: 100, 75, 50 ja 25%.
Punainen kuvake 25 %:ssa toimii kaksoisfunktiolla:
e Kiinted punainen valo osoittaa akun tasoa 25 %.
e Vilkkuva valo kertoo, etta paristot taytyy ladata.

Kun paristot taytyy ladata, kuuluu kuuluva signaali, jonka jalkeen seka laitteisto ettd ohjelmisto lakkaavat
toimimasta.

5.6.3 Akun tila (lataus)
Kun laturi on kytketty poytaan ja kytketaan paalle, lataus alkaa, kun jarjestelma havaitsee jannitteen 27V DC
tai akkujen latauksen

Naytto (3) nayttaa keltaisella valaistun "latausyhteyden" ja lataustilan, kayttden nopeaa LED-valosarjaa 25
%, 50 %, 75 % 100 %.

Kun latausvirta laskee alle noin 200 mA ja latausteho ylittaa 27,3 V, jarjestelma lakkaa vilkkumasta kaikissa
LED-valoissa ja ndyttd ndyttaa 100 % noin 10 minuutin kuluttua.
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5.6.4 Langallinen kaukosaadin

Irrota ohjaimen takana olevat nelja ruuvia, poista suojus. Kun kdynnistat péydan, tarkista, etta kaikki LED-
valot ovat paalla ja etta aanisignaali on lahetetty. Tarkista myds kankaan jannite 120, JP2:n pinnien 3 ja 4
valilla sen pitéisi olla 24V.

Jos néppéimissa on vika, aseta painikepaneeli tai PCB 120.

5.6.5 Infrapunakauko-ohjain
Tata pdytda ohjataan eténa infrapunasignaaleilla, jotka ladataan 9V-paristolla. Paneelindppdin koodataan
prosessorin toimesta.
IR-anturit sijaitsevat sarakkeen naytolla (3) ja vastakkaisella puolella (Iapindkyvan py6redn suojan takana)
103b.3-valilehdella. Desktop 130 purkaa signaalit ja suorittaa komennon. Nappaimiston LED nayttaa akun
tehokkuuden, vaihda akku, jos LED pysyy pois paalta nappia painaessa.
Joka tapauksessa paristot tulisi vaihtaa, kun komentojen lahettamisen etéisyys on merkittavasti
pienempi.
Vahinkojen sattuessa tarkista:

- Akun jannite.

- Jos painikkeissa on vaurioita, vaihda painikepaneeli.

5.6.6 Akun ilmaisin

Akun ndytto (7) sisaltaa sarjan LED-valoja, jotka osoittavat eri lataustasoja, seka infrapunavastaanottimen.
Nayttokortin ja 130-levyn vélinen yhteys tehdaan littealla kaapelilla, jossa on 10 johtoa, jotka on yhdistetty
130-levyn JP4-johtoon.

Kaikki LED-valot syttyvat, kun ne sytytetddn koeajoa varten. Jos se on vaurioitunut, vaihda 103.3-kortti ja
kaapelit.

5.6.7 Puolueet

Liikkeet tehdaan tasavirtamoottoreilla, joiden nimellisjannite on 24 V. Moottorin sijainti ja sijainti havaitaan 5
kQ:n monipydrimispotentiometrilla jokaisen moottorin akselilla.

Moottoreita kayttavat puolijohdelaitteet "MOSFET", jotka tarjoavat seka pydrimissuunnan, napaisuuden etta
jarrutuksen tarkkaa sijoittamista varten.

Laitteen virtaa valvotaan ja rajoitetaan 4A:han vaurioiden estamiseksi.

Jokainen moottorin ohjauspiiri on suojattu sulakkeella (5A), joka estaa vaarallisen ylikuumenemisen vaurion
sattuessa. Jokainen moottorin ohjauslevy seuraa sijainteja ja virtoja, analysoi liiketté ja signaalihdiri6ita;
Moottorin asento on aktiivisesti saadelty.

Tietyissa olosuhteissa liikkeet suoritetaan automaattisesti komentotyypin mukaan, kuten asennon saataminen,
asemien suunnittelu, katon irrottaminen tai kiinnittdminen raitiovaunuun.

5.6.8 lItsearviointi
Kun jarjestelméa kaynnistetdan ja kaikki nappaimistén LED-valot kytketdan sarjaan ja lahetetaan aanisignaali,
asentopotentiometreja ei kdynnisteta. Tarkista F1:ssé@ rekisterikilpi 110 (moottorin vaihteiston turvakilpi).
Tama virhe voi johtua potentiometrin litdnnan ylikuormittamisesta painamalla jokaista kahdesta komennosta
jokaisessa liikkeessa, kun moottori on samanaikaisesti kdynnissa ja ohjattuna.
Seuraavat tarkastukset suoritetaan:

e QOikea teho ja napaisuus lahetetdaan moottorille.

e Teho ja keskimaarainen teho eivat saa ylittaa valmistajan maarittelemia arvoja.

e Potentiometrin tulisi tarjota vaihtojannite OV - +5V sijainnista ja liilkkeen suunnasta riippuen.

e Potentiometrin on nostettava tai laskettava jannite miniminopeuteen valmistajan asettamien rajojen
sisalla.

FRM-168 Vorlage GebA KI. | MDR_v3 GebA 01-1-013_02_Maintainance Manual Vektor 5_FIl_v2.docx
i ) _ _ 21.07.2026
Tekno-Medical Optik-Chirurgie GmbH

"31 TEKNO Sattlerstrabe 11 D-78532 Tuttlingen c €

GERMANY Tel.: +49 (0) 7461 1701-0 Fax: +49 (0) 7461 1701-50
E-Mail: mail@tekno-medical.com  www.tekno-medical.com



[1i] Vectoritukiopas 5 25/ 49

5.6.9 Tarkastus liikenteenohjauksen jalkeen

Kun liike pysdhtyy (merkkina valolla, joka vastaa estettya liikettd), sammuta virta, odota muutama sekunti ja
kdynnista se uudelleen. Toista tdmé& prosessi aina, kun haluat testata liiketta.

Seuraa liiketta ja tarkista, liikkuuko moottori.

Jos ei, tarkista moottoriin kytkettyjen J1-liittimen pinnien 4 ja 5 jénnite (noin 24 V) seka napaisuuden muutos
pyorimissuunnan muuttamisen yhteydessa.

Jos jannitettd ei ole, tarkista F1-sulake moottoriliittimen l&heltd. Jos sulake palaa, vaihda se uudelleen.
(Useimmissa tapauksissa sinun taytyy etsia vika, joka aiheutti sulakkeen palamisen.) Syyna voi olla mekaaninen
tukos, moottorivika, sahkojarjestelman vika tai rekisterikilven vika.

Jos sulake on ehja, mutta liittimessa ei ole jannitetta, vaihda 110-levy. Kun on varmistettu, ettd J2:ssa tai J3:ssa
pinnien 1 ja 2 valilla on noin 24 V jannite (jos ei, se voi viitata siihen, etté kortti on virran paalla, mutta ei ldheta
komentoa moottorille).

5.6.10 Tarkista valittoman pysahdyksen jalkeen

J1-liittimen pinnien 3 (0V) ja 1 (+V) vélissa oleva virtaldhde pitéisi olla 5V, jos ei, tarkista F 1-sulake.

Jos sulake palaa, syy on selvitettava ja jokaisen potentiometrin suorituskyky suojataan. Sulakkeen palaminen
voi johtua oikosulusta potentiometrin virtaldhteessd tai oikosulusta muissa jarjestelman osissa. Naissa
tapauksissa irrota kaikki kiintolevyn portit ja skannaa jarjestelma ongelman varalta.

Jos sulake on ehja, tarkista, onko levyliittimien jénnite pinnien 3 (0V) ja 2 (asento) valilla +5V tai OV riippuen
liikesuunnasta.

Jos jannite pysyy vakiona, ota huomioon syy, joka voi liittyd kokoonpanon mekaniikkaan (akseli ei ole kytketty
voimansiirtoon) tai potentiometrin vikaan.

Potentiometrin jannite vaihtelee, mutta lohko nayttaa satunnaiselta; on huomioitava, etta kayton aikana
jarjestelma seuraa, liikkuuko asentojannite luonnollisesti, ilman akillisia muutoksia +5V tai OV eika
saavuttamatta néaitd kahta &aripdata. Ensimmaisessa tapauksessa syyna voi olla jarjestelmavirhe,
potentiometrin rikkoutuminen tai oikosulku. Jalkimmaisessa tapauksessa potentiometrin vaara asento voi olla
Syyna.

Potentiometrin sijainti ja toiminta ovat aarimmaisen tarkeita, minka vuoksi jarjestelma seuraa erilaisia
toiminnallisia osa-alueita.

Jos potentiometri on asennettu vaarin, mekaaninen loppuisku ennen pysdhtymista aiheuttaisi varmasti
vahinkoa. Tasté syysta jarjestelma tarkistaa, ettei keskusjannite ylita aariarvoja, eli +4,5V ja 0,5V.
Suorituskyky- ja turvallisuusongelmia voi syntya, jos potentiometrin jannitettd ei muuteta jarjestelman
ohjauksen aikana. Syyt voivat liittya moottorin tai toimilaitteen mekaaniseen tarttumiseen, 16ysaan liitokseen
tai mekaanisen liitoksen vikaantumiseen potentiometrin ja toimilaitteen valilla.

Tassa tapauksessa, jos potentiometrin jannitemuutos toimilaitteeseen nahden kaannetaan, potentiometrin tai
levyliittimen paiden valinen yhteys kaantyy painvastaiseksi. Tama tapahtuma voi tapahtua vain valmistajan
kokoonpanon aikana tai teknisen tuen yhteydessa, joka ei kunnioita alkuperaista yhteytta.

Jos potentiometrin signaalinohjaus on oikea, kayttOkatkon syyna voi olla moottorivirran liiallinen maara.
Yhdista yleismittari (10A taysikokoisena) sarjassa oleviin kaapeliliittimiin 3 ja 4. Tarkista, onko keskimaarainen
ajomaara alle 4 A. Jos suorituskyky on parempi, tarkista mekanismit tai vaihda levy.

Jos kaikki kontrollit eivat ole positiivisia, levy 110 tulisi vaihtaa.

Huomio: Levyn kiinnittdmisen jalkeen kaikki viimeiset iskut on pidettéva yll&!
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5.6.11 Automaattinen syklinen testaus
Jos taulukko ei toimi, tarkista seuraavat:
e Kaynnista toinen kellarin kahdesta avaimesta (siellda on auto). Tarkista, onko jannite koskettimen ja
pinnin JP5 JP5 (GND) valilla +5 V kun kytkin vapautetaan, ja 0 V kun kytkintd painetaan.
e Jos tyOtaso on kytketty, varmista, ettd JP5-pinnin 3- tai pinnin 4 liitin on kdytettavissa GND:lle OV ja +5V
taajilla.
e Jos HOB on kytketty, varmista, ettd JP6:n 1-pinnin ja GND:n liitin on kdytettavissd OV ja +5V virralla, jos
HOB ei ole kytkettyna.

5.6.12 Tarkista kasetin lataussykili.

e Aseta kaukos&dadin koteloonsa.

e Auto kiinnittyy vasta viimeisen noston jalkeen.

e Kolme piippausta pitaisi kuulua ja poytakoneen lataussykli alkaa.

e Kaikki levyt asetetaan nollaasentoon.

e Pylvas alkaa laskea ja asettaa auton yldosan paikalle.

e Tydnna kasettia hieman taaksepdin vapauttaaksesi toisen rajoituskytkimen.
o Kolumnin pitéisi paattya.

o Odota muutama sekunti ja kytke kasetti uudelleen.

e Pylvas nousee nollaasentoon ja liike toistetaan.

e Kun menet alas, kansi asetetaan karrylle ja vapautetaan. Liikenne pysahtyy.

5.6.13 Ladataan ptydan ylhaalta alas

e Auto kiinnittyy vasta viimeisen noston jélkeen.

o Kolme signaalia tulisi kuulla ja massalataussykli alkaa.

Pylvas liikkuu yldspain.

Tyodnna kasettia hieman taaksepain vapauttaaksesi toisen rajoituskytkimen.
Kolumnin pitaisi paattya.

Auto kiinnittyy vasta viimeisen noston jalkeen.

Pylvas laskeutuu linjan paahan ja nousu toistuu.

Kun se siirretdan nollaasentoon, pylvas lataa yldosan ja vapauttaa raitiovaunun.

5.6.14 Sailytys-/séilytyspoyté (tyotaso + pohja)
e Saada (karryn) kytkinta nostamaan levy + pohja.
e Sulje karry viimeisen kuvan jalkeen
e Kolme signaalia tulisi kuulla ja massalataussykli alkaa.
e Selkaranka liikkuu alaspain.
e laskeutuminen paattyy pian kellarin pystyttamisen jalkeen.

5.6.15 Akun lataustesti
VAROITUS: Tama laite saa virtansa 220V vaihtovirrasta. Vaarallinen jannite sisélld, suoraan kytkettyna
sahkoverkkoon!
Noudata kaikkia varotoimia tarkastusten aikana valttadksesi kuljettajan loukkaantumisen tai
laitteiden vaurioitumisen.
Sisdlla ovat seuraavat laitteet:
e Brett 106 (paneeli de la Batterieladepanel);
e S150-kaupalliset kytkentavirtalahteet (24 volttia)
Bipolaarinen kytkin, jossa on valo, sijaitsee paajannitteen ja virtasyoton valissa.
Lahtokaapeli, jolla pdydan lataus voidaan kayttaa, on kytketty piirilevyn 106 J2-liittimeen.
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5.6.16 Akun latauskaavio

27V DC-jannite syOtetaén virtalédhteesta ja sitad suojaa F1-sulake (4A-250V).

Akun tehon rajoitus ei liity akkujen maksimilataukseen (sisdinen itserajoitustila), vaan hatatilanteissa
odotettuun maksimitehoon, jotta tyopdydan moottori voi toimia samaan aikaan kuin akkujen lataus.
Lahtovirta asetetaan F1:sta (6,3A) levylla 106

Akun laturin keltainen LED osoittaa virtalahteen ja tyopdydan valisen yhteyden.

5.6.17 Saantely ja valvonta

e Avaa laite 16ysatemalla nelja ruuvia alta.
Ota kaikki tarvittavat varotoimet valttaaksesi osille kosketusta ajon aikana!
e Poista varovasti kojelautaan kiinnitetty kehys ilman, ettd sinun tarvitsee kiristaa yhteytta.
e Tarkista piirilevyn sulakkeet.
e Yhdistaa kytkimen (simuloiden avointa venttiilid) liittimen pinnien 1 ja 2 valiin, joka simuloi poytaa.
e Kytke 100 Q vastus liittimen pinnien 1+ ja 2+ valiin.
e Yhdista laitteesi verkkoon ja tarkista:
o Jannitteen esiintyminen kahden harmaan johdon valillg, jotka yhdistavat bipolaarisen virtaldhteen,
paljastaa syyn (sulakkeet, liitdnnat ...);
o Jannite punaisen ja mustan johdon vililla on noin 27V DC virtalahteesta. Jos virtaa ei ole, virtalahde
vaihdetaan tai sulake tarkistetaan uudelleen
o 12V DC-jannitteen esiintyminen pinnien U2, 7 ja 14 valilla. Jos virtaa ei ole, vaihda kilpi.
Sammuta hana ja tarkista keltainen LED piirilevylla.
e Jos LED on pois paalta, mutta piirilevyn rele on paéalla ja vastuksen kuormitusjannite (noin 27,6 V DC)
on tunnistettu 100 Q, tarkista liitannat ja LEDit. Jos sopivaa, vaihda levy.
e Jos rele ei ole virtaa, vaihda levy.
o Jos seka LED etta rele toimivat, tarkista vastuksen lahtojannite 100 Q. Sen pitéisi olla noin 27V.
e Jos lahtojannitetta ei ole, yrita testata lampdkappaleen, eli yhdistavan PD:n, Q1-transistorin ja R1-
vastuksen toimintaa. Lopuksi vaihda ensin piirilevy, sitten jaahdytyselementti.
e Jos lahtoteho ei ole noin 27,6 VDC, laturi pitdisi séataa.
e Tarkista virtaraja jannitteen kalibroinnin jalkeen:
o Kytke rinnakkain 10 Q 100W vastus 100 Q vastuksella ja tarkista, ettei jannite laske alle 26 VDC.

e Sammuta 10 Q vastus ja liitd sen sijaan 4,7 Q 100 W vastus. Jos nykyinen arvo poikkeaa kuvatusta
kortista, palauta kortti.
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6 Ensimmainen kategoria
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Seuraavia ohjeita voidaan kayttda ongelmien tunnistamiseen ja korjaamiseen ilman teknista apua. Palvelun
toteuttamiseen vaaditaan hyva tuntemus elektronisista ja mekaanisista jarjestelmistd sekd sopivista

tyokaluista.

Ongelma

Ratkaisu

Ei poydalla vilkkuvat valot
latauksen aikana, eivatka
akut ole paalla.

Jos latausnaytto ei ole paalla eikd nappaimistosta tai pdydasta kuulu aants,
tarkista seuraavat asiat:

Oikea nappiohjaus.

Akun jannitteen pitéisi olla yli 22V.

F15-sulake on paristojen ja 130-kortin F1-sulakkeen valissa.

Téydellinen yhteys eri liittimien valilla.

Vaihda 130-rekisterikilpi tai soita tekniseen tukeen.

Nayttod syttyy, mutta ei
anna aanta ja/tai
nappaimistd ei toimi
kunnolla, kun tyopoyta on
paalla.

Nappéimiston LED-valot pitdisi olla paalld noin sekunnin ajan

Varmista, ettd nappaimisto/tyopoytaportti on kunnolla kytketty. Ota se pois ja
kytke hetkeksi. Avaa nappadimist0 ja tarkista kaapelit ja levyt. Tarvittaessa
tarkista linjan jatkuvuus piirilevyn ja l16ysan liittimen valilla.

Vaihda kilpi 130.

Vaihda néppaimisto.

Vaihtaa tangon sisdisen kaapelin (JP8-liitin - 130-piirilevy).

Vaihda kilpi 120.

Soita tukeen.

Jotkut ohjaimen
painikkeet eivat toimi.

Avaa kaukosaadin ja tarkista, ettad painikepaneelin ja 120-kortin valinen liitin on
oikein kytketty.

Vaihda ohjaimen nappaimisto.

Korvaa ndppaimistokortin 120.

Vaihda koko nappaimisto.

IR-kaukosaatimen
nappaimistd ei toimi.

Vaihda nappaimiston sisdinen akku.

Kokeile eri nappaimistoa samalla suunnalla (katso sisaiset nappaimet).
Tarkista, etta vain toinen kahdesta puhelimesta vastaanottaa signaalin, jotta
vastaanotinta vaihdettaessa tapahtuu virhe (toinen nakyy néaytodlle 103,3 litralla
akkua ja toinen sarakkeen 103b vastakkaisella puolella).

Vaihda kortti 130:een.

Soita tukeen.

Jotkut IR-ohjaimen
nappadimiston painikkeet
eivat toimi.

Avaa ohjain ja tarkista, ettd painikepaneelin ja 105-kortin valinen liitin on oikein
kytketty.

Vaihda paneeli ndppaimistdn nappaimilla.

Vaihda néppaimistd.

Vaihda kilpi 130.

Soita tukeen.
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Jos levy ei liiku lainkaan:
Tarkista 110:n F1-sulakkeet.
Tarkista JP1-JP2-liitin piirilevyltd 130 ja vaihda se tarvittaessa.
Tarkista J 1-J2-)3liitin emolevyltd 110 ja vapauta se tarvittaessa.
Kayta yleismittaria mittaamaan kosketusjannite liittimissa 5 ja 6, kun painat
laitteen nappia. Tassa tapauksessa sinun tulisi tarkistaa mekaanikon, laitteiden
ja mekaanikoiden johdotukset.
Jos liittimesta ei tule jannitetta, kokeile vaihtaa 110-piirilevya.
Jos kovalevy kaynnistyy ja sitten pysahtyy:
e Tarkista mekaaninen vika (ylikuormitus).
o Tarkista, ettd matkapuhelinliittimen ja potentiometrin valiset kontaktit
linjan varrella ovat oikein.
Tarkista jannite potentiometrin OV navan ja keskinavan valilla.
Tarkista, nouseeko vai laskeeko tdma jannite ajon aikana. Jos ei, tarkista yhteys
potentiometrin akselin ja voimansiirron valilla. Jos on, kokeile vaihtaa
potentiometria.
Vaihda kilpi 110.
Tarkista kiintolevyjen liitannat (liitin, kaapeli, potentiometri).
Tarkista, ettd matkapuhelinliittimen ja potentiometrin valiset kontaktit linjan
varrella ovat oikein.
Tarkista potentiometrin akselin mekaaninen lisdvaruste.
Kokeile vaihtaa 110-levy (saasta viimeiset tunnit).
Soita tukeen.
Tarkista kaikki litdnnat ja irrotettavat liitinlohkot
Kokeile vaihtaa piirilevy 130.
Soita tukeen.
Tarkista, laskeeko akun jannite jyrkasti 22 voltiin latauksen jalkeen 27,6 voltiin.
Tassa tapauksessa sinun pitadisi vaihtaa molemmat paristot.
Joka tapauksessa paristot kannattaa vaihtaa neljan vuoden kayton jélkeen.
Sammuta akkujen sulake ja tarkista jannite erikseen; jos janniteero on yli 0,5V,
vaihda paristot.
Kokeile vaihtaa akun laturi.
Kokeile vaihtaa 103.3-rekisterikilpi.
Soita tukeen.
Varmista, etta laturi on kytketty ja paalla.
Avaimen vihrea varoitusvalo ja laturin keltainen LED pitaisi olla paalla.
Poytakoneen keltainen Tarkista latausportin liitin kunnolla.
latausilmaisin ei syty, kun| Tarkista, nouseeko J7-liittimen pinnien 3 ja 5 vélinen jannite muutaman sekunnin
laturi on kytkettyna. kuluttua kannen sulkemisesta.
Vaihda akun laturi.
Soita tukeen.

Levynédppaimiston LED
syttyy ja liike lukittuu.

Vaihteisto ei pysahdy
iskun lopussa ja/tai ei
saavuta oikeaa
nollapistetta tai
suunniteltua asentoa.

Tilapaiset viat, joita voi
olla vaikea havaita

Jarjestelma osoittaa,
etta paristot ovat
ladattuja, mutta kun
ne sammutetaan, ne
ovat jo tyhjia
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laturi on paalla

Akut eivat lataudu
kahteentoista tuntiin (100
% indikaattorilataus), kun

keltainen LED paalla

tapauksessa kokeile vaihtaa 101.2-levya.
Tassa tapauksessa vaihdat paristot.
ja

102 P1-potentiometrilla.

Soita tukeen.

Tarkista akun jannite. Noin 12 tunnin jalkeen sen pitdisi nousta 27,6V:iin. Tassa
Jos jannite ei ole 27V, irrota paristot ja tarkista, onko kaapelien jannite 27V.
Jos paristot on irrotettu, jannite on alle 27 V, kokeile kalibrointia laturin levyn

Jos kalibrointi ei ole mahdollista, kokeile vaihtaa virtaldhdetta.

kytketty.

Tarkista kaapelien ja liittimen liitos ja toiminta.

Laturin keltainen LED-valo | Tarkista laturin sulakkeet.
ei syty, kun se on

Vaihda kilpi 106.
Vaihda akun laturi.

7 Varaosat

7.1 Taulukko
Koodi Kuvaus
Kalifornia | p. i 19124 akkua
ssa

TU-5:11a | 5-moottorinen kauko-ohjain kaapelilla ja spiraaliliittimella
TU-6:lla | 6-moottorinen kauko-ohjain kaapelilla ja kiertetylla liittimelld
V TF-5 5 kauko-ohjattavaa moottoria

V TF-6 6-moottorinen kaukosaadin

R300 Logiikkakortti 130

R400 Logiikkalauta 110

R231 103.3 Akun ilmaisinkortti

R310-5 Kauko-ohjauspaneeli 5 moottoria

R310-6 Kauko-ohjauspaneeli 6 moottoria

R235-5 Kauko-ohjattava infrapunapaneeli, jossa on viisi moottoria
R235-6 Etdinen IR-paneeli, jossa on 6 moottoria

R207/3 4-napainen JP8-kaapeli (130-kortti) ndppdimistolla
R240/D 10-napainen JP4-kaapeli (130-kortti) naytilla

R207 Liitantakaapeli, nappaimisto, 4 napaa pistokkeen kanssa

7.2 SINA teleohjattu

Koodi Kuvaus

R307 EM TU Hiiténtakaapeli

R307/1 8-napainen DIN-urosliitin EMTU:lle (kaukos&adin)

R308 PVC-ulkorakentaminen EM TU:lle

R309 EM TU 2010 -sarjan sisdinen elektroninen piirilevy

R310 Kauko-ohjain EM TU -ndppaimistolla
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Koodi Kuvaus

R221 Paalle ja pois valaistuksen kanssa

R222 LED + LED s porty

R223 [Imastointitunkki

R224 220V virtajohto

R225 Kaapelilaturi/kéyttopoyta (yhdistettynd R227:n numero 2:n kanssa)

R227 Pistoke-uroslaturi - Leikkauspoyta

R228 Miestulopistoke (liitdntaa tai laturia varten)

R229 Akun lataaminen aluksella

R230 Akun laturi kytkimell&

R231 Akun lataustila ohjausnaytdlle

R232 Levyn elektroninen ohjaus, akun lataustila + infrapunavastaanotin
7.4 EM TF infrapunakauko-ohjattava tuli

Koodi Kuvaus

R233 PVC-ulkopinnoite

R234 Sisdinen elektroninen platiini

R235 Etdndppéaimistd

R236 Kauko-ohjatut koukut johdotusta varten

R237 9V-akku

R238 Infrapunavastaanotin rakkindytt6én

R239 Elektroninen infrapunavastaanotin pylvadssa

R240 Langallinen infrapunasovitin
7.5 Raitiovaunu

Koodi Kuvaus

R241 Pyoriva pyora

R242 Suuntapyo6ra

R243 Raitiovaunupydran ohjauspoljin

R245 Yl6s/alas Weft-pedaali

R246 Trendelenburgin raitiovaunun ja Trendelenburgin raitiovaununvaihdon taittuva vipu

R347 SE TR3-2010- ja SE TR4-2010 -raitiovaunujen pintakasittely

R349 Y1a- ja alavartalon suojapumppu SE TR3-2010- ja SE TR4-2010 -raitiovaunuissa

7.6 Varaosien tilaaminen
Osia tilattaessa annetaan seuraavat tiedot:
e PoOydan tai virtalahteen sarjanumero.

e Koodi.

e Kuvaus.

e Maara.

e Minkalaista toimitusta tarvitaan (esim. saanndéllinen tai nopeutettu)?

Varaosia on saatavilla 10 vuoden ajan materiaalin toimituspaivasta.

Tyypillisesti tarjotaan uusimmat elektroniset piiriversiot. Asiaankuuluvien paivitysten osalta katso teknisia
dokumentaatioita ja/tai ota yhteytta valmistajaan paivittdaksesi vanhemmat poytdmallit ja virtalahde.
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8 Takuuehdot

Tekno-Medical antaa laitteen takuun materiaali- tai tyonlaadun vioista 24 kuukauden kuluessa
toimituspaivasta.

Tana aikana Tekno-Medical vaihtaa tai korjaa asiakkaiden merkitsemat vialliseksi merkitsemat osat maksutta.
Téama takuu ei kata kuluttajaosia (patjat, tuet jne.).

Takuu paattyy valittomasti, jos tavarat korjataan tai muokataan henkildiden toimesta, joilla ei ole Tekno-
Medicalin kirjallista lupaa.

Asiakkaiden toimista aiheutuneet vahingot tai onnettomuudet, kuten huolimattomuus, valvonnan puute,
virheellinen tai huono asennus, ohjeiden, hintojen noudattamatta jattaminen tai poydan virheellinen kaytto,
eivat kuulu tdman takuun piiriin.

Takuukorjaukset ja vaihdot eivat pidenna alkuperaista takuuaikaa.

Tama takuu ei kata korvauksia henkiloille tai omaisuudelle aiheutuneista suorista tai epasuorista vahingoista.

9 Tekninen tuki
Teknista tukea tarjoaa paikallinen edustaja tai suoraan valmistaja.

9.1 Korjaukset

Tekno-Medical tarjoaa piirilevyjen korjauspalveluita.

Palvelu tarjoaa komponenttien korjauksia ja testaamista, jotka tehddan yhta huolellisesti kuin uusien
tuotteiden kohdalla. Kunnostettuja piirilevyja voi ostaa alhaisemmalla hinnalla kuin uuden tuotteen arvo.
Tarvittavia osia ei valttamatta ole saatavilla tilauksen yhteydessa. Palauta vialliset kilvet, jos ne eivéat ole niin
vaurioituneita, etta ne tarvitsevat korjausta (rikki, palanut, nakyvasti vaurioitunut jne.).

9.2 Tuotot
Tavarat voidaan palauttaa kymmenen (10) pdivan kuluessa lahetyspaivastd, jos materiaalia ei ole kaytetty.
9.3 Paivitys

Taman kasikirjan ja IfU:n paivitykset ovat seurausta Tekno-Medicalin harkinnan mukaan tehdyista
parannuksista ja/tai muutoksista.
Taman kasikirjan varsinaisen version voi tilata mail@tekno-medical.com. mailto:mail@tekno-medical.com
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Picture 13

Lateral Right / Left
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Picture 15
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Picture 17

Motor 1
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