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1 Uvod

1.1 Zapazanja
Ovaj priru€nik namijenjen je stolnim operaterima. PodrSku pruza proizvodac ili ovlasteni servis.

1.2 Sigurnost

Za izvodenje ovih operacija potrebna je tehnicka struénost i znanje. Upozorenja,
upozorenja i obavijesti opisane u ovom priruéniku moraju se posStovati.

e Upozorenja se odnose na tehni¢ko osoblje i sigurnost korisnika.
o Treba poduzeti mjere opreza kako bi se sprijecila oSte¢enja uredaja.

o  BiljeSke se spominju kako bi se skrenula paZnja na odredene teme. Ove informacije nisu zamjena za
niti iskljuuju upozorenja i mjere opreza sadrzane u priruéniku.

Prije koristenja operacijskog stola, provjerite:
e Veza tipkovnice spojena je na stupac.
e Crvena tipka za uklju€ivanje je podignuta.
e  Uyvjeti instalacije opisani u odlomku "Instalacija" su ispunjeni.

Upozorenje: DrZite ruke podalje od prostora ispod madraca kada se stol pomice preko tipkovnice ili

automatski. Pazite da nijedan materijal (npr. posteljina, cijevi za utrnuée, dodaci itd.) ne moze
ometati kretanje.

Paznja: Da stol nije pao:
e kada se Trendelenburg pomicCe i naslon se istovremeno spusta, naslon za glavu moze dodirnuti tlo.
e Kad je oslonac za noge potpuno spusten ispod 90°, moZete dotaknuti nosac.

Oprez: Pacijent treba biti postavljen na operacijski stol kako bi se izbjegao rizik od prevrtanja ili mehani¢kog
savijanja ako je teZina pravilno rasporedena. Ne prelazite sljedece granice:
e 230 kg u sredini operacijskog stola.
e 80 kg na krajevima nogu i naslona.

Upozorenje: Kad se ne koristi, objesite daljinski na stranu zvucénika ili na drZa¢ za dodatke.

Upozorenje: Punjaé radi na elektricnu struju, unutra je visok napon, nikad ne morate dirati komponente
unutra.

Upozorenje: Stol radi na baterije, Sto moZe isprazniti veliku snagu u slucaju kratkog spoja; nikada ne
odvajajte osiguraC od obje baterije.

Upozorenje: Stol moze raditi automatski, budite oprezni i izbjegavajte oStecenje ljudi ili opreme u blizini
operacijskog stola.

Upozorenje: Uklonite i spojite vrhove prijenosnog sustava:
Pobrinite se da plocice, ventili, dodaci itd. ne ometaju ulosku ili prikljucke.
Proceduralni redoslijed mora se strogo posStovati i izmjene nisu dopustene.
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1.3 Ciséenje tikova
ObriSite meso vlaznom krpom i osusSite ga nakon operacije.

Nikada ne koristite vodene mlaznice direktno na stolu.
Madraci su prikladni za autoklaviranje u gumenom ciklusu (bez savijanja)

1.4 Pravo
Ovaj priruénik i informacije u njemu su vlasnistvo TEKNO-MEDICAL-a.
TEKNO-MEDICAL se odriée bilo kakve odgovornosti za Stetu na osobama ili imovini iz sljedeéih razloga:
e Ignoriranje i neposlusnost upozorenjima i upozorenjima;
e odstupanje od opisanih postupaka;
e QOperacije koje nisu spomenute u ovom priruéniku.
e Neznanje o opéim mjerama opreza pri rukovanju i koriStenju elektri¢éne opreme.

1.5 Datum

1.5.1 Podaci o uredajima i klijentima.

Prodavag i/ili proizvodac vodi sljedeée evidencije:
e Uredaj: Proizvod i serijski broj.
e Podaci o kupcu: datum isporuke, ime, puna adresa.
e Sluzba O: Bilo koja usluga proizvoda.

1.5.2 Dnevnik konfiguracije

Iz sigurnosnih razloga potrebno je voditi dnevnik u kojem se biljeZe sve promjene konfiguracije uredaja. Neki
dijelovi uredaja identificirani su modelom i serijskim brojem.

Proizvodac zadrzava izvornu konfiguraciju svakog isporu¢enog uredaja. Proizvoda¢ mora biti obavijeSten o svim
promjenama na operacijskim stolovima.

1.5.3 Dokumentacija

Dokumenti operacijskog stola uklju€uju priruénik i tehnicki priru¢nik.

Upute dolaze uz operacijski stol.

1.5.4 Tehni¢ka azuriranja

AZuriranja ovih uputa povremeno se Salju ovlaStenim distributerima i mogu biti dostavljena kupcu na zahtjev.

1.5.5 Saznajte vise
Molimo kontaktirajte proizvodaca za viSe informacija.

1.6 Opée informacije
Radni stol se isporucuje u dvije moguce konfiguracije:
e Tablica trgovanja: Pomi¢na baza + stupac + tablica za trgovanje
e Sustav prijenosa stolova: baza i stup + radni stol (mobilni) i transportni tramvaj

Ovaj vodic vrijedi za obje konfiguracije.
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1.7 Znacajke
Operacijski stolovi, mobilni i prijenosni stolni sustavi mogu izvoditi sljede¢e pokrete:

1.7.1 Elektromehanic¢ki mehanizmi
+ Gornja: 1030mm / Donja: oko 740mm mm,
+ Trendelenburg 30° / Trendelenburg invertido: ASI 30°,
» 20° desno / 20° nagib lijeve strane
e Uzduzni pomak: 300 mm
e Leda: +85° /-35°
» Podizanje prsa prema prorezu: +40° / 0°.

1.7.2 Mehaniéki mehanizmi
» Nagni, otopi i ukloni podlogu
* Nagnite i savijte naslon za glavu.

1.7.3 Hitni prijevoz (razvod)
+ Gore/dolje,
» Trendelenburg / Trendelenburg invertido,
* Nagib desne/lijeve strane,
» Podrska,
» Razdvajanje prsa gore/dolje.

1.7.4 Tramvajski prijevoz (prijenosni sustav)
» lzraden od nehrdajuceg &elika, opremljen antistatiCkim gumenim kotaCima i usmjereno upravljan
ko¢nicama.
* Umetanje sa strane glave ili noge.
« Trendelenburg y viceversa Trendelenburg: 20°
» Visina je podesiva od 730 mm do 1030 mm.
e Trendelenburg i obrnuti Trendelenburg izvode se mehani¢ki pomodu radilice.
e Pokreti gore-dolje izvode se pomocu papucice s zatvorenim hidrauli¢nim uljnim sustavom.

1.7.5 Razno

o Elektromehanicka kretanja pokreéu istosmjerni motori snage 24 V DC, a poloZaje detektiraju linearni
potenciometri.

e Pokreti se kontroliraju elektroniékom ploGom smjeStenom na stupu i raéunalnom tipkovnicom
pri¢vr§éenom na stol.

e Dostupan je opcionalni infracrveni daljinski upravljag.

e Energija je unutarnja i dolazi iz dvije hrpe rasporedene u stupac.

e Status napunjenosti baterije moZe se vidjeti na prikazu u stupcu tablice.

e Baterije napaja zaseban punjac.

o U sluéaju nuZde (prazna ili oSteéena baterija), stol se mozZe napajati izravno s punjaca.
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2 Tehnicki podaci
2.1 Tablica

Vodi€ za podrsku Vector 5

81748

Zahrahvane

Unutarnji, niskonaponski

Hitno napajanje

Vanjski punja¢ 27,6V DC

Unutarnje napajanje

24V DC

Baterije

2 12V/12Ah serija spojena

Motori

Maksimalno 24V DC/6.5A

PotroSnja energije motora (izlazni motor)

AP. 150 mA

PotroSnja snage motora (motor u radu)

Maksimalno 3,5 (ne maksimum)

Rasprsena toplinska energija

Maksimalna snaga 2 W

Maksimalna granica snage za zaustavljanje motora

4 A

Maksimalno maksimalno optereéenje (distribuirano)

Oko 250 kg

Maksimalno optereéenje na rubovima stola

Priblizno 80 kg

Dimenzije

Priblizno 2000 x 500 x 850 mm

TeZina

250 - 300 kg

2.2 Punja¢€ za baterije

Snaga

220V AC (+/-10%)

Frekvencija napajanja

50/60 Hz

PotroSnja energije

Maksimalno 2 A

Gubitak topline

Maksimalna snaga 80 W

Uskladenost transformatora

DIN EN 60742

Odvajanje primarnih/sekundarnih transformatora

> 1000MQ 3750V

Izolacija transformatora izmedu primarnog i sekundarnog

> 1000 MQ 2000 V

uzemljenja

Toplinska zastita transformatora na glavnoj razini 110 °C

Glavne igre 2 x 1.6 A s retardom

Interne sigurnosne kopije 2 x 6.3A

[zlazni napon 27,6V DC
Performanse 5.5 Maksimalni, samoograni¢avajudi

Rad i proizvodnja

Istosmjerna izmjeniéna struja (punjenje)
(s elektri€nom energijom)

Napajanje kad je punja¢ ukljuéen ili iskljuéen

<1mA@27,6VDC

Sigurnosna klasa

I1-BF2

Gubitak snage na izlaznom naponu 2

obi¢no 10 A (< 100 A)

Trenutni status prve pogreske 2

Tipiénih 20 A (< 500 A)

Prisutna na SFCA Stateu

TunuynHo. 0,8 MA (< 5 mA)

Nestanci struje u domovima

Tunu4HoO 0 A (< 100 A)

Snaga u prvom stanju kvara

Tipicno 25 A (< 500 A)

Nestanak struje na kopnu

Tipicno 25 A (< 500 A)

Snaga u prvom stanju kvara

Tipiénih 50 A (< 1000 A)

Earth Resistance ®

Tipi¢nih 80 mQ (< 200 mQ)

Dimenzije LxHxW

280 x 260 x 270 mm

Tezina

14 kg
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2.3 Veza izmedu stola i punja¢a baterije

Gubitak snage u usporedbi s tablicom ° obi¢no 10 A (< 100 A)
Trenutni status prvog kvara ° Tipic¢nih 20 A (<500 A)
Elektriéna energija pod uvjetima SFCA TUOXUYHO 1,7 mA (<5 mA)
Nestanak struje za pokrivanje stola TUnu4dHO 0 A (< 100 A)
Snaga u prvom stanju kvara Tipi¢no 25 A (<500 A)
Nestanak struje na kopnu Tipiéno 25 A (< 500 A)
Snaga u prvom stanju kvara Tipiénih 50 A (< 1000 A)
Resistance 6 Tipi¢no 136 mQ (< 200 mQ)
Sigurnosna asa3 Pisem BF

Uzemljenje kontaktom sa zidom.

Izlazni napon baterije cirkulira s gubitkom materijala i premaza u skladu s IEC 60601-18.

Brojilo s uklju¢enim kabelom za napajanje.

Test se mora provesti na udaljenosti od stola od poda, simulirajuéi najkriti¢nije sigurnosne uvjete bez

povezivanja s ekvipotencijalnim osnovnim rezultatom na stolu. Utovarna ljestva spojena su na masu
stola.

E) lako nema privatnih dijelova, punjac¢ pric¢vr§éen na stol dizajniran je prema BF specifikacijama kako bi se
osigurali najviSi sigurnosni uvjeti u sluaju nestanka napajanja elektri¢nih dijelova stola, kudiSta i
uzemljenja (stol za punjenje baterije).

F) Mijeri se izmedu prikljucka za punjenje i okvira radnog stola.

2.4 Pohrana
Stol i pribor moraju biti pohranjeni u originalnom pakiranju.
Za dugotrajno skladiStenje potrebni su sljedeéi okolisni uvjeti:
e Temperatura okoline ispod 20°C
e Relativna vlaZznost ispod 50%
o Cisto, bez prasine i prozraéeno okruZenje.

soz=

2.5 Pomorski promet

Stol i dodaci moraju biti isporuéeni u originalnom pakiranju, koje S§titi od elektri€énog udara i vibracija.
Temperatura moze varirati od -40°C do +70°C tijekom kratkog razdoblja tijekom transporta.

3 Ugradnja

3.1 Ukupno

Svi operacijski stolovi testirani su u skladu s DIN EN 6060 1-2-46, a transport se moZe obaviti samo ako su svi
testovi pozitivni. Za naSe operacijske stolove nisu potrebni posebni sustavi, jer se oni isporu€uju spremni za
upotrebu.

Upravljacka ploCa treba biti spojena na ekvipotencijalni kabel pomoéu konektora (1) sa strane stupca (blizu
zaslona).

Podignite tipku za ukljudivanje (2) da upalite stol.

Punjag za baterije (koji dolazi uz stol) spojite na uti¢nicu (uzemljenu u skladu sa zakonskim standardima za
operacijske dvorane).

Provjerite odgovara li napon mrezZe informacijama na naljepnici punjaca.

Osim ako nije drugacije navedeno, standardne komponente dizajnirane su za rad na 220 V AC (+/- 10%), 50-
60 Hz.

Drzite tekuéine podalje od punjada baterija. DrZite punja¢ dalje od operacijskog stola prilikom koriStenja
anestetika.
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3.2 Zahrahvane

Podignite tipku za ukljugivanje (2) u stolnom stupcu.

Za iskljuGivanje sustava pritisnite dolje tipku za ukljucivanje (2) (¢ak i tijekom rada u slu¢aju kvara, tako da se
kretanje stola odmah zaustavi).

Nakon ukljugivanja, sustav ée izvesti kratki opéi samotest. Na kraju testa, zvuk se moZe Cuti s stola i tipkovnice
ako je test u redu. Tijekom testa pale se upozoravajuca svjetla na stolu (indikator baterije) i na tipkovnici kako
bi korisnik mogao provjeriti radi li ispravno.

Sljedece automatske provjere se izvode:
»  Pravi izvor napajanja radi.
*  Prava RAM memorija radi.
» Memorija parametara EPROM-a radi ispravno.
« Desna povrSina tipkovnice radi.
» Ispravan kontrolni mehanizam sklopa u mirovanju.
« Potenciometar za ispravan poloZaj radi.

3.3 Baterijai razina napunjenosti

Stol napajaju dvije baterije unutar stupca. Prikaz (3) na bazi prikazuje status.
Razine napunjenosti:
+ 25%crvena
+  50% zeleno
+ 100% zeleno
Kada se kartica koristi i punjenje padne ispod 25%, lampica upozorenja treperi i svakih deset minuta se €uje
signal.
Kada napunjenost baterije padne ispod dopustene razine, sav se pokret zaustavlja i LED svjetla se gase.
U tom sluéaju, napunite baterije Sto prije ( nakon nekoliko dana izgubit ¢e ucinkovitost i istrositi se).

3.3.1 Punjenje baterija
(Vidi Sliku 2.)
e Spojite muski utika¢ (F) na Zenski utika¢ (D) koji se umetne u punjac za baterije
e Punjac za baterije spojite na mrezu pomoc¢u utikaca (G) (uzemljenje);
e Uklonite traku (11);
o Spojite kraj zice (E) na utikac (C), a drugi kraj Zice na uti¢nicu (12) stupca. Pravilno umetnite Cep,
okrenite ga dok ne klikne;
e Ako su spojevi ispravni, LED ( A) ée zasvijetliti;
o Ukljucite punjag za baterije (B);
o Kada je stol ukljucen, panel za razine prikazuje status "ukljuéeno" Zutim indikatorom i simbolom
utikaca, a LED diode 25-50-75-100% pale se jedna za drugom.
100% LED svijetli stalno samo kad su baterije potpuno napunjene.
Nemojte zaustavljati ciklus punjenja radi optimalnog punjenja. Kad dosegnete 100% napunjenosti, produzite
punjenje za jo§ dva sata.
Ni sustav ni baterija nece biti o8teéeni ako je punja¢ trajno spojen na stol i radi dugo vremena.
Ciklus punjenja se nastavlja ¢ak i nakon §to je stol ugasen , naizgled bez ikakvih indikacija na zaslonu.
Kad su baterije potpuno napunjene, LED indikator punjenja prikazuje "stanje napunjenosti" nekoliko minuta, a
zatim status 100%. Stol se moZe normalno koristiti za punjenje baterija, Sto je korisno u hitnim slu¢ajevima
kada sustav prestane raditi zbog praznih baterija.
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3.3.2 Nakon punjenja
e Iskljucite punjac za baterije (B);
e Iskljucite sve kabele
e Puni kapacitet baterije zajaméen je oko 3-5 godina, ovisno o uéestalosti punjenja (maksimalno 200
ciklusa).
e Ako razina 100% znacajno padne na niZzu nakon punjenja, baterije ¢e se morati zamijeniti.

3.4 Zamjena baterije
(Vidi Sliku 4.)
Slijedite ove upute za pravilnu zamjenu:
o Obje nove baterije moraju biti iste marke, modela i moguce cijele serije.
o Obje nove baterije trebale bi imati isti kapacitet.
Obje nove baterije moraju imati isti stupanj napunjenosti.
Obje baterije moraju se zamijeniti istovremeno. Nikad ne mijenjaj samo jednu bateriju.

Ako zanemarimo gore navedene tocke, to moze dovesti do brzog troSenja baterija; Preporucuje se korisStenje
rezervnih dijelova koje osigurava proizvodac.

Premjestite trgovacki stol na najviSu poziciju na UP-u uz sljedede:
e Daljinski upravljac.
e Hitne rucke.

Ako vam baterije ponestanu, slijedite ove korake

Spojite punjac baterije na operacijski stol.

Ukljucite stol pomoéu tipke za ukljucivanje (3) na stupcu.

Iznesi stol.

SE se iskljuCuju pritiskom na tipku za ukljucivanje (3) u stupcu.

Iskljuci punjag za baterije.

Uklonite Getiri vijka (2) sa strane fiksnog kucista (8).

Podignite fiksno kugiste radilice (8) i provucite ga ispod osigura¢a na vrhu (7). Cvrstu zastitu pricvrstite
podloskom (1).

Iskljucite osigurac (9), koji je spojen u seriju izmedu dviju baterija (A) i (B).
Iskljucite fast-on (3) Zice na crvenoj (+) i crnoj (-) Zici

Ako se baterije isprazne ili je kretanje UP-a blokirano, u€inite sljedeée:

o Iskljucite stol tipkom za ukljucivanje (3) na stupu.
e  Odvrni poklopac (8).
e Pri¢vrstite ru€icu radilice (12) na rupu i polako je okrec¢ete dok ne dosegne maksimalnu visinu;

Paznja: Nemojte preopterecivati tehnicka ograniéenja (ekstremni pokreti)!!

e Wellenmanivela.

e Zatvorite poklopac (8) Fotografija 1.

e Uklonite Cetiri vijka (2) sa strane fiksnog kucista (8).

e Podignite fiksno kugiste radilice (8) i provucite ga ispod osiguraga na vrhu (7). Cvrstu zastitu pridvrstite
podloskom (1).

e Iskljucite osigurac (9), koji je spojen u seriju izmedu dviju baterija (A) i (B).

e Iskljucite fast-on (3) Zice od crvene (+) i crne (-) zice.
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3.5 Stranke

e Pokreti sumoguéi pomocu dvije tipkovnice: Zicnog daljinskog upravljaca, koji je dio operacijskog stola,
i infracrvenog daljinskog upravljaca.

e Sustav provjerava da se ne mogu napraviti pokreti koji bi mogli oStetiti mehanicke dijelove.

e  Pritisni gumb koji odgovara Zeljenom pokretu. Pustite ih da zaustavite pokret.

e Kretanje se automatski zaustavlja kad dodete do posljednjeg poteza bez oSteéenja mehanickog dijela.

e Pritisnite i drZite gumb za resetiranje (15) i svi pomaci ¢e se vratiti u nultu poziciju koju je odredio
proizvodag.

e Na kraju resetiranja emitira se zvucni signal.

e Ponovno pokretanje ¢e se ignorirati nakon nekoliko sekundi ako se gumb ne pritisne.

e Kvarovi sustava signalizirani su LED-om na tipkovnici, kretanje je zaklju¢ano; U tom slu€aju naziva se
tehnicka sluzba

3.6 Posebni uvjeti

e Kada je naslon spusten, nagib prestaje prije nego Sto naslon dotakne kraljeznicu, a nagib ponovno
podinje i nastavlja.
o Kada se kretanje izvodi iz srediSta prema osloncima za noge, naslon se zaustavlja u nultom poloZaju (tj.
vodoravno), §to ponovno pokreée pomicanje unatrag i kretanje se nastavlja.
e Ako povrSina stola ima rupu u prsima, provodi se sljedec¢a provjera kako bi se izbjegla previSe pozitivna
pozicija:
o Ako korekcija prsa nije u nultom poloZaju (zavrsni udarac), nagib naslona za leda zaustavlja se
na +40° (posljednji pokret naprijed)
o Ako je naslon za leda +40° ili viSe, prsa se ne mogu pomicati

3.7 Hitni premjestaji

(Vidi Sliku 1.)
Stolovi su opremljeni posebnim sustavom za vra¢anje pokreta (kvar motora, praznjenje baterije,
nemogucnost koriStenja punjaca). Ovaj sustav primjenjuje se na sljedec¢e pokrete:

e Gore/dolje;
e Trendelenburg / Reverzni Trendelenburg;
o Nagib desne/lijeve strane;
e Nagib unatrag;
e Podignite/spustite pukotinu na prsima; Slijedite korake u nastavku kako biste izbjegli oSteéenje stola:
o Iskljucite stol tipkom za ukljucivanje (3);
o Protresi Cips,
o Umetnite mehanizam za hitne slucajeve u laktu i provjerite ispravan polozaj.
o Kreéite se polako u smjeru kazaljke na satu ili suprotno, ovisno o Zeljenom pokretu.

UPOZORENJE

Nikada ne poveéavajte zadnji hod pomodu hitnog upravljanja radilice, jer motor moze biti ozbiljno oStecen.
Operacijski stol uvijek treba iskljuciti ¢&im pacijent sjedne i tijekom operacije.

Nikada ne drZite tipkovnicu niti je ostavljajte na stolu dok su uredaji pri¢vrséeni na pacijenta (elektriéni
noZevi, defibrilator itd.). Stavite tipkovnicu ispod operacijskog stola.

Nikada ne koristite uredaje koji su spojeni na pacijenta dok je stol napajan punjaéem za pokrete uzrokovane
praznjenjem baterije.
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3.8 Uklanjanje stola
Ovaj se ciklus izvodi automatski kada je tramvaj spojen.

Automatski pokreti zahtijevaju iznimnu opreznost.

e Okrenite stol zaustavljanjem tipke za ukljucivanje (3) i pri¢ekajte zvucni signal,

e Ponovno pokrenite stol pomocu tipke za resetiranje (15);

e Umetnite klavijaturu u stalak (4);

o Ubacivanje kolica u zadnji hod, uévrséivanje kotaca papucicom (A) i odrzavanje poloZaja kolica do kraja
ciklusa. (tipkovnica se automatski zatvara);

e Nakon nekoliko sekundi, sustav Salje dva signala, pokre¢e automatski postupak, stol se postavlja na
kolica i stup se otpusta;

o Ciklus se zaustavlja ako se kolica pomaknu tijekom prethodnih koraka. U tom sluéaju, otklju¢aj kotace,
povuci kolica, pricekaj nekoliko sekundi i kreni ispoCetka na svom mjestu.

e Povrsina stola podiZe se na nultu poziciju.

e Silazno kretanje ponovno pocinje.

e Gornji dio nalazi se na tramvaju, a kraj bicikla oznacen je znakom.

o Otkopdcao je kotale i izvukao auto.

e Sva kretanja su zaklju¢ana (osim gore/dolje) dok se ne poveZu na drugi ¢vor.

o [skljucite napajanje pritiskom na tipku za ukljucivanje (3).

3.9 Povezivanje s racunalom
Ovaj ciklus zapodinje automatski spajanjem na tramvaj (vidi Sliku 5).

Automatski pokreti zahtijevaju iznimnu opreznost.

e  Okreni stol pritiskom na tipku za ukljucivanje (3) i pricekaj da samokontrola zavrsi.

e Provjerite je li stol u najnizem polozZaju (pritisnite gumb 2) dok stupac ne stane i dok zvuéni signal ne
potvrdi najniZi poloZaj na dnu.

e Obavezno stavite kontroler na stalak (4);

e Zatramvaje s pokretima gore/dolje ili Trendelenburg, poloZaj tramvaja mora biti na maksimalnoj visini
i nuli. (Prikaz na tramvaju)

¢ Naviknite kolica na zadnje povlacenje, osigurajte kotace na papucici (A), pritisnite petu i odrzavajte
poloZaj kolica nakon zavrSetka ciklusa. (tipkovnica se automatski zatvara);

e Nakon nekoliko sekundi, sustav Salje dva signala, pokreée automatski postupak, stol se postavlja na
kolica i stup se otpusta;

e Sustav pomice jarbol prema gore jer je vrh spojen

o Ciklus se zaustavlja ako se kolica pomaknu tijekom prethodnih koraka. U tom sluc¢aju, otklju¢aj kotace,
povuci kolica, priéekaj nekoliko sekundi i kreni ispocetka.

e Stupac se spusta

e Uspon ponovno poéinje

e Vrh se postavlja na stup, a kraj ciklusa oznacen je znakom.

e Otkopcao je kotale i izvukao auto.

e Stol sada moZe izvoditi sve pokrete daljinskim upravljacem.
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3.10 Pohrana preferiranih mehanizama
Sve tri pozicije mogu se pohraniti i prizvati pomocu tipki A, B ili C (16, 17, 18).

3.10.1 Stedna pozicija

e Premjestite stolove na Zeljenu poziciju.

e  Pritisnuo sam i drzao memorijsku tipku (13) dok sam drzao jednu od memorijskih tipki (16, 17, 18);
e Cuje se zvuk koji oznadava da je sekvenca uspjesna.

e Memorija zadrZava jednu poziciju, a nova memorija briSe staru.

e  Pritisnite tipku (15) za povratak u nultu poziciju.

e Preporucuje se provjeriti spremljenu lokaciju na sljedeci nacin.

3.10.2 Vracanje sacuvanih pozicija
e Pritisnite i drzite tipku (14) dok istovremeno pritiskate tipku u memoriji gdje je pohranjena Zeljena
pozicija;
e Pocletak postupka oznaCava zvuk i tipke se mogu otpustiti.
e Na kraju ciklusa, sustav prestaje slati signale s dva signala.
e Sve tipkovnice se ignoriraju do kraja ciklusa.

4 Odrzavanje, inspekcije i odrzavanje

4.1 Ukupno
Preporucujemo godisnji opéi pregled koji obuhvaéa sljedeée aspekte:
4.2 Stup

e Provjerite i zategnite sve matice i vijke na jarbolu i ispod nosaca sjedala

e Provjerite jesu li svi gumeni poklopci klipova koji pomi¢u Trendelenburg gore-dolje u dobrom stanju.

e Provjerite je li udaljenost izmedu cilindra i klipova koji pomicu pokrete jednaka ili manja od - 1 mm. U
suprotnom, bit ée zamijenjeni.

o Takoder provjerite klizne letve i je li prostorija ravna ili niza - 1 mm. Ako ne, bit ée zamijenjeni.

4.3 Operacijski stol

e Provjerite i zategnite sve matice i vijke na stupu i ispod sjedala.

e Provjerite i zategnite sve vijke i matice na to¢kama okretanja stola (naslon za leda, naslon za leda,
naslon za glavu i razdvajanje prsa).

e Provjerite konaéni potisak i nultu poziciju Trendelenburga te okrenite Trendelenburg i desno/lijevo
boc¢no. Sve glave cilindara moraju zadovoljavati izvorne parametre koje je postavio proizvodac (vidi
fotografiju 7).

e Provjerite madrace.

o Navlazite bo¢ne letvice, spojeve naslona za noge, naslone za glavu i sve ostale pokrete.

4.4 Tramvajski promet
e Pregledajte kotaCe i zamijenite ih kad se istroSe.
e Provjeri i zategni sve vijke.
e Podmazuje sve zupcéanike i pokretne mehanicke dijelove.
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[13]

4.5 Elektronicke ploce
IskljuCite sustav prije nego Sto zapoCnete odrZavanje ili inspekciju.
Molimo pogledajte sljede¢e upute za zamjenu plocice:
e Nemojte pokuSavati popravljati ploice, mogu se zamijeniti samo osiguraci.
e Za odrzavanje ili zamjenu, poSaljite neispravnu ploCu proizvodacu (elektroni¢ke ploCe nece biti
osigurane jer se ne mogu popraviti).
e  Okvir karte i tlocrt lokacije dovoljni su za potpunu tehnic¢ku uslugu.

Sljedece upute vrijede za mati¢ne ploce:

Ime Opis Polozaj
103.3 Kartica indikatora baterije Stupac tablice
103b.3 Infracrveni prijemnik kartica Masa stupova/podloga
105 Infracrvena tipkovnica Daljinsko upravljanje
106 Energetska kartica Punjac za baterije
110 Kartica motora Stupac tablice
120 Kartica za tipkovnicu Daljinsko upravljanje
130 LogiCka vizija Masa stupova/podloga

Kontrolni popis:

e Provjerite oZiGenje i ispravan spoj.
Provjerite status svih dodataka.
Napravite opéi test funkcije.
AZurirajte evidenciju podrske.

4.6 Odrzavanje sustava za stolne igre

Budite vrlo oprezni s baterijskim sustavom, nepravilna upotreba baterija moZe dovesti do opasnog
pregrijavanja. Nikada ne uklanjajte niti mijenjajte serijsku vezu izmedu dviju baterija i odgovarajuceg
osiguraca. Osigurac je jedina zaStita od kratkog spoja na napajanju stolnog racunala.

Nikad ne pokreni sustav dok su baterije jo$ spojene!
Ne spajajte baterije na sustav dok popravak nije zavrSen i prije nego sto ukljuéite stol u
pogon

4.7 Usluga logicke ploce 130

(Vidi Sliku 7.)
130 plo¢a se ne moze modificirati, popravljati ili kalibrirati. Popravke moze obaviti samo proizvoda¢. Nikada
ne spajajte alat na plo¢u dok je sustav ukljucen.
PrekidaC iz Prvog svjetskog rata (1-6) smjeSten sa strane JP6 konektora koristi proizvodac za testiranje i
kalibraciju. Nepravilna upotreba moze uzrokovati oSteéenje ili oSteéenje mehanicke ploce sustava.
Samo SW1-1 na SW1 prekidadu moZe se koristiti za spremanje posljednjeg takta i nulte pozicije u slucaju
zamjene elektroni¢kih site kartica.

4.8 Brtva servisnog motora 110
(Vidi Sliku 7.)

PloCica 110 ne moze se modificirati, popravljati ili kalibrirati. Popravke moze obaviti samo proizvoda¢. Nikada
ne spajajte alat na ploc¢u dok je sustav ukljucen.
U slucaju zamjene ove plo¢e, ona se mora inicijalizirati kako bi se pohranio broj motora koji se spaja.
Ovu proizvodnju proizvodi sam proizvodac.
Nakon premjeStanja i inicijalizacije ploCe, posljednji pokreti vezani uz kartu (pokreti i motori koje pokreée nova
karta) moraju se spremiti

Nikada ne koristite sustav prije nego Sto se najnovije promjene spreme.
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4.9 Zamjena plocice 130
Slijedite upute za zamjenu kartice 130:
e [skljucite stol pritiskom na tipku za ukljuéivanje,
e [skljuci punjaC za baterije,
e Skini poklopac.
e Spojite radilicu i polako je rotirajte u smjeru kazaljke na satu dok ne dosegne punu visinu (bududi da

motor ne radi, ona se opire pokretima prema gore i dolje; ako se radilica brzo kre¢e, motor moze biti
oStecen).

Upozorenje: Nikada ne prelazite mehani¢ku utrku

e  Skinite rucku i vratite poklopac.

e Odvrni vijke (3) i skini poklopac (2)

e Pobadaj redom (Slika 9): JP7, JP1, JP2, JP4, P8, JP5, JP6.

e  Odvrni matice (1), zamijeni oSte¢enu karticu.

e Reconecta en serie: JP6, JP5, JP8, JP4, JP2, JP1, JP7.

e Nakon ovih postupaka, provjerite Zice i prikljucke.

e Ponovno spojite baterije, ukljucite stol i slijedite sljedeée korake:
o PriGekajte dva signala: tipkovnicu i karticu koja oznaCava ispravnu vezu.
o Provjeri indikator statusa baterije

4.10 Zamjena plocice 110
e Svaka 110 ploca pokreée jedan motor na operacijskom stolu, pa je 110 plo¢a dizajnirana za bilo koji
elektriéni pokret.

e PloCe kontroliraju pomake gore/dolje, tendelenburg/invertiran, desno/lijevo i uzduzno, te se nalaze
unutar stupca

e PloCe unutar stupca precizno su postavljene kako bi se identificirala ispravna, vidi topografski model
(fotografija 9);

e Nakon Sto je zahvaceni plak identificiran, moze se zamijeniti slijedeéi upute u nastavku;

e Nakon zamjene svake plo€ice 110, zavrsSni hod mora se odrZavati.

Pogledajte odjeljak "Spremi posljednje detalje".

4.11 Zamjena ploce 110 (5 motora)
o Iskljuci stol;
e QOdvrnite vijke na straznjoj strani nastavka sa strane motora;
o Uklonite ¢epove (1), (2) i (4) uklanjanjem vijaka s vrha;
o Iskljugite sve utikage;
e Promijeni tablicu;
e Ponovno spojite konektore;
e  PriGvrstite Cepove (1), (2) i (4), spojite vijke na vrh;
e  PriGvrstite Sipku za drza¢ dodatka;
e Sacuvaj zadnji potez za napad, kao Sto je spomenuto u sljedeéem odjeljku.

FRM-168 Vorlage GebA KI. | MDR_v3 GebA 01-1-013_02_Maintainance Manual Vektor 5_HR_v2.docx
21.07.2026
Tekno-Medical Optik-Chirurgie GmbH

'Bq TEKNO SattlerstraBe 11 D-78532 Tuttlingen c E

GERMANY Tel.: +49 (0} 7441 1701-0 Fax: +49 (0) 7461 1701-50
E-Mail: mail@tekno-medical.com www.tekno-medical.com



[1i] Vodié za podréku Vector 5 17 /48

4.12 Zamjena plocice 110 (Engine 6)

Iskljuci stol;

Uklonite Cepove (1), (2) i (4) uklanjanjem vijaka s vrha;

Iskljugite sve utikade;

Ponovno umetnite karticu;

Ponovno povezZi vezu;

e Pricvrstite Cepove (1), (2) i (4), spojite vijke na vrh;

e Sacuvaj zadnji potez za napad, kao $to je spomenuto u sljedeéem odjeljku.

5 Spasavanje posljednjeg viaka
Koristi mehanicko crtanje za podeSavanje svih polozZaja na kraju pokreta.
Upozorenje: Iskljucite napajanje prije nego Sto slijedite upute i sve tehnicke servise na kabelu do

operacijskog stola.
Provjeri je li pritisnuta tipka za ukljuéivanje (3) !!

Obratite posebnu paznju: svaki put kad pritisnete jednu od tri "memorijske"” tipke (16, 17, 18), drZite
je nekoliko sekundi kako biste odrzali sustav na mjestu. Nakon zvuénog signala, otpustite gumb.

Oprez: Koristite sljedeci redoslijed za svaki repozitorij:
Faza 1 (priprema sustava);

Druga faza (spasavanje posljednjeg udarca);
Faza 3 (Obnova sustava);

Faza 4 (provjera funkcije).

5.1 Faza l: Priprema sustava

e Podignite stol do maksimalne visine pritiskom na gumb (1);

e Signal potvrduje da je maksimalna visina dosegnuta i kretanje staje;
¢ Iskljucite napajanje pritiskom na tipku (3);

e Odvrnite vijke (6) sa strane,

e QOdvrnite kao na fotografiji (C) i skinite poklopac (2).

e Prebaci s SW1 na ON.

e Zamjena poklopca (7) Popravak vijka (3)

e Aktivirajte tipku za napajanje i podizanje (3).
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5.2 Faza 2: Sac¢uvaj posljednje pokrete
(Vidi Sliku 6.)
Lezaj na kraju udarca mora biti pri¢vrSéen na Sipku zajedno s radnom plo¢om!

5.2.1 Motor Storage 1 (gore/dolje)
e  Pritisnite gumb (2) dok ne dosegnete visinu od 410 mm (za standardni podrum) ili 480 mm (za ultra-
ravnu bazu);
e Pritisnite i drzite tipku C (18) i tipku (14);
e Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;
e  Pritisnite gumb (1) dok ne dosegnete visinu:
o 530 mm za fiksne stolove,
o 605 mm za krute povrSine,
o 665 mm za prijenosne tablice;
e Pritisnite i drZite tipku B (17) i tipku (14);
e Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;
e  Pritisnite gumb (1) dok ne dosegnete visinu:
o 685 mm za standardnu bazu;
o 760 mm za ultra-tanke supstrate;

e Pritisnite i drzite tipku A (16) i tipku (14);
e Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta

5.2.2 Lokomotiva s lezajem 2 (Trendelenburg i Trendelenburg naopako)
e  Pritisni tipku (3) dok ne dosegne$ kut od +30° (kut rotacije bez podloge)
e  Pritisnite i drZite tipku A (16) i pritisnutu tipku (14);
e Aktivirajte tipku nakon "bip" koji sustav emitira;
e Pritisnite tipku (4) za doseg pod kutom od 0°;
e  Pritisnite i drZite tipku B (17) i pritisnutu tipku (14);
e Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;
e  Pritisnite gumb (4) dok ne dosegnete kut od -20°;
e Pritisni tipku C (18), drzi dolje i pritisni (14);
e Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;

5.2.3 3 motorna skladista (bo¢na, desna i lijeva)
e Pritisnite gumb (5) dok ne dosegnete kut od +15° (mjerac¢ nagiba spuZve bez podloge);
e Pritisnite i drzite tipku A (16) i tipku (14);
e Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;
e  Pritisni tipku (6) dok ne dosegne$ kut od 0°;
e  Pritisnite tipku B (17), pritisnite i drzite tipku te pritisnite (14);
e Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;
e Pritisni tipku (6) dok ne dosegne$§ kut od -15°;
e Pritisni tipku C (18), drZi dolje i pritisni (14);
e Otpustite tipke nakon §to sustav ispusti "bip".
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5.3 Faza 3: Vratiti sustav u njegovo "normalno funkcioniranje"
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Prostor za pohranu motora 4 (uzduzna zapremina)

Pritisnite gumb (7) dok ne dosegnete duljinu od 140 mm,
Pritisnite i drzite tipku A (16) i tipku (14);

Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;
Pritisnite tipku (8) dok duljina ne bude 0;

Pritisnite i drzite tipku B (17) i tipku (14);

Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;
Pritisnite gumb (8) dok ne dosegnete duljinu od 140 mm;
Pritisnite i drzite tipku C (18) i tipku (14);

Otpustite tipke nakon $to sustav ispusti "bip".

Akumulator motora 5 (rezervni)

Samo na stolovima bez razdvajanja grudi!
Pritisnite gumb (9) dok ne dosegnete kut od +75°;
Pritisnite i drzite tipku A (16) i tipku (14);
Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta
Pritisnite gumb (10) dok ne dosegnete kut od 0°;
Pritisnite i drZite tipku B (17) i tipku (14);
Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta
Pritisni tipku (10) dok ne dosegnes kut od -35°;
Pritisnite i drzite tipku C (18) i tipku (14);
Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta

Akumulatorski motor 5 (podijeljena potpora prsa)
Samo za stolove s zajedniékim sandukom!

Pritisnite tipku (9) dok ne dosegnete kut od +75;

Pritisnite i drzite tipku A (16) i tipku (14);

Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;

Pritisnite gumb (10) dok ne dosegnete kut od 0°;

Pritisnite i drzite tipku B (17) i tipku (14);

Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;

Pritisni tipku (10) dok ne dosegnes kut od -35°;

Pritisnite i drzite tipku C (18) i tipku (14);

Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;

Pritisnite gumb (9) dok ne dosegnete kut od -40°;

Pritisnite tipku "Call" (14);

Pritisni tipku (10) dok ne dosegnes kut od 0°.

Motor Storage 6 (Chest)
Samo za stolove s zajedniékim sandukom!
Pritisni tipku (11) dok ne dosegnes kut od -40°;
Pritisnite i drzite tipku A (16) i tipku (14);
Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;
Pritisnite gumb (12) dok ne dosegnete kut od 0°;
Pritisnite i drzite tipku C (18) i tipku (14);
Otpustite tipke nakon "bip" koji sustav ispusta;
Pritisnite i drZite tipku B (17) i tipku (14);
Otpustite tipke nakon Sto sustav ispusti "bip".

Pritisnite i drzite tipku (1) dok ne dosegnete visinu:
o 680 mm kao standard;
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o 755 mm za ultra-tanke supstrate;
e Iskljucite struju ;
o Odvrni vijke (3) i skini poklopac (2)
e Postavite SW1 prekidaé na "Logitka plo¢a 130" na ISKLJUCENO;
e Promijenite €ep (2) i vijke (3);
e  Promijenite poklopce (5) i vijke (6).

5.4 Korak 4: Funkcionalno testiranje
e Obidite stol podizuci tipku za ukljucivanje (3);
e Cekajuéi remont sustava,
e Sva LED svjetla na tipkovnici trebaju biti ugaSena; ako se upale jednaili vise LED lampica, odgovarajuée
skladiSte motora mora se ponoviti. (Pokret pokazuje crvenu LED)
e Provjerite ispravnu vrijednost hoda svakog motora pritiskom na odgovarajucu tipku prilikom mjerenja.
e Ako pokret ne ide ispravno, ponovite postupak drzanja.
Pokret grudi se ne pokre¢e automatski ponovno.
Ako tri pozicije nisu potpuno spremljene (A-B-C), ostaje zakljucana jer proces spremanja nije u potpunosti
pokrenut.
Skladistenje posljednjih vlakova potrebno je nakon zamjene komponenti ili odrZavanja lokomotiva.
Ako LED i dalje svijetli nakon skladistenja, provjerite potenciometar, konektore i sklop.

5.5 Zamjena motora
Lokacija razli¢itih motora:

Ime Pokret Lokacija
Motor 1 Gore/dolje Pogledajte fotografiju 17
Motor 2 Trendelenburg / Trendelenburg-Umbau Vidi Sliku 12
Motor 3 Desna/Lijeva strana Vidi Sliku 13
Motor 4 Longitudinalni pomaci Pogledajte fotografiju 14
Motor 5 Slim Fit Pogledajte fotografiju 15
Motor 6 Brustspalte Pogledajte fotografiju 16

5.5.1 Uklonite motor 1 (gore/dolje)

e Iskljucite stol pritiskom na tipku za uklju¢ivanje (3) prema dolje;

o Uklonite poklopac (8)

e Postavite lakat (6) i polako ga rotirajte u smjeru kazaljke na satu dok ne dosegne maksimalnu visinu;
Paznja: Nemojte i¢i dalje od posljednjeg crijeva!

o Uklonite ru¢ku i stavite poklopac (8);

Uklonite tvrdi poklopac (2) i uklonjivi poklopac (1);

Iskljugite utikag (A);

Odvrnite vijke ispod baze;

Umetnite podlo$ku izmedu nosaca A i nosaca B ;

Kapa dolje (8)

Pricvrstite klipnjacu, polako je okretajte suprotno od kazaljke na satu dok se motor ne udalji od sjedala

(4)i(3);

o Uklonite pin (6) i oSte¢eni motor.
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5.5.2 Montagemotor 1

e PremjeSteni pin (6);

e Spojite novi motor na sjedalo (5) i drzite vijak (3);

o Ukljucite rucicu i polako rotirajte u smjeru kazaljke na satu dok se prijenosni sustav ne priévrsti na

sjedalo (4), osigurajte vijak (7);

o Uklonite podloske izmedu nosaa A i nosaca B;

e Ponovno spojite konektor (A);

e Posljednji hod lokomotive br. 1 pohrani prema odjeljku "SkladiStenje posljednjeg takta";
Zamjenjuje tvrdu koricu (2) i uklonjivu (1).
5.5.3 Rastavljanje motora 2 (Trendelenburg / Reverse Trendelenburg)

e Obidite stol podizuci tipku za ukljucivanje (3);

e Povucite stol do maksimalne visine;

o Iskljucite stol pritiskom na tipku za ukljuéivanje (3) prema dolje;

e Skinite poklopce, odvrnite vijke s nosaca;

e  Skinite poklopce;

e Uklonite vrh hrpe uklanjanjem vijaka;

o Uklonite rendgenske trake u podrucju zdjelice;

e Iskljugite utikac (A);

o Uklonite igle (3) i (6) uklanjanjem vijaka;

e Ostedujes motor.

5.5.4 Montagemotor 2

e Nova lokomotiva se umedée u kolonu;

e Zamjena pinova (3) i (6) te vijaka;

e Zamijenite svjeicu (A);

e Osim posljednje utrke lokomotive br. 2 prema odjeljku " Spasavanje posljednjeg udarca”;
e Zamjenjuje poklopce (4) i (5) kao i vijke;

e Promijenite poklopac i fiksna (2) i odvojiva (1) vijka;

e Rendgenske trake u podrucju zdjelice ponovno se pri¢vrséuju;

e Ponovno spojite vrh.

5.5.5 Uklonite motor 3 (desnol/lijevo)
e Obidite stol podizuci tipku za ukljucivanje (3);
e Povucite stol do maksimalne visine;
o Iskljucite stol pritiskom na tipku za ukljuéivanje (3) prema dolje;
e Skinite poklopce, odvrnite vijke s nosaca;
e Makni kapke,
e Uklonite vrh hrpe uklanjanjem vijaka;
o Uklonite rendgenske trake u podrucju zdjelice;
e Iskljucite utikac (A);
e Uklonite klinove (4);
o Uklonite nosac¢ (10) uklanjanjem vijaka
o Uklonite pin (6) s Trendelenburg aktuatora.
e Pomaknite motor tako da pomaknete motor 2 u stranu.
o  Uklonite osigura¢ (10), uklonite potporne vijke (8)
e OStecuje$ motor.
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5.5.6 Montagemotor 3

e Ponovno spojite pin (10) zamjenom vijaka;

e Ugradnja novog motora;

e nosaC se montira spajanjem vijaka;

e PremjeSteni pin (4);

e Ponovno spojite konektor (A);
Zadnji hod lokomotive br. 3 pohranjen je prema odjeljku "SkladiSte posljednjeg ¢vorista";
Ponovno spojite pin (6) Trendelenburgovog aktuatora;
Zamjenjuje poklopce (4) i (5) kao i vijke;
Zamijenite tvrdi uvez (2) i uklonjivi poklopac (1) spajanjem vijaka;
e Rendgenske trake u podrucju zdjelice ponovno se priévrséuju;
e Ponovno spojite vrh.

5.5.7 Udaljenost motora 4 (uzduzni dovodnici)

e Iskljucite stol pritiskom na tipku za ukljuc¢ivanje (3) prema dolje;
e Uklonite vrh hrpe uklanjanjem vijaka;

o Uklonite rendgenske trake u podrucju zdjelice;

o Uklonite poklopce (2) i (3) odvrtanjem vijaka;

o [skljucite utikac (A);

o Uklonite iglu (4);

e Pomaknite iglu (5);

o Uklonite poklopac motora (6) uklanjanjem vijaka;

e (OSteéujeS motor.

5.5.8 Montagemotor 4
o Ugradite novi motor s poklopcem (6), pricvrstite vijke u plo¢u.
e Vratio je pin (5);
e PremjeSteni pin (4);
e Ponovno spojite konektor (A);
e Posljednji hod lokomotive br. 4 spreman je prema odjeljku "Skladi$tenje posljednjeg ¢vorista”;
e Umetnite poklopce (2) i (3) i ponovno spojite vijke;
e Rendgenske trake u podrucju zdjelice ponovno se pri¢vrséuju;
e Ponovno spojite vrh.

5.5.9 Rastavljanje motora 5 (nasloni)
e Iskljucite stol pritiskom na tipku za ukljuéivanje (3) prema dolje;
o Uklonite kapice 1, 2, 3i4;
e Iskljugite utikag& (A)
e Uklonite igle (5) i (6);
o (Ostedujes motor.
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5.5.10 Montagemotor 5
e ponovno spojiti pinove (5) i (6);
e Ponovno spoji utikac (A)
e Zamjenske kondenzatore 1, 2, 3i 4, kao i vijke;
e Sacuvajte zavr$ni hod lokomotive br. 5 prema odjeljku " Skladistenje posljednjeg glavcine".

5.5.11 Rastavljanje motora 6 (prsni razmac)
e Iskljucite stol pritiskom na tipku za uklju¢ivanje (3) prema dolje;
o Uklonite Spilove 1, 2 3;
e [skljucite utikac (A);
o Uklonite igle (5) i (6);
o Ostedujes motor.

5.5.12 Montagemotor 6
e  Pinos RecOnekt (5) i (6);
e Onnect senzorski konektor (A);
e Zamijeniti omotnice 1,2 3;
e Sacuvajte zadnji hod lokomotive br. 6 prema odjeljku " Spremanje posljednjeg ¢vora".

5.6 Inspekcije i testiranja

Sljedeéi postupci mogu se koristiti za provjeru ispravnog rada sustava i identifikaciju dijelova koje treba
zamijeniti.

Nakon §to se sustav ukljuci, provodi niz samostalnih testova.

Sustav se ne pokrece ako postoje problemi s elektroni¢kim ploéama. Ako postoje problemi s motorima, LED
na neispravnim kontrolnim lampicama na terminalima emitira zvuéni signal koji blokira kretanje.

5.6.1 Snaga

24V DC napajaju dvije 12V punjive baterije. Obje baterije opremljene su osiguratem za sprjeavanje kratkih
spojeva. Razina baterije prikazana je u stupcu na ekranu (3).

5.6.2 Status baterije (normalna upotreba)

Razina baterije prikazuje se kada je stolno racunalo uklju¢eno i dok je u upotrebi. Tek kada sva kretanja mase
prestanu, razina naboja se ne prikazuje kako bi se izbjegle pogreSke mjerenja.
Prikazane razine napunjenosti: 100, 75, 50 i 25%.
Crvena ikona na 25% ima dvostruku funkciju:
e Stalno crveno svjetlo oznagava razinu baterije od 25%.
e Treptajuée svjetlo oznaava da baterije treba napuniti.
Kada se baterije trebaju napuniti, pojavljuje se zvuéni signal, nakon ¢ega i hardver i softver prestaju raditi.

5.6.3 Status baterije (punjenje)

Kada je punjag spojen na stol i uklju€en, punjenje pocinje kada sustav detektira napon od 27V DC ili punjenje
baterija

Zaslon (3) prikazuje Zuto osvijetljenu "vezu za punjenje" i status punjenja, koristeéi brzi niz LED dioda od
25%, 50%, 75% 100%.

Kada struja punjenja padne ispod oko 200 mA, a snaga punjenja prelazi 27,3 V, sustav prestaje treptati na
svim LED-icama i zaslon ¢e pokazati 100% nakon otprilike 10 minuta.
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5.6.4 Ziéni daljinski upravljaé

Ukloni 4 vijka na straZnjoj strani kontrolera, skini poklopac. Kad ukljucite stol, provjerite jesu li sva LED
svjetla upaljena i je li emitiran Cujni signal. Takoder provjeri napon na fabric 120, izmedu pinova 3 i 4 na JP2
trebao bi biti 24V.

Ako postoji kvar na tipkama, umetnite panel s tipkama ili PCB 120.

5.6.5 Infracrveni daljinski upravljaé
Ovaj stol se daljinski kontrolira infracrvenim signalima koji se pune 9V baterijom. Tipka panela kodirana je
procesorom.
IR senzori nalaze se na zaslonu (3) stupca i na kartici 103b.3 na suprotnoj strani (iza prozirne kruzne zastite).
Desktop 130 dekodira signale i izvr§8ava naredbu. LED na tipkovnici pokazuje ucinkovitost baterije, zamijenite
bateriju ako LED ostane ugaSena kad pritisnete tipku.
U svakom sluéaju, baterije treba zamijeniti kada se udaljenost za slanje naredbi znacajno smaniji.
U slucaju oSteéenja, provjereno:

- Napon baterije.

- Ako dode do oSteéenja tipki, promijenite panel tipki.

5.6.6 Indikator baterije

Prikaz baterije (7) sadrzi niz LED svjetala koja oznacavaju razli¢ite razine napunjenosti, kao i infracrveni
prijemnik. Veza izmedu plo¢e zaslona i ploée 130 ostvaruje se putem ravnog kabela s 10 Zica spojenih na
JP4 plocge 130.

Sva LED svjetla se pale kad se uklju€e za probnu voZnju. Ako je oSteéen, zamijenite 103.3 karticu zajedno s
kabelima.

5.6.7 Stranke

Pokreti se izvode istosmjernim motorima s nominalnim naponom od 24 V. PoloZaj i poloZaj motora detektira
potenciometar s viSe rotacija od 5 kQ na osovini svakog motora.

Motore pokreéu poluvodicki "MOSFET" uredaji koji omoguéuju smjer rotacije, polaritet i koCenje za precizno
pozicioniranje.

Struja u uredaju se prati i ograni¢ava na 4A kako bi se sprijecila oStecenja.

Svaki upravljacki krug motora zasti¢en je osiguracem (5A) kako bi se sprijecilo opasno pregrijavanje u
slu€aju oSteéenja. Svaka upravljacka plo¢a motora prati poloZaje i struje, analizira kretanje i smetnje

signala; Motori¢ki poloZaj je aktivno kontroliran.

Pod odredenim uvjetima, pokreti se izvode automatski prema vrsti naredbe, poput ponovnog podeSavanja
poloZaja, planiranja poloZaja, uklanjanja ili fiksiranja krova tramvaja.

5.6.8 Samoprocjena
Kada je sustav ukljuéen i sve LED diode na tipkovnici spojene u seriju te se 8alje zvuéni signal, potenciometri
poloZaja nisu pod naponom. Provjerite u F1 registarsku oznaku 110 (sigurnosna ploCica motora i mjenjaca).
Ova pogreSka moze nastati preoptereéenjem potenciometarskih spojeva pritiskom na jednu od dvije naredbe
u svakom pokretu, dok je motor istovremeno napajan i upravljan.
Sljedece provjere se provode:

e Ispravna snaga i polaritet Salju se motoru.

e Snaga i prosjecna snaga ne smiju prelaziti vrijednosti koje je odredio proizvodac.

e Potenciometar bi trebao davati AC napon od OV do +5V, ovisno o poloZaju i smjeru kretanja.

e Potenciometar mora povecati ili smanjiti napon na minimalnu brzinu unutar granica koje postavlja

proizvodag.
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5.6.9 Inspekcija nakon kontrole prometa

Kada se pokret zaustavi (Sto je oznaceno svjetlom koje odgovara blokiranom pokretu), iskljucite napajanje,
pricekajte nekoliko sekundi i ponovno ga ukljuéite . Ponovite ovaj postupak kad god trebate testirati
pokret.

Pratite kretanje i provjerite pomice li se motor.

Ako ne, provjerite napon (oko 24V) pinova 4 i 5 J1 konektora spojenog na motor, kao i promjenu polariteta pri
promjeni smjera rotacije.

Ako nema napona, provjerite F1 osigura¢ blizu konektora motora. Ako je osiguraé pregorio, ponovno ga
zamijenite. (U vedini sluGajeva treba traziti kvar koji je uzrokovao pregorjenje osiguraca.) Uzrok moze biti
mehanicka blokada, kvar motora, kvar elektri€nog sustava ili kvar na registarskoj plodici.

Ako je osiguraC netaknut, ali nema napona u konektoru, zamijenite 110 plo¢u. Nakon potvrde postoji napon od

oko 24V izmedu pinova 112 uJ2 ili J3 (ako nije, to moZe znaditi da je kartica napajana, ali ne prenosi naredbu
motoru).

5.6.10 Provjerite nakon trenutnog zaustavljanja

Napajanje izmedu pina 3 (0V) i pina 1 (+V) J1 konektora trebalo bi biti 5V, ako nije, provjerite F1 osigurac.
Ako osiguraé pregori, potrebno je utvrditi uzrok, ¢ime se Stiti rad svakog potenciometra. Pregorjeli osigura¢
mozZe biti uzrokovan kratkim spojem u napajanju potenciometra ili kratkim spojem u drugim dijelovima
sustava. U tim sluGajevima, odspojite sve prikljucke na tvrdom disku i skenirajte sustav traZeéi problem.

Ako je osiguraC netaknut, provjerite doseZe li napon disk konektora izmedu pinova 3 (0V) i 2 (poloZaj) +5V ili
OV ovisno o smjeru kretanja.

Ako napon ostaje konstantan, razmotrite uzrok, koji moZe biti povezan s mehanikom sklopa (osovina nije
spojena na pogon) ili s nedostatkom potenciometra.

Napon potenciometra varira, ali blok izgleda nasumic¢no; treba napomenuti da sustav tijekom rada prati pomice
li se napon poloZaja prirodno, bez naglih promjena na +5V ili 0V, i bez dosezanja ta dva ekstrema. U prvom
slu€aju, uzrok moze biti greSka sustava, pucanje potenciometra ili kratki spoj. U potonjem slu€aju, uzrok moze
biti pogreSan poloZaj potenciometra.

PoloZaj i rad potenciometra iznimno su vazni, zbog ¢ega sustav prati razli¢ite funkcionalne aspekte.

Ako se potenciometar pogreSno postavi, moguénost postizanja mehani¢kog zavr§nog udarca prije nego Sto se
zaustavi sigurno bi uzrokovala oStecenja. Iz tog razloga, sustav provjerava ne prelazi li centralni napon
ekstremne vrijednosti, tj. +4,5V i 0,5V.

Problemi s performansama i sigurno§éu mogu nastati ako se napon potenciometra ne mijenja dok sustav
kontrolira jedinica. Uzroci mogu biti povezani s mehani¢kim stiskom motora ili aktuatora, labavim spojem ili
kvarom mehanicke veze izmedu potenciometra i aktuatora.

U tom slu€aju, ako se promjena napona potenciometra u odnosu na aktuator obrne, veza izmedu krajeva
potenciometra ili priklju¢ka diska bit ¢e obrnuta. Ovaj dogadaj mozZe se dogoditi samo tijekom sklapanja od
strane proizvodaca ili uz tehni¢ku podrsku sustava koji ne poStuje izvornu vezu.

Ako je kontrola signala potenciometra ispravna, uzrok zastoja mogao bi biti viSak struje motora. Spojite
multimetar (10A u punoj veli€ini) na kabelske konektore 3 i 4 u seriji. Provjerite je li prosje€¢na potronja ispod
4A. Ako je izvedba bolja, provjeri mehaniku ili zamijeni disk.

Ako nisu sve kontrole pozitivne, plo€ica 110 treba biti zamijenjena.

Paznja: Nakon ponovnog pricvr§¢ivanja tanjura, svi zavr$ni udarci moraju se zadrzati!
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5.6.11 Automatizirano ciklicko testiranje
Ako tablica ne radi, provjerite sljedede:
e Ukljuci jedan od dva klju¢a u podrumu (tamo je auto). Provjerite je li napon izmedu kontakta za pin JP5
2 ipin JP5 5 (GND) +5 V kada se prekidac¢ otpusti i O V kada se prekidac pritisne.
e Ako je radna plo€a spojena, provjerite je li JP5 pin 3 ili pin 4 konektor dostupan za GND na OV i +5V.
o Ako je HOB spojen, provjerite je li konektor izmedu JP6 1 pina i GND-a dostupan na OV i +5V u sluéaju
da HOB nije prikljucen.

5.6.12 Provjeri ciklus punjenja patrone.

e Stavite daljinski upravlja¢ u futrolu.

e Vagon pristaje tek nakon posljednjeg lifta.

Trebala bi se Guti tri signala i ciklus punjenja stola trebao bi zapoceti.

Svi diskovi su postavljeni u nultu poziciju.

Stup se pocinje spustati i pozicionira vrh automobila.

Lagano gurnite kartridZz unatrag da otpustite drugi grani¢ni prekidac.

Kolumna bi trebala zavrsiti.

Pricekaj nekoliko sekundi i ponovno spoji kartridz.

Stupac se podiZe do nulte pozicije i kretanje se ponavlja.

e Kad sidete dolje, poklopac se stavlja na kolica i otpusta. Zaustavljanja u prometu.

5.6.13 Uc¢itavanje od vrha prema dnu u tablici
e Vagon pristaje tek nakon posljednjeg lifta.
e Trebala bi se Cuti tri signala i trebao bi zapoceti ciklus masovnog punjenja.
Stupac ¢e se pomaknuti prema gore.
Lagano gurnite kartridZ unatrag da otpustite drugi grani¢ni prekidag.
Kolumna bi trebala zavrsiti.
Vagon pristaje tek nakon posljednjeg lifta.
e Stup ide do kraja linije i uspon se ponavlja.
e Kada se pomakne u nultu poziciju, stup optereéuje vrh i oslobada tramvaj.

5.6.14 Stol za pohranu/skladistenje (radna plo¢a + postolje)

e Podesite prekida¢ (cart) da podignete plo¢u + bazu.

e Zatvorite kolica nakon $to dodete do posljednjeg kadra

o Trebala bi se ¢uti tri signala i trebao bi zapodeti ciklus masovnog punjenja.
e KraljeZnica se spusta .

e Silazak zavr§ava ubrzo nakon $to je podrum podignut.

5.6.15 Test punjenja baterije
UPOZORENJE: Ovaj uredaj napaja 220V AC. Opasan napon unutra, izravno spojen na elektroenergetsku
mrezu!
Tijekom pregleda pridrzavajte se svih mjera opreza kako biste izbjegli ozljede operatera ili
ostecenje opreme.
Unutra se nalaze sljedeci uredaji:
e Brett 106 (panel de la Batterieladepanel);
e S150 komercijalni prekidacki napajanja (24 volta)
Bipolarni prekida¢ sa svjetlom nalazi se izmedu glavnog napona i ulaza napajanja.
Izlazni kabel koji se moze koristiti za punjenje stola spojen je na J2 konektor na ploci 106.

FRM-168 Vorlage GebA KI. | MDR_v3 GebA 01-1-013_02_Maintainance Manual Vektor 5_HR_v2.docx
21.07.2026
Tekno-Medical Optik-Chirurgie GmbH

'Bq TEKNO SattlerstraBe 11 D-78532 Tuttlingen c E

GERMANY Tel.: +49 (0} 7441 1701-0 Fax: +49 (0) 7461 1701-50
E-Mail: mail@tekno-medical.com www.tekno-medical.com



[1i] Vodié za podréku Vector 5 27148

5.6.16 Graf napunjenosti baterije

Napon od 27V DC napaja napajanje, a zasti¢en je osiguracem F1 (4A-250V).

Ogranienje snage baterije nije povezano s maksimalnim napunjenjem baterija (postoji unutarnji
samoogranicavajuéi nacin rada), ve¢ s maksimalnom snagom ocekivanom u hitnim situacijama, kako bi
motor radnog stola mogao raditi istovremeno s punjenjem baterija.

Izlazna struja se postavlja s F1 (6,3A) na plo¢i 106

Zuta LED lampica na punjadu za baterije oznacava vezu izmedu uredaja za napajanje i radnog stola.

5.6.17 Regulacijai kontrola
e Otvorite uredaj otpustajuéi Cetiri vijka ispod.
Poduzmite sve potrebne mjere opreza kako biste izbjegli kontakt s dijelovima tijekom
voznje!
e Pazljivo uklonite okvir priévrSéen na instrument plocu bez potrebe za ucjenom veze.
e  Provjeri osigurace na ploci.
e Povezuje prekida¢ (simulirajuéi otvoreni ventil) izmedu pinova 1i 2 konektora koji simulira stol.
e Spojite otpornik od 100 Q izmedu pinova 1+ i 2+ konektora.
e Spojite svoj uredaj na mrezu i provjerite:
o Prisutnost napona izmedu dviju sivih Zica koje povezuju bipolarni izvor napajanja, u slu¢aju da nema
napajanja, otkriva uzrok (osiguradi, spojevi ...);
o Napon izmedu crvene i crne Zice iznosi oko 27V DC izlaza iz napajanja. Ako nema napajanja,
napajanje se mijenja ili se osigura¢ ponovno provjerava
o Prisutnost 12V DC napona izmedu pinova U2, 7 i 14. Ako nema struje, zamijeni ploCicu.
Zatvorite slavinu i provjerite Zutu LED lampicu na ploci.
e Ako je LED ugaSena, ali je relej na ploci ukljucen i napon optereéenja (oko 27,6 V DC) otpornosti je
identificiran na 100 Q, provjerite spojeve i LED-ove. Ako je prikladno, promijenite tablicu.
e Ako relej nije pod naponom, zamijenite plocu.
e Akorade i LED i relej, provjerite izlazni napon otpornika na 100 Q. Trebao bi biti oko 27V.
e Ako nema izlaznog napona, pokuSajte testirati rad toplinskog tijela, tj. spojnog PD-a, Q1 tranzistora, R1
otpornika. Na kraju, prvo zamijeni tiskanu plo¢u, a zatim hladnjak.
e Ako izlazna snaga nije oko 27,6 V DC, punjac treba prilagoditi.
e Provjerite grani¢ni broj struje nakon kalibracije napona:
e Spojite otpornik od 10 Q 100W paralelno s otpornikom od 100 Q i provjerite da napon ne padne ispod
26 V DC.

e Iskljugite otpornik od 10 Q i spojite otpornik od 4,7 Q 100 W umjesto toga. Ako trenutna vrijednost
odstupa od opisane, vratite karticu.

6 Prvakategorija

Sljedeée upute mogu se koristiti za prepoznavanje i rjeSavanje problema bez potrebe za tehni¢kom pomodi.
Za izvodenje usluge potrebno je dobro poznavanje elektroni¢kih i mehani¢kih sustava te odgovarajuéi alati.

Problem RjeSenje

Ako ekran za punjenje nije upaljen i nema zvuka s tipkovnice ili stola, provjerite
sljedede:

Ni trepéuca svjetla na Ispravna kontrola tipki.

stolu tijekom punjenja, ni | Napon baterije trebao bi biti iznad 22V.

baterije nisu upaljene. F15 osigura¢ izmedu baterija i F1 osiguraca na 130 kartici.
SavrSena povezanost izmedu razlicitih konektora.
Promijenite tablicu 130 ili nazovite tehnicku podrsku.
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Ekran svijetli, ali ne
proizvodi zvuk i/ili
tipkovnica ne radi
ispravno kad je desktop
ukljucen.

LED svjetla na tipkovnici trebala bi biti upaljena otprilike sekundu

Provjerite je li prikljucak za tipkovnicu/desktop sigurno spojen. lzvadi ga i
priklju¢i na neko vrijeme. Otvorite tipkovnicu i provjerite kabele i ploCe. Ako je
potrebno, provjerite kontinuitet linije izmedu ploCe i labavog konektora.
Promijeni plocu 130.

Promijeni tipkovnicu.

Zamjenjuje unutarnji kabel stupa (JP8 konektor - 130 ploca).

Promijenite plocu 120.

Nazovite podrsku.

Neki gumbi na kontroleru
ne rade.

Otvorite daljinski i provjerite je li konektor izmedu ploce tipki i 120 kartice
ispravno spojen.

Promijeni tipkovnicu na kontroleru.
Zamjenjuje karticu s tipkovnicom 120.
Promijeni cijelu tipkovnicu.

Tipkovnica na IR
daljinskom upravljacu ne
radi.

Promijenite bateriju unutar tipkovnice.

Probaj drugu tipkovnicu u istom smjeru (vidi unutarnje tipke).

Provjerite prima li signal samo jedan od ta dva telefona kako bi se prilikom
promjene prijemnika dogodila greSka (jedan se na ekranu pojavljuje s 103,3 litre
baterije, a drugi na suprotnoj strani stupca 103b).

Promijeni karticu za 130.

Nazovite podrsku.

Neki gumbi na IR
tipkovnici kontrolera ne
rade.

Otvorite kontroler i provjerite je li konektor izmedu ploce tipki i kartice 105
ispravno spojen.

Zamijenite plocu tipkama na tipkovnici.

Promijeni tipkovnicu.

Promijeni plocu 130.

Nazovite podrsku.

LED na tipkovnici diska
se pali i pokret je
zakljucan.

Ako se disk uopce ne pomice:
Provjeri F1 osigurace na 110.
Provjeri JP1-JP2 konektor na plo&i 130 i zamijeni ga ako treba.
Provijerite J1-J2-J3 konektor na plo¢i 110 i otpustite ga ako je potrebno.
Koristite multimetar za mjerenje kontaktnog napona na konektorima 5 i 6 kada
pritisnete gumb na uredaju. U tom slucaju, trebali biste provjeriti oZi¢enje
mehanicara, opreme i mehanicara.
Ako iz konektora ne izlazi napon, pokusSajte zamijeniti 110 plocu.
Ako tvrdi disk krene pa stane:

e Provjerite ima li mehani¢kog kvara (preoptereéenja).

e Provjerite jesu li kontakti izmedu mobilnog konektora i potenciometra duz

linije ispravni.

Provjerite napon izmedu OV pola potenciometra i srediSnjeg pola.
Provjerite poveéava li se ili smanjuje li taj napon tijekom voznje. Ako ne,
provjerite vezu izmedu osovine potenciometra i pogonskog sklopa. Ako da,
pokusSajte promijeniti potenciometar.
Promijeni plodu 110.

Prijenos se ne zaustavlja
na kraju hoda i/ili ne
doseze ispravnu nulu ili
planirani polozaj.

Provjerite spojeve tvrdih diskova (konektor, kabel, potenciometar).

Provjerite jesu li kontakti izmedu mobilnog konektora i potenciometra duz linije
ispravni.

Provjeri mehanicki dodatak na osovini potenciometra.

Pokus$aj zamijeniti plo¢icu 110 (sauvaj zadnje sate).

Nazovite podrsku.

Privremeni nedostaci
koje je teSko otkriti

Provjerite sve prikljucke i uklonjive terminalne blokove
Pokus$aj zamijeniti PCB 130.
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Nazovite podrku.

Provjeri pada li napon baterije naglo na 22V nakon punjenja na 27,6V. U tom
slu¢aju, trebali biste zamijeniti obje baterije.

U svakom slucaju, baterije biste trebali zamijeniti nakon 4 godine rada.
IskljuCite osigura¢ izmedu baterija i provjerite napon zasebno; ako je razlika
napona veca od 0,5V, zamijenite baterije.

Poku8ajte zamijeniti punjac za baterije.

PokuS$aj zamijeniti plo¢icu 103.3.

Nazovite podrsku.

Provjerite je li punjag prikljuen i ukljucen.

Zelena lampica upozorenja na klju€u i Zuta LED na punjacu trebale bi biti
upaljene.

Provjeri konektor priklju¢ka za punjenje kako treba.

Provjerite poveéava li se napon izmedu pinova 3 i 5 J7 konektora nekoliko sekundi
nakon zatvaranja poklopca.

Promijeni punjaé baterije.

Nazovite podrsku.

Sustav pokazuje da su
baterije napunjene, ali
kad se iskljuce, veé su
prazne

Zuti indikator punjenja na
zaslonu stola ne svijetli
kad je punja¢ prikljucen.

Provjeri napon baterije. Nakon otprilike 12 sati, trebalo bi doseéi 27,6V. U tom
slu¢aju, pokusajte zamijeniti 101.2 plo€icu.

Ako napon nije 27V, izvadite baterije i provjerite doseZe li napon kabela 27V. U
tom slucaju mijenjate baterije.

Ako su baterije iskljucene, napon je ispod 27 V, pokuSajte kalibrirati
potenciometrom P1 na ploci punjaca 102.

Ako kalibracija nije moguéa, poku$ajte zamijeniti napajanje.

Nazovite podrsku.

Provjerite spoj i rad kabela i konektora.

Provjeri osigurae punjaca.

Promijenite plocu 106.

Promijeni punjaé baterije.

Baterije se ne pune
dvanaest sati (100%
indikator napunjenosti)
dok je punja¢ ukljucen i
Zuta LED lampica upaljena

Zuta LED lampica na
punjacu se ne pali kad je
spojena.

7 Rezervni dijelovi

7.1 Tablica
Kod Opis
KalifL(J)rniji Par 12V/12A baterija
Na TU-5 | Daljinski upravlja¢ s 5 motora s kabelom i spiralnim konektorom
Na TU-6 | Daljinski upravljad s 6 motora s kabelom i zavojitim konektorom
V TE-5 5 daljinski upravljanih motora
V TF-6 Daljinsko upravljanje s 6 motora
R300 Logicka kartica 130
R400 Logicka plo€a 110
R231 103.3 Kartica za indikaciju baterije
R310-5 Panel za daljinsko upravljanje 5 motora
R310-6 Panel za daljinsko upravljanje 6 motora
R235-5 Daljinski upravljani IR panel s pet motora
R235-6 Daljinski IR panel sa 6 motora
R207/3 4-pinski JP8 kabel (130 kartica) na tipkovnici
R240/D 10-pinski JP4 kabel (130 kartica) na ekranu
R207 Spojni kabel, tipkovnica, 4 pola s priklju¢kom
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7.2 IN YOU teleusmjereno
Kod Opis
R307 EM TU prikljuéni kabel
R307/1 8-pinski DIN muski utika€ za EMTU (daljinsko upravljanje)
R308 PVC vanjska konstrukcija za EM TU
R309 Interna elektronicka plo¢a za seriju EM TU 2010
R310 Daljinsko upravljanje s EM TU tipkovnicom

7.3 Punja¢€ za baterije
Kod Opis
R221 Uklju€eno i iskljuceno s rasvjetom
R222 LED + LED s porty
R223 Dizalica za klimatizaciju
R224 220V kabel za napajanje
R225 Punjal/operacijski stol za kabel (u kombinaciji s R227 brojem 2)
R227 Muski punjac s uti€nicom - operacijski stol
R228 Muski ulazni utika€ (za prikljucak ili punjac)
R229 Punjenje baterije na brodu

R230 Punjac za baterije s prekidaGem
R231 Status napunjenosti baterije za kontrolni zaslon
R232 Elektroni¢ka kontrola ploCe, status napunjenosti baterije + infracrveni prijemnik

7.4 EM TF infracrvena daljinska paljba

Kod Opis
R233 PVC vanjski premaz

R234 Interni elektronicki platin

R235 Daljinska tipkovnica

R236 Daljinske kuke za oZi¢enje

R237 9V baterija

R238 Infracrveni prijemnik za rack display

R239 Elektronicki infracrveni prijemnik na stupcu
R240 Ziéni infracrveni adapter

7.5 Tramvaj

Kod Opis
R241 Rotacijski kotac
R242 Usmijereni kotaé

R243 Papudica za upravljanje tramvajskim kotaéem
R245 Up/Down Weft pedala
R246 Preklopna poluga za tramvaj Trendelenburg i tramvaj Trendelenburg

R347 Povrsinska obrada tramvaja SE TR3-2010 i SE TR4-2010
Pumpa za za$titu gornjeg i donjeg dijela karoserije na tramvajima SE TR3-2010 i SE TR4-
R349 2010

7.6 Narudzba rezervnih dijelova
Prilikom narugivanja dijelova pruZaju se sljedeée informacije:
e Serijski broj stola ili napajanja.

e Kod.
e Opis.
e Koli¢ina.

e Koja vrsta dostave je potrebna (npr. redovna ili ubrzana)?
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Rezervni dijelovi dostupni su 10 godina od datuma isporuke materijala.
Obi¢no se pruzaju najnovije verzije elektronickih sklopova. Za relevantna aZuriranja, molimo pogledajte
tehni¢ku dokumentaciju i/ili kontaktirajte proizvodaca radi azuriranja starijih modela stolova i napajanja.

8 Uvjeti jamstva

Tekno-Medical jam¢i uredaj za bilo kakve nedostatke u materijalima ili izradi u roku od 24 mjeseca od datuma
isporuke.

Tijekom tog razdoblja, Tekno-Medical ¢e besplatno zamijeniti ili popraviti dijelove koje kupci oznaée kao
neispravne.

Ovo jamstvo ne pokriva potroSacke dijelove (madrace, potpore itd.).

Jamstvo prestaje odmah ako robu poprave ili izmijene osobe koje nisu pismeno ovlastene od strane Tekno-
Medicala.

Steta ili nesreée uzrokovane radnjama kupaca, poput nemara, nedostatka nadzora, nepravilne ili lose
instalacije, nepostivanja uputa, cijena ili nepravilne upotrebe stola, nisu pokrivene ovom garancijom.
Jamstvene popravke i zamjene ne produZuju originalni jamstveni rok.

Ovo jamstvo ne pokriva nadoknade za izravnu ili neizravnu Stetu nanesenu osobama ili imovini.

9 Tehnicka podrska

Tehni¢ku podrsku pruZa lokalni predstavnik ili izravno proizvodag.

9.1 Popravci

Tekno-Medical nudi usluge popravka PCB-a.

Usluga nudi popravke i testiranje komponenti koje se izvode s istom paznjom kao i za nove proizvode.
Obnovljeni PCB-ovi mogu se kupiti po cijeni niZoj od vrijednosti novog proizvoda. Potrebni dijelovi moZda nisu
dostupni u trenutku narudzbe. Molimo vratite neispravne plogice ako nisu toliko oSteéene da zahtijevaju
popravak (slomljene, izgorjele, vidljivo oSteéene itd.).

9.2 Povrati
Roba se mozZe vratiti unutar deset (10) dana od datuma otpreme ako materijal nije koriSten.

9.3 Azuriranje

AZuriranja ovog prirucnika i IfU-a rezultat su poboljSanja i/ili promjena prema diskreciji Tekno-Medical-a.
Stvarna verzija ovog priru¢nika moze se naruciti od mail@tekno-medical.com. mailto:mail@tekno-
medical.com

FRM-168 Vorlage GebA KI. | MDR_v3 GebA 01-1-013_02_Maintainance Manual Vektor 5_HR_v2.docx

21.07.2026
Tekno-Medical Optik-Chirurgie GmbH

fz}q TEKNO SattlerstraBe 11 D-78532 Tuttlingen c E

GERMANY Tel.: +49 (0} 7441 1701-0 Fax: +49 (0) 7461 1701-50
E-Mail: mail@tekno-medical.com www.tekno-medical.com


mailto:mail@tekno-medical.com
mailto:mail@tekno-medical.com

[1i] Vodié za podréku Vector 5 32/ 48

Picture 1
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| Picture 2
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