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1 Introducere

1.1 Observatii

Acest manual este destinat operatorilor de desktop. Suportul este oferit de producator sau de serviciul
autorizat.

1.2 Securitate

Este necesara expertiza tehnica si cunostinte pentru a efectua aceste operatiuni.
Avertismentele, avertismentele si notificarile descrise in acest manual trebuie
respectate.

e Avertismentele se refera la personalul tehnic si la siguranta utilizatorilor.

o Trebuie luate masuri de precautie pentru a preveni deteriorarea dispozitivului.

e Notele sunt mentionate pentru a atrage atentia asupra unor subiecte specifice. Aceste informatii nu
inlocuiesc si nu exclud avertismentele si precautiile continute in manual.

inainte de a folosi masa de operatie, verificati :
e Conexiunea tastaturii este conectata la mufa de coloana.
e Butonul rosu de pornire este ridicat.
e  Conditiile de instalare descrise Tn paragraful "Instalare" au fost indeplinite.

Atentie: Tineti mainile departe de spatiul de sub saltele atunci cdnd masa este mutata pe tastaturd sau
automat. Asigura-te ca niciun material (de exemplu, lenjerie de pat, tuburi de anestezie, accesorii
etc.) nu poate Impiedica miscarea.

Atentie: Daca masa nu ar fi cazut:
e cand Trendelenburg-ul este mutat si spatarul este coborat in acelasi timp, tetiera poate atinge solul.
e (Cand suportul pentru picioare este coborat complet sub 90°, poti atinge stalpul.

Atentie: Pacientul trebuie pozitionat pe masa de operatie pentru a evita riscul de rasturnare sau pliere
mecanica daca greutatea este distribuita corespunzator. Nu depdsiti urmatoarele limite:
e 230 kgin centrul mesei de operatie.
e 80 kg la capetele picioarelor si spatarului.

Atentie: Cand nu este folosit, agata telecomanda pe lateralul difuzorului sau pe suportul accesoriilor.

Avertisment: Incarcatorul de baterii functioneaza pe curent electric, exista o tensiune mare in interior, nu
trebuie niciodata sa atingi componentele din interior.

Atentie: Tabelul functioneaza cu baterii, ceea ce poate descarca putere mare in caz de scurtcircuit; niciodata
nu detasati siguranta de la ambele baterii.

Atentie: Masa poate functiona automat, fiti atenti si evitati deteriorarea persoanelor sau echipamentelor din
apropierea mesei de operatie.

Atentie: Indepértati si conectati partea superioara a sistemului de transmisie:
Asigura-te ca nicio placd, supape, accesoriu etc. nu interfereaza cu cartusul sau porturile.
Secventele procedurale trebuie respectate cu strictete si nu sunt permise modificari.

FRM-168 Vorlage GebA KI. | MDR_v3 ebA 01-1-013_02_Maintainance Manual Vektor 5_RO_v2.docx
— Tekno-Medical Optik-Chirurgie GmbH 21.07.2026
| L' TEKNO SattlerstraBe 11 D-78532 Tuttlingen c E
GERMANY Tel.: +49 (0} 7461 1701-0 Fax: +49 (0) 7461 1701-50

E-Mail: mail@tekno-medical.com www.tekno-medical.com



[1i] Ghid de suport Vector 5 6/48

1.3 Ticuri de curatare

Sterge carnea cu o cérpa umeda si usuca-o dupa operatie.
Nu folosi niciodata jeturi de apa direct pe masa.
Saltelele sunt potrivite pentru autoclavare in ciclul de cauciuc (fara a se indoi)

1.4 Drept

Acest manual si informatiile continute n el sunt proprietatea TEKNO-MEDICAL.

TEKNO-MEDICAL renuntd la orice raspundere pentru daune aduse persoane sau proprietdti din
urmatoarele motive:

e |gnorarea si dezrespectarea avertismentelor si avertismentelor;

e abatere de la procedurile descrise;

e Operatiuni care nu sunt mentionate in acest manual.

e Ignoranta precautiilor generale la manipularea si utilizarea echipamentelor electrice.

1.5 Data

1.5.1 Jurnalele de date ale dispozitivelor si clientului.
Dealerul si/sau producatorul pastreaza urmatoarele evidente:
e Dispozitiv: Articol si numar de serie.
e Date despre client: data livrarii, nume, adresa completa.
e Serviciu R: Orice produs si serviciu.
1.5.2 Jurnal de configurare
Din motive de securitate, este necesar sa se pastreze un jurnal in care toate modificarile de configuratie ale
dispozitivelor sunt inregistrate. Unele parti ale dispozitivului sunt identificate dupa model si numar de serie.
Producatorul pastreaza configuratia originala a fiecarui dispozitiv livrat. Producatorul trebuie informat cu privire
la orice modificari ale tabelelor de operatie.
1.5.3 Documentatie
Documentele biroului de operatiune includ un manual si un manual tehnic.
Instructiunile sunt furnizate cu masa de operatie.
1.5.4 Actualizari tehnice
Actualizarile acestor instructiuni sunt trimise periodic distribuitorilor autorizati si pot fi furnizate clientului la
cerere.
1.5.5 Afla mai multe
Va rugam sa contactati producatorul pentru mai multe informatii.

1.6 Informatii generale
Bancul de lucru este furnizat in doua configuratii posibile:
e Tabel de tranzactionare: Baza mobila + Coloana + Tabel de tranzactionare
e Sistem de transfer la masa: baza si coloana + masa de lucru (mobild) si tramvai de transport

Acest ghid se aplicd ambelor configuratii.
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1.7 Caracteristici
Mesele de operatie, sistemele mobile si desktop portabile pot efectua urmatoarele miscari:

1.7.1

Miscari electromecanice

Sus: 1030mm / Jos: aproximativ 740mm mm,
Trendelenburg 30° / Trendelenburg invertido: ASI 30°,
Inclinare de 20° la dreapta / 20° la stanga
Deplasament longitudinal: 300 mm

Spate: +85° /- 35°

Ridicarea pieptului spre fanta: +40° / 0°.

Mecanisme mecanice

Tncling, dizolva si indeparteaza spatele
Inclina si indoaie tetiera.

Transport de urgenta (divort)
Sus/jos,

Trendelenburg / Trendelenburg invertido,
Inclinare dreapta/stanga,

Sprijin,

Separarea pieptului sus/jos.

Transport cu tramvaiul (sistem de transfer)

Fabricat din otel inoxidabil, echipat cu roti din cauciuc antistatic si controlat directional prin frane.
Insertie din partea capului sau a piciorului.

Trendelenburg si viceversa Trendelenburg: 20°

Tnaltimea este reglabild de la 730 mm la 1030 mm.

Trendelenburg si Reverse Trendelenburg se realizeaza mecanic folosind un arbore cotit.

Miscarile de sus si jos sunt realizate cu o pedala cu un sistem de ulei hidraulic Tnchis.

Diverse

Miscarile electromecanice sunt actionate de motoare de curent continuu cu o putere de 24 V DC, iar
pozitiile sunt detectate de potentiometre liniare.

Miscarile sunt controlate de o placa electronica amplasata pe coloana si de o tastatura de calculator
atasata la masa.

Este disponibild o telecomanda optionala cu infrarosu.

Energia este interna si provine din doud mormane aranjate intr-o coloana.

Starea incarcarii bateriei poate fi vazuta pe afisaj, in coloana tabelului.

Bateriile sunt alimentate de un incarcator separat.

n caz de urgent (baterie goald sau deteriorata), masa poate fi alimentat4 direct de la incércator.
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2 Date tehnice
2.1 Clasament

Zahrahvane

Interior, tensiune joasa

Sursa de energie de urgenta

Incarcator extern 27,6V DC

Sursa internd de alimentare

24V DC

Baterii

2 serii 12V /12Ah conectate

Locomotive

Maxim 24V DC/6,5A

Consum de energie al motorului (motor de priza)

AP. 150 mA

Consum de putere al motorului (motor in functiune)

Maxim 3,5 (nu maximul)

Energie termica disipata

Putere maxima: 2 W

Limita maxima de putere pentru oprirea motorului 4 A

Sarcina maxima maxima (distribuita) Aproximativ 250 kg
Sarcina maxima pe muchiile mesei Aprox. 80 kg
Dimensiuni Aprox. 2000 x 500 x 850 mm
Greutate 250 - 300 kg

2.2 incarcator de baterii

Forta

220V AC (+/-10%)

Frecventa de putere 50/60 Hz
Consum de energie Maxim 2 A
Pierderea de caldura Maxim 80 W
Conformitatea transformatoarelor DIN EN 60742

Separarea transformatoarelor primare /secundare

> 1000MQ 3750V

Izolarea transformatorului intre impaméantarea primara si cea
secundara

> 1000 MQ 2000 V

Protectia termica a transformatorului la nivel principal 110 °C
Jocurile principale 2 x 1.6 A cu retard
Backup-uri interne 2 x 6,3A
Tensiunea de iesire 27,6V DC

Performanta

5.5 Un maxim, auto-limitativ

Operare si productie

Curent alternativ continuu (incarcare)
(cu electricitate)

Alimentare cand incadrcatorul de baterii este pornit sau oprit

<1mA@27,6VDC

Clasa de siguranta

I1-BF2

Pierderea de putere la tensiunea de iesire ?

de obicei 10 A (< 100 A)

Starea actuala a primei eroare 2

Tipic 20 A (< 500 A)

Prezent la SFCA State

TunuynHo. 0,8 MA (< 5 mA)

Pene de curent in locuinte

Tunu4HoO 0 A (< 100 A)

Puterea in prima stare de defect

Tipic 25 A (< 500 A)

Pana de curent pe uscat

Tipic 25 A (< 500 A)

Puterea in prima stare de defect

Tipic 50 A (< 1000 A)

Rezistenta Pamantului 3

Tipic 80 mQ (< 200 mQ)

DimensiuniLx Hx W

280 x 260 x 270 mm

Greutate

14 kg
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2.3 Conexiunea dintre masa si incarcatorul de baterii

Pierderea de putere comparativ cu Tabelul® Tipic 10 A (< 100 A)
Starea actuald a primei falii ° Tipic 20 A (<500 A)
Electricitate in conditii SFCA Tipic 1,7 mA (< 5 mA)
Pana de curent pentru a acoperi masa Tipic 0 A (< 100 A)
Puterea in prima stare de defect Tipic 25 A (<500 A)
Pana de curent pe uscat Tipic 25 A (<500 A)
Puterea in prima stare de defect Tipic 50 A (< 1000 A)
Rezistenta 6 Tipic 136 mQ (< 200 mQ)
Clasa de siguranta ° | scriu BF

A) Tmpé&mantare la contact cu peretele.

B) Tensiunea de iesire a bateriei circula in functie de pierderea materialului de impamantare si a stratului
de acoperire, conform I[EC 60601-18.

C) Contorul cu cablu de alimentare inclus.

D) Testul trebuie efectuat la o distanta de masa fata de podea, simuland cele mai critice conditii de
siguranta, fara a fi asociat cu un scor de baza echipotential pe masa. Scara de incarcare este
conectata la masa de masa.

E) Desi nu existd piese personale, incarcatorul atasat la masa este proiectat conform specificatiilor BF
pentru a asigura cele mai inalte conditii de siguranta in cazul unei pene de curent a pieselor electrice ale
mesei, carcasei si impamantarii (masa de incarcare a bateriilor).

F) Se masoara intre portul de incarcare si cadrul mesei de lucru.

2.4 Depozitare

Masa si accesoriile trebuie depozitate in ambalajul lor original.

Urmatoarele conditii de mediu sunt necesare pentru depozitarea pe termen lung:
e Temperatura ambientald sub 20°C
e Umiditate relativa sub 50%
e Un mediu curat, fara praf si ventilat.

2.5 Transport maritim

Masa si accesoriile trebuie livrate In ambalajul original, care protejeaza impotriva socurilor electrice si a

vibratiilor. Temperatura poate varia intre -40°C si +70°C pentru o perioadd scurta de timp in timpul
transportului.

3 Instalare

3.1 Total

Toate mesele de operatie sunt testate conform DIN EN 60601-2-46, iar transportul poate fi efectuat doar daca
toate testele sunt pozitive. Nu sunt necesare sisteme speciale pentru tabelele noastre de operatie, deoarece
acestea sunt livrate gata de utilizare.

Panoul de control ar trebui conectat la cablul echipotential folosind conectorul (1) de pe lateralul coloanei
(langa afisaj).

Ridica butonul de pornire (2) pentru a porni masa.

Conecteaza incarcatorul de baterii (furnizat cu masa) la o priza (ifmpaméntata conform standardelor legale
pentru sdlile de operatie).

Asigura-te ca tensiunea de retea corespunde cu informatiile de pe eticheta incarcatorului.

Daca nu este specificat altfel, componentele standard sunt proiectate sa functioneze la 220 V AC (+/- 10%),
50-60 Hz. Tine lichidele departe de incarcatorul de baterie. Tine incarcatorul departe de masa de operatie
cand folosesti gaze anestezice.
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3.2 Zahrahvane

Ridica butonul de pornire (2) din coloana tabelului.

Pentru a opri sistemul, apasati butonul de pornire (2) (chiar siin timpul functionarii in caz de defectiune, astfel
incat miscarea mesei sa se opreasca imediat).

Dupa pornire, sistemul va efectua un scurt autotest general. La finalul testului, se poate auzi un sunet de la
masa si tastaturd dacd testul este in reguld. Tn timpul testului, luminile de avertizare sunt aprinse pe masé
(indicatorul bateriei) si pe tastatura pentru ca utilizatorul sa poata verifica daca functioneaza corect.

Se efectueaza urmatoarele verificari automate:
» Sursa de alimentare potrivita functioneaza.
*  RAM-ul potrivit functioneaza.
*  Memoria parametrilor EPROM functioneaza corect.
» Suprafata dreapta a tastaturii functioneaza.
» Mecanismul corect de control al circuitului in repaus.
»  Poentiometrul pentru pozitia corecta functioneaza.

3.3 Baterie si nivel de incarcare

Masa este alimentata de doua baterii in interiorul coloanei. Afisajul (3) de pe baza arata statusul.
Niveluri de incarcare:
*  25%rosu
+  50% verde
+ 100% verde
Cand cardul este folosit si incdrcarea scade sub 25%, lumina de avertizare clipeste si se aude un semnal la
fiecare zece minute.
Cand incarcarea bateriei scade sub nivelul permis, toate miscarile se vor opri si luminile LED se vor stinge.
in acest caz, incarca bateriile cat mai curand posibil (dup3 cateva zile, acestea fsi vor pierde eficienta
si se vor uza).

3.3.1 Reincarcarea bateriilor

(Vezi Figura 2.)
e Conecteaza mufa masculina (F) la mufa femeld (D) introdusa in incédrcatorul de baterii
e Conecteaza incarcatorul de baterii la retea electrica folosind priza (G) (impamantare);
e Scoate banda (11);
o Conecteaza capatul firului (E) la mufa (C) si celalalt capat al firului la soclul (12) al coloanei.
Introdu dopul corect, rasuceste-l pana face clic;
e Daca conexiunile sunt corecte, LED-ul (A) se va aprinde;
e Porneste Incarcatorul de baterii (B);
e (Céand masa este pornita, panoul de nivel afiseaza starea "pornit" cu un indicator galben cu simbolul
prizei, iar LED-urile 25-50-75-100% se aprind unul dupa altul.
LED-ul 100% se aprinde constant doar cand bateriile sunt complet incarcate.
Nu opri ciclul de incarcare pentru incdrcare optima. Cand ajungi la 100% incarcare, prelungeste incdrcarea cu
inca doua ore.
Nici sistemul, nici bateria nu vor fi deteriorate daca incadrcatorul este conectat permanent la masa si
functioneaza mult timp.
Ciclul de incarcare continua chiar si dupa ce masa a fost oprita , aparent fara nicio indicatie pe ecran.
Cand bateriile sunt complet incarcate, indicatorul LED de incarcare aratad "starea de incarcare" pentru cateva
minute, apoi starea 100%. Tabelul poate fi folosit normal la incarcarea bateriilor, ceea ce este util in situatii de
urgenta, cand sistemul inceteaza sa functioneze din cauza bateriilor descarcate.
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3.3.2 Dupa incarcare

e Opreste incarcatorul de baterii (B);

e Deconecteaza toate cablurile

o (Capacitatea totala a bateriei este garantata pentru aproximativ 3-5 ani, in functie de frecventa de
incarcare (maxim 200 de cicluri).

e Daca nivelul de 100% scade semnificativ la un nivel mai jos dupa o incarcare completd, bateriile vor
trebui inlocuite.

3.4 Inlocuirea bateriei
(Vezi Figura 4.)
Urmeaza aceste instructiuni pentru o inlocuire corecta:
e Ambele baterii noi trebuie sa fie de aceeasi marca, model si, posibil, intreaga serie.
e Ambele baterii noi ar trebui sa aiba aceeasi capacitate.
e Ambele baterii noi trebuie sa aiba aceeasi stare de incarcare.
e Ambele baterii trebuie schimbate simultan. Nu schimba niciodata doar o singura baterie.

Daca neglijam punctele de mai sus, poate duce la uzura rapida a bateriilor; Se recomanda utilizarea pieselor de
schimb furnizate de producator.

Mutati biroul de tranzactionare la cea mai inaltd pozitie pe UP astfel:
e Telecomanda.
e Manere de urgenta.

Daca bateriile se termind, urmeaza acesti pasi
o Conecteazd incarcatorul de baterii la masa de operatie.
e Porneste masa folosind butonul de pornire (3) de pe coloana.
e Adu masa.
e SE-urile se opresc prin apasarea butonului de pornire (3) din coloana.
e Opreste Incarcatorul de baterie.
e Scoate cele patru suruburi (2) de pe lateralul carcasei fixe (8).
¢ Ridica carterul fix (8) si aluneca-l sub siguranta de sus (7). Fixeaza protectia rezistenta cu o saibla (1).
o Deconectati siguranta (9), care este conectatd in serie intre cele doua baterii (A) si (B).
o Deconecteaza firele fast-on (3) de pe firele rosu (+) si negru (-)

Daca bateriile se termina sau miscarea UP-ului este blocata, fa urmatoarele:

e Opreste masa cu butonul de pornire (3) de pe stélp.
o Desfileteazd capacul (8).
e Ataseaza maneta manivelei (12) la gaura si roteste-o incet pana ajunge la indltimea maxima;

Atentie: Nu supraincarcati restrictiile tehnice (miscari extreme)!!
e Wellenmanivela.
e Inchide capacul (8) Foto 1.
e Scoate cele patru suruburi (2) de pe lateralul carcasei fixe (8).
e Ridica carterul fix (8) si aluneca-l sub siguranta de sus (7). Fixeazd protectia rezistenta cu o saibla (1).
e Deconectati siguranta (9), care este conectatd in serie intre cele doua baterii (A) si (B).
o Deconecteaza fast-on-ul (3) de la firele rosu (+) si negru (-).
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3.5 Partide

Miscarile sunt posibile cu doua tastaturi: o telecomanda cu fir, care face parte din masa de operatie, si
o telecomanda cu infrarosu.

Sistemul verifica daca nu se pot face miscari care sa deterioreze partile mecanice.

Apasa butonul care corespunde miscarii dorite. Elibereaza-i pentru a opri miscarea.

Miscarea se opreste automat cand ajungi la ultima lovitura fara a deteriora partea mecanica.

Apasati si tineti apdsat butonul de resetare (15) si toate miscarile vor reveni la pozitia zero specificata
de producator.

La finalul resetarii, este emis un semnal sonor.

Repornirea va fi ignoratd dupa cateva secunde daca butonul nu este apasat.

Defectiunile sistemului sunt indicate printr-un LED pe tastaturs, miscarea este blocat3; in acest caz, se
numeste serviciul tehnic

3.6 Conditii speciale

Céand spatarul este jos, inclinarea se opreste inainte ca spatarul s atinga coloana, iar inclinarea incepe
din nou si continua.
Cénd miscarea se face de la centru la cotiere, spatarul se opreste in pozitia zero (adica orizontal), ceea
ce reporneste avansul Tnapoi, iar miscarea continua.
Daca suprafata mesei are o gaura in piept, se efectueaza urmatoarea verificare pentru a evita o pozitie
prea pozitiva:

o Daca corectia pieptului nu este in pozitia zero (lovitura finald), inclinarea spatarului se opreste

la +40° (ultima miscare Tnainte)
o Daca spatarul este la +40° sau mai mult, pieptul nu se poate misca

3.7 Transferuri de urgenta

(Vezi Figura 1.)

Mesele sunt echipate cu un sistem special pentru a restabili miscarea (defectiune a motorului, descarcare
bateriei, incapacitatea de a folosi incarcatorul). Acest sistem se aplica urmatoarelor miscari:

Sus/Jos;
Trendelenburg / Reverzni Trendelenburg;
Inclinare dreapta/stanga;
Inclinarea spatelui;
Ridica/cobori o despicura toracicd; Urmeaza pasii de mai jos pentru a evita deteriorarea tabelului:
o Opreste masa cu butonul de pornire (3);
o Scutura cartofii,
o Introdu mecanismul de urgenta al cotului si verifica pozitia corecta.
o Misca-te incet in sensul acelor de ceasornic sau in sens invers, in functie de miscarea dorita.

ATENTIE

Nu cresteti niciodata cursa finala cu directia de urgenta a arborelui cotit, deoarece motorul poate fi grav
avariat.

Masa de operatie trebuie intotdeauna oprita imediat ce pacientul se asaza si in timpul interventiei
chirurgicale.

Nu tine niciodata tastatura si nu o ldsa pe o masa cat timp dispozitivele sunt atasate pacientului (cutite
electrice, defibrilator etc.). Pune tastatura sub masa de operatie.

Nu folositi niciodata dispozitive conectate la pacient in timp ce masa este alimentata de incarcator pentru a
folosi miscarile cauzate de descdrcarea bateriei.

FRM-168 Vorlage GebA KI. | MDR_v3 ebA 01-1-013_02_Maintainance Manual Vektor 5_RO_v2.docx

Tekno-Medical Optik-Chirurgie GmbH 21.07.2026

f‘B1 TEKNO SattlerstraBe 11 D-78532 Tuttlingen c E

GERMANY Tel.: +49 (0] 7461 1701-0 Fax +49 (0) 7461 1701-50
E-Mail: mail@tekno-medical.com www.tekno-medical.com



[1i] Ghid de suport Vector 5 13/48

3.8 Indepartarea mesei
Acest ciclu se efectueaza automat atunci cand tramvaiul este conectat.

Miscarile automate necesita o prudenta extrema.

Intoarce situatia oprind butonul de pornire (3) si asteaptd un semnal audibil;

Reporneste tabela folosind butonul de resetare (15);

Introduceti tastatura in suport (4);

Introducerea cdruciorului in ultima cursa, fixarea rotilor cu pedala (A) s$i mentinerea pozitiei
caruciorului pana la sfarsitul ciclului. (tastatura se inchide automat);

Dupa cateva secunde, sistemul trimite doua semnale, porneste procedura automatd, masa este asezata
pe tramvai si coloana este eliberata;

Ciclul se opreste dacd caruciorul se misca in pasii anteriori. In acest caz, deblocheaza rotile, trage
caruciorul, asteaptd cateva secunde si incepe din nou in locul tau.

Suprafata mesei este ridicata la pozitia zero.

Miscarea descendentd incepe din nou.

Partea superioara este situatd pe tramvai, iar sfarsitul ciclului este indicat printr-un semn.

Si-a desfacut rotile si a scos masina.

Toate miscarile sunt blocate (cu exceptia sus/jos) pana cand se conecteaza la un alt nod.

Opreste alimentarea apasand butonul de pornire (3).

3.9 Conectareala un calculator
Acest ciclu Incepe automat prin conectarea la tramvai (vezi Figura 5).

Miscarile automate necesita o prudenta extrema.

Tntoarce situatia apasand butonul de pornire (3) si asteapta ca autocontrolul s& se termine.

Verifica daca masa este in pozitia cea mai joasa (apasa butonul 2) pana cand coloana se opreste si un
semnal sonor confirma pozitia cea mai joasa din partea de jos.

Asigura-te ca pui controlerul pe suport (4);

Pentru tramvaiele cu miscari sus/jos sau Trendelenburg, pozitia tramvaiului trebuie sa fie la naltimea
maxima si zero. (Afisaj pe tramvai)

Obisnuieste scaunul cu rotile la ultima tragere, fixeaza rotile pe pedald (A), apasa célcaiul si mentine
pozitia scaunului dupa finalul ciclului. (tastatura se inchide automat);

Dupa céateva secunde, sistemul trimite doua semnale, porneste procedura automata, masa este asezata
pe tramvai si coloana este eliberata;

Sistemul muta catargul in sus deoarece varful este conectat

Ciclul se opreste dacé caruciorul se misca in pasii anteriori. In acest caz, deblocheazi rotile, trage
caruciorul, asteapta cateva secunde si incepe din nou.

Coloana este descendenta

Ascensiunea incepe din nou

Partea de sus este asezata pe un stalp, iar sfarsitul ciclului este indicat printr-un semn.

Si-a desfacut rotile si a scos masina.

Biroul poate efectua acum toate miscarile cu telecomanda.
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3.10 Stocarea mecanismelor preferate

Toate cele trei pozitii pot fi stocate si reamintite folosind tastele A, B sau C (16, 17, 18).

3.10.1 Pozitia de economii

o Muta mesele in pozitia dorita.

e Am apadsat si am tinut apdsat butonul de memorie (13) in timp ce tineam apdasat una dintre tastele de
memorie (16, 17, 18);

e Se aude un sunet care indica faptul ca secventa a avut succes.

e Memoria mentine o pozitie, iar noua memorie sterge cea veche.

e Apasd butonul (15) pentru a reveni la pozitia zero.

e Serecomanda verificarea locatiei salvate dupa cum urmeaza.

3.10.2 Restabilirea pozitiilor salvate
e Apasati sitineti apdsat butonul (14) in timp ce apasati simultan butonul din memoria unde este stocata
pozitia dorita;
e Inceputul procedurii este indicat printr-un sunet, iar butoanele pot fi eliberate.
e La sfarsitul ciclului, sistemul inceteaza sa mai trimita semnale cu doud semnale.
e Toate tastaturile sunt ignorate pana la sfarsitul ciclului.

4 intretinere, inspectii si intretinere

4.1 Total
Recomandam o inspectie generald anuala care sa acopere urmatoarele aspecte:
4.2 Pilon

o Verifica si strange toate piulitele si suruburile de pe catarg si sub suportul scaunului

o Verifica daca toate capacele de pistoane din cauciuc care misca Trendelenburg-ul in sus si in jos sunt
in stare buna.

e Verifica daca distanta dintre cilindru si pistoanele care misca miscarile este egala sau mai mica de - 1
mm. Altfel, vor fi inlocuite.

e Verifica, de asemenea, sinele glisante si daca camera este plata sau mai joasa - 1 mm. Daca nu, vor fi
inlocuite.

4.3 Masa de operatie

o Verifica si strange toate piulitele si suruburile de pe stalp si sub sa.

o Verifica si strange toate suruburile si piulitele de la punctele de pivotare ale mesei (spatar, spatar,
tetiere si separare a pieptului).

o Verifica tractiunea finala si pozitia zero a Trendelenburgului si roteste lateral, iar dreapta/stanga. Toate
chiulasele de cilindru trebuie sa respecte parametrii initiali stabiliti de producator (vezi fotografia 7).

e \Verifica saltelele.

o Uda balustradele laterale, articulatiile tetierei, tetierele si orice alte miscari.

4.4 Transport cu tramvaiul
e Inspecteaza rotile si inlocuieste-le cadnd sunt uzate.
e Verifica si strénge toate suruburile.
e Lubrificd toate angrenajele si piesele mecanice In miscare.
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4.5 Placi electronice
Opreste sistemul inainte de a incepe intretinerea sau inspectia.
Va rugam sa consultati urmdtoarele instructiuni pentru inlocuirea placii:
e Nuincercati sa reparati placile de circuit, doar sigurantele pot fi inlocuite.

e Pentru intretinere sau inlocuire, trimiteti placa defecta producatorului (placile electronice nu vor fi
furnizate deoarece nu pot fi reparate).

e Rama hartii si planurile de amplasament sunt suficiente pentru un serviciu tehnic complet.

Urmatoarele instructiuni se aplica placilor de baza:

Nume Descriere Pozitie
103.3 Cardul indicator al bateriei Coloana de tabel
103b.3 Receptor pentru placi in infrarosu Masa coloanelor/subpodelelor
105 Placa de tastatura cu infrarosu Telecomanda
106 Cardul de Energie Incércator de baterii
110 Placa motorului Coloana de tabel
120 Placa de tastatura Telecomanda
130 Viziune logica Masa coloanelor/subpodelelor

Lista de verificare:
e Verifica cablajul si conexiunea corecta.
e Verifica stadiul tuturor add-on-urilor.
e Fa un test general de functionare.
e Actualizeaza inregistrarile de suport.

4.6 Mentinerea sistemului de masa

Fii foarte atent cu sistemul de baterii, utilizarea necorespunzatoare a bateriilor poate duce la supraincalzire

periculoasa. Nu scoateti sau modificati niciodata conexiunea seriala dintre cele doud baterii si siguranta

corespunzatoare. Siguranta este singura protectie impotriva scurtcircuitului a sursei de alimentare desktop.
Nu porni niciodata sistemul cat timp bateriile sunt inca conectate!

Nu conecta bateriile la sistem pana cand reparatia nu este finalizata si inainte de a alimenta
biroul

4.7 Serviciul placii logice 130

(Vezi Figura 7.)
Placa 130 nu poate fi modificata, reparata sau calibrata. Reparatiile pot fi efectuate doar de producator. Nu
conecta niciodata unealta la circuitul placii cat timp sistemul este pornit.
Un comutator din Primul Razboi Mondial (1-6), situat pe partea conectorului JP6, este folosit de producator
pentru testare si calibrare. O utilizare necorespunzatoare poate deteriora sau deteriorarea placii sistemului
mecanic.

Doar SW1-1 al comutatorului SW1 poate fi folosit pentru a salva ultima cursa si pozitia zero in cazul in care
placile electronice de site sunt inlocuite.

4.8 Garnitura motorului de serviciu 110

(Vezi Figura 7.)

Placa 110 nu poate fi modificata, reparata sau calibrata. Reparatiile pot fi efectuate doar de producator. Nu
conecta niciodata unealta la circuitul placii cat timp sistemul este pornit.

Tn cazul inlocuirii acestei placi, aceasta trebuie initializatd pentru a stoca numéarul motorului ce urmeaza sa fie
conectat.

Aceasta productie este realizata chiar de producator.

Dupa repozitionarea si initializarea tablei, ultimele miscari legate de carte (miscari si motoare actionate de
noua carte) trebuie salvate

Nu folosi niciodata sistemul inainte ca cele mai recente modificari sa fie salvate.
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4.9 TInlocuirea placii 130

Urmeaza instructiunile pentru a inlocui cardul 130:
e Opreste masa apasand butonul de pornire,
e Opreste incarcatorul de baterii,
e Scoate capacul.
o Conecteaza arborele cotit si roteste-l incet in sensul acelor de ceasornic pana atinge inaltimea maxima
(deoarece motorul nu functioneaza, rezista miscarilor in sus siin jos; daca arborele cotit se misca rapid,
motorul poate fi deteriorat).

Avertisment: Nu trece niciodata peste cursa mecanica

e Scoate manerul si pune capacul la loc.

o Desfileteaza suruburile (3) si scoate capacul (2)

e Avortul in ordine (Figura 9): JP7, JP1, IP2, JP4, JP8, JP5, JP6.

o Desfileteaza piulitele (1), inlocuieste placa deteriorata.

e Reconecta en serie: JP6, JP5, JP8, JP4, JP2, JP1, JP7.

e Dupa aceste proceduri, verifica firele si conexiunile.

e Reconecteaza bateriile, porneste masa si urmeaza pasii de mai jos:
o Asteapta doua semnale: o tastatura si un card care sa indice conexiunea corecta.
o Verifica indicatorul de stare al bateriei

4.10 Inlocuirea plicii 110

e Fiecare placa 110 actioneazd un singur motor pe masa de operatie, astfel incat placa 110 este
proiectata pentru orice miscare electrica.

o Placile controleaza miscarile sus/jos, tendelenburg/inversate, dreapta/stanga si longitudinale si sunt
amplasate in interiorul coloanei

e Placile din interiorul coloanei sunt plasate cu precizie pentru a identifica cea corecta, vezi modelul
topografic (foto 9);

e (Odata ce placa afectata a fost identificata, aceasta poate fi inlocuitd urmand instructiunile de mai jos;

e Dupa inlocuirea fiecarei placi de 110, cursa finala trebuie mentinuta.

Vezi sectiunea "Salveaza ultimele detalii".

4.11 Inlocuirea placii 110 (5 motoare)

e Opreste masa;

e Dessurubati suruburile sinei de pe partea din spate a atasamentului de pe lateralul motorului;
e Indepértati dopurile (1), (2) si (4) prin indepartarea suruburilor de sus;

e Opreste toate prizele;

e Schimba farfuria;

e Reconectarea conectorilor;

e Atasati dopurile (1), (2) si (4), conectati suruburile in partea de sus;

e Ataseaza bara pentru suportul accesoriilor;

e Pdstreaza ultima mutare pentru atac, asa cum s-a mentionat in sectiunea urmatoare.
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4.12 inlocuirea placutei 110 (Locomotiva 6)
e Opreste masa;
e Indepartati dopurile (1), (2) si (4) prin indepartarea suruburilor de sus;
e Opreste toate prizele;
e Reintroduceti cardul;
e Reconecteaza conexiunea;
e Atasati dopurile (1), (2) si (4), conectati suruburile in partea de sus;
e Pastreaza ultima mutare pentru atac, asa cum s-a mentionat in sectiunea urmatoare.

5 Salvarea ultimului tren

Foloseste desenul mecanic pentru a ajusta toate pozitiile la finalul miscarilor.
Atentie: Opriti alimentarea inainte de a urma instructiunile si toate serviciile tehnice de pe cablu cdtre masa
de operatie.
Verifica daca butonul de pornire (3) este apasat!!

Fii deosebit de atent: de fiecare data cand apesi unul dintre cele trei butoane de "memorie" (16, 17,
18), tine-l apasat cateva secunde pentru a mentine sistemul la locul sau la final. Dupa bip, elibereaza butonul.
Atentie: Folositi urmatoarea ordine pentru fiecare depozit:

e Faza 1 (pregatirea sistemului);

e FEtapa 2 (salvarea ultimei lovituri);

o Faza 3 (Restaurarea sistemului);

o Faza 4 (verificarea functiei).

5.1 Faza 1: Pregatirea sistemului
e Ridicati masa la inaltimea maxima apasand butonul (1);
e Semnalul confirma ca altitudinea maxima a fost atinsa si miscarea se opreste;
¢ Opriti alimentarea apasand butonul (3);
o Desfileteaza suruburile (6) de pe laterale,
o Desfileteaza ca in fotografie (C) si scoate capacul (2).
e Comuta comutatorul de la SW1 la ON.
e Inlocuirea capacului (7) Repararea suruburilor (3)
e Activeaza butonul Power and Lift (3).

5.2 Faza 2: Salveaza ultimele migcari

(Vezi Figura 6.)
Rulmentul de la capatul impactului trebuie fixat de bara impreuna cu blatul!

5.2.1 Stocarea motorului 1 (Sus/Jos)
e Apasa butonul (2) pana ajungila o indltime de 410 mm (pentru un subsol standard) sau 480 mm (pentru
o0 baza ultra-plata);
e Apasi si tine apasat tasta C (18) si tasta (14);
e Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;
e Apasa butonul (1) pana ajungi la Tnadltime:
o 530 mm pentru mese fixe,
o 605 mm pentru suprafete rigide,
o 665 mm pentru mesele de transfer;
e Apasa si tine apdsat butonul B (17) si butonul (14);
e Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;
e Apasa butonul (1) pana ajungi la Tnaltime:
o 685 mm pentru baza standard;
o 760 mm pentru substraturi ultra-subtiri;
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e Apasé si tine apdsat butonul A (16) si butonul (14);
e Sldbeste butoanele dupa "bip" emis de sistem

5.2.2 Rulmentul locomotivei 2 (Trendelenburg si Trendelenburg cu susul in jos)
e Apasa butonul (3) pana ajungi la un unghi de +30° (unghi de rotatie fara pad)
e Apasa si tine apdsat butonul A (16) si butonul apdsat (14);
e Activeaza butonul dupa "bip" emis de sistem;
e Apasa butonul (4) pentru a ajunge la un unghi de 0°;
e Tine apasat butonul B (17) si butonul apasat (14);
e Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;
e Apasa butonul (4) pana ajungi la un unghi de -20°;
e Apasa tasta C (18), tine apasat si apasa (14);
o Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;

5.2.3 Stocare cu 3 motoare (laterala, dreapta si stanga)

e Apasa butonul (5) pana ajungi la un unghi de +15° (indicator de inclinare pe burete fara tampon);
e Apasa si tine apasat butonul A (16) si butonul (14);

e Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;

e Apasa butonul (6) pana ajungi la un unghi de 0°;

e Apasa butonul B (17), apasa si tine apdsat butonul si apasa (14);

e Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;

e Apasa butonul (6) pana ajungi la un unghi de -15°;

e Apasa tasta C (18), tine apdsat si apasa (14);

o Elibereaza butoanele dupa "bip" emis de sistem.

5.2.4 Spatiul de stocare al motorului 4 (deplasare longitudinala)

e Apasa butonul (7) pana ajungi la o lungime de 140 mm,
e Apasd si tine apasat butonul A (16) si butonul (14);

e Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;

e Apasa butonul (8) pana cand lungimea este 0;

e Apasa si tine apdsat butonul B (17) si butonul (14);

o Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;

e Apasa butonul (8) pana ajungi la o lungime de 140 mm;
e Apasi si tine apasat tasta C (18) si tasta (14);

e Elibereaza butoanele dupa "bip" emis de sistem.

5.2.5 Acumulator motor 5 (rezerva)
Doar pe mese, fara separare a sanilor!
e Apasa butonul (9) pana ajungi la un unghi de +75°;
e Apasa si tine apasat butonul A (16) si butonul (14);
e Slabeste butoanele dupa "bip" emis de sistem
e Apasa butonul (10) pana ajungi la un unghi de 0°;
e Apasa si tine apasat butonul B (17) si butonul (14);
e Slabeste butoanele dupa "bip" emis de sistem
e Apasa butonul (10) pana ajungi la un unghi de -35°;
e Apasd si tine apasat tasta C (18) si tasta (14);
o Slabeste butoanele dupa "bip" emis de system.
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5.2.6 Motor Acumulator 5 (Suport pentru piept despartit)
Doar pentru mesele cu cufar comun!
e Apasa tasta (9) pana ajungi la un unghi de +75;
e Apasa si tine apasat butonul A (16) si butonul (14);
o Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;
e Apasa butonul (10) pana ajungi la un unghi de 0°;
e Apasa si tine apdsat butonul B (17) si butonul (14);
e Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;
e Apasa butonul (10) pana ajungi la un unghi de -35°;
e Apasd si tine apasat tasta C (18) si tasta (14);
o Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;
e Apasa butonul (9) pana ajungi la un unghi de -40°;
e Apasa butonul "Invoca" (14);
e Apasa butonul (10) pana ajungi la un unghi de 0°.

5.2.7 Depozitare motorica 6 (Piept)
Doar pentru mesele cu cufar comun!
e Apasa butonul (11) pana ajungi la un unghi de -40°;
e Apasa si tine apasat butonul A (16) si butonul (14);
o Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;
e Apasa butonul (12) pana ajungi la un unghi de 0°;
e Apasd si tine apasat tasta C (18) si tasta (14);
e Slabeste butoanele dupa "bip"-ul emis de sistem;
e Apasa si tine apdsat butonul B (17) si butonul (14);
e Elibereaza butoanele dupa "bip" emis de sistem.

5.3 Faza 3: Restabilirea sistemului la "functionarea normala™
e Apasa si tine apdsata tasta (1) pana ajungi la inaltime:
o 680 mm ca standard;
o 755 mm pentru substraturi ultra-subtiri;
e Opriti curentul;
o Desfileteaza suruburile (3) si scoate capacul (2)
e Seteaza comutatorul SW1 pe "Placa Logica 130" pe OFF;
e Schimba capacul (2) si suruburile (3);
e Schimba capacele (5) si suruburile (6).

5.4 Pasul 4: Testarea functionala

e Ocoleste masa ridicand butonul de pornire (3);

e Asteptand o revizie a sistemului,

e Toate luminile LED de pe tastatura ar trebui stinse; daca una sau mai multe lumini LED se aprind,

stocarea corespunzatoare a motorului trebuie repetata. (Miscarea arata LED-ul rosu)

e Verifica valoarea corectd a cursei fiecarui motor apasand butonul corespunzator la masurare.

e Daca miscarea nu continua corect, repetati procedura de mentinere.
Miscarea séanilor nu se reporneste automat.
Daca trei pozitii nu sunt salvate complet (A-B-C), rdméne blocata deoarece procesul de salvare nu ruleaza
complet.
Depozitarea ultimelor trenuri este necesard dupa inlocuirea componentelor sau intretinerea locomotivelor.
Daca LED-ul este inca aprins dupa depozitare, verifica potentiometrul, conectorii si ansamblu.

FRM-168 Vorlage GebA KI. | MDR_v3 ebA 01-1-013_02_Maintainance Manual Vektor 5_RO_v2.docx
Tekno-Medical Optik-Chirurgie GmbH 21.07.2026

f‘B1 TEKNO SattlerstraBe 11 D-78532 Tuttlingen c E

GERMANY Tel.: +49 (0] 7461 1701-0 Fax +49 (0) 7461 1701-50
E-Mail: mail@tekno-medical.com www.tekno-medical.com



[1i] Ghid de suport Vector 5 20/ 48

5.5
Locatia diferitelor motoare:

5.5.1

Inlocuirea motorului

Nume Miscare Localizare
Motorul 1 Sus/Jos Vezi Figura 17
Motorul 2 Trendelenburg / Trendelenburg-Umbau Vezi Figura 12
Motorul 3 Partea dreaptd/stanga Vezi Figura 13
Motorul 4 Deplasamente longitudinale Vezi Figura 14
Motorul 5 Slim Fit Vezi Figura 15
Motorul 6 Fisura toracica Vezi Figura 16

Scoate motorul 1 (sus/jos)

Opriti masa apasand butonul de pornire (3) in jos;

Scoate capacul (8)

Plaseaza cotul (6) si roteste-l incet in sensul acelor de ceasornic pana ajunge la inaltimea maxima;
Atentie: Nu trece de ultimul furtun!

Scoate manerul si pune capacul pe (8);

Indepartati coperta tare (2) si capacul detasabil (1);

Deconecteaza dopul (A);

Desfileteaza suruburile de sub baza;

Introduceti saiba intre suportul A si suportul B ;

Jos palaria (8)

Fixeaza biela, roteste-o incet in sens invers acelor de ceasornic pana cand motorul se indeparteaza de

scaunele (4) si (5);

Scoate pinul (6) si motorul avariat.

Montagemotor 1

Stiu repozitionat (6);

Conecteaza noul motor la scaun (5) si tine surubul (3);

Angajeaza manivela si roteste incet in sensul acelor de ceasornic pana cand sistemul de transmisie
este atasat de scaun (4), fixeaza surubul (7);

Indepértati saibele dintre suportul A si suportul B;

Reconecteaza conectorul (A);

Stocarea ultimei curse a motorului nr. 1 conform sectiunii "Stocarea ultimei curse";

Tnlocuieste coperta tare (2) si cea detasabila (1).

5.5.3

Demontarea motorului 2 (Trendelenburg / Trendelenburg invers)

Ocoleste masa ridicand butonul de pornire (3);

Trage masa la inaltimea maxima;

Opriti masa apasand butonul de pornire (3) in jos;

Scoate capacele, desfileteaza suruburile de pe stalp;

Indepértati capacele;

Indepértati partea superioard a stivului prin indepéartarea suruburilor;
Indepartati benzile radiologice din zona pelving;

Deconecteaza dopul (A);

Indepértati cuii (3) si (6) prin indepértarea suruburilor;

Strici motorul.
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5.5.4 Montagemotor 2

e Noua locomotiva este introdusa in coloang;

e  Schimba pinii (3) si (6) si suruburile;

e Schimba bujia (A);

e Cu exceptia ultimei curse a locomotivei nr. 2, conform sectiunii " Salvarea ultimei lovituri";
e Inlocuieste capacele (4) si (5), precum si suruburile;

e Schimba capacul si suruburile fixe (2) si detasabile (1);

e Benzile radiografice din zona pelvina sunt reatasate;

e Reconecteaza varful.

5.5.5 Scoate motorul 3 (dreapta/stanga)

e Ocoleste masa ridicand butonul de pornire (3);

e Trage masa la indltimea maxima;

e Opriti masa apasand butonul de pornire (3) in jos;
e Scoate capacele, desfileteaza suruburile de pe stélp;

e Scoateti-va pleoapele,

e Indepértati partea superioar a stivului prin indepértarea suruburilor;
e Indepartati benzile radiologice din zona pelving;

e Deconecteaza dopul (A);

e Indepartati pinii (4);

e Scoate suportul (10) prin scoaterea suruburilor

e Scoate pinul (6) de la actuatorul Trendelenburg.

e Muta motorul mutand motorul 2 intr-o parte.

e Scoate pinul (10), scoate suruburile de sustinere (8)

e Strici motorul.

5.5.6 Montagemotor 3

e Reconecteaza pinul (10) prin schimbarea suruburilor;

e Monteaza un motor nou;

e monteaza suportul prin conectarea suruburilor;

e Pinul repozitionat (4);

e Reconecteaza conectorul (A);

e Ultima cursa a locomotivei nr. 3 este stocata conform sectiunii "Ultimul depozit al butucului”;
e Reconecteaza pinul (6) al actuatorului Trendelenburg;

e Inlocuieste capacele (4) si (5), precum si suruburile;

e Inlocuieste coperta tare (2) si capacul detasabil (1) prin conectarea suruburilor;
e Benzile radiografice din zona pelvina sunt reatasate;

e Reconecteaza varful.

5.5.7 Distanta motorului 4 (alimentatoare longitudinale)
e Opriti masa apasand butonul de pornire (3) in jos;
e Indepartati partea superioard a stivului prin indepértarea suruburilor;
e Indepartati benzile radiologice din zona pelving;
e ndepartati capacele (2) si (3) prin dessurubarea lor;
e Deconecteaza dopul (A);
e Indepartati pinul (4);
e Gliseaza pinul (5);
e Indepértati capacul motorului (6) prin scoaterea suruburilor;
e Strici motorul.
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Montagemotor 4

Monteaza un motor nou cu capac (6), insurubeaza suruburile in panou.

A pus pinul la loc (5);

Pinul repozitionat (4);

Reconecteaza conectorul (A);

Ultima cursé a locomotivei nr. 4 este pastrata conform sectiunii "Ultimul depozit al butucului”;
Inserati capacele (2) si (3) si reconectati suruburile;

Benzile radiografice din zona pelvina sunt reatasate;

Reconecteaza varful.

Demontarea motorului 5 (spatar)

Opriti masa apasand butonul de pornire (3) in jos;
Indepartati capacele 1, 2, 3 si 4;

Deconecteaza priza (A)

Indepértati pinii (5) si (6);

Strici motorul.

Montagemotor 5

pini de reconectare (5) si (6);

Reconecteaza priza (A)

Schimbati capacele 1, 2, 3si 4, precum si suruburile;

Salveazad cursa finald a motorului nr. 5 conform sectiunii "Depozitarea ultimului butuc".

Demontarea motorului 6 (fisura toracica)
Opriti masa apdsand butonul de pornire (3) in jos;
Eliminati pachetele 1, 2 si 3;

Deconecteaza dopul (A);

Indepértati pinii (5) si (6);

Strici motorul.

Montagemotor 6

Pinos Reconekt (5) si (6);

Conectorul de detectie Onnect (A);

Inlocuiti plicurile 1, 2 si 3;

Salvati ultima cursa a motorului nr. 6 conform sectiunii "Depozitarea ultimului butuc".

5.6 Inspectii si testare

Urmatoarele proceduri pot fi folosite pentru a verifica functionarea corecta a sistemului si pentru a identifica
componentele care trebuie Tnlocuite.

Odata pornit, sistemul va efectua o serie de auto-teste.

Sistemul nu porneste daca apar probleme cu placile electronice. Daca apar probleme cu motoarele, LED-ul
luminilor defecte de pe terminale emite un semnal sonor care blocheaza miscarea.

5.6.1

Forta

Motorul de 24V DC este alimentat de doua baterii reincarcabile de 12V. Ambele baterii sunt echipate cu o
siguranta pentru a preveni scurtcircuitele. Nivelul bateriei este afisat intr-o coloana de pe ecran (3).
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5.6.2 Starea bateriei (utilizare normala)

Nivelul bateriei este afisat cand desktopul este pornit si in timpul utilizarii. Doar cand toate miscarile de masa
s-au oprit, nivelul de sarcina nu este afisat pentru a evita eroarea de masurare.
Nivelurile de incarcare afisate: 100, 75, 50 si 25%.
Pictograma rosie la 25% are o functie dubla:
e O lumina rosie fixa indica un nivel al bateriei de 25%.
e O lumina intermitenta indica faptul ca bateriile trebuie reincarcate.

Céand bateriile trebuie Tncarcate, apare un semnal sonor, dupa care atat hardware-ul, cat si software-ul
inceteaza sa functioneze.

5.6.3 Starea bateriei (incarcare)

Cand incarcatorul este conectat la 0 masa si pornit, incarcarea incepe atunci cand sistemul detecteaza o
tensiune de 27V DC sau incarcarea bateriilor

Afisajul (3) arata "conexiunea de incércare” si starea de incarcare luminate in galben, folosind o
secventa rapida de LED-uri de 25%, 50%, 75% 100%.

Cand curentul de incarcare scade sub aproximativ 200 mA si puterea de incarcare depaseste 27,3V, sistemul
inceteaza sa mai clipeasca pe toate LED-urile, iar afisajul afiseaza 100% dupa aproximativ 10 minute.

5.6.4 Telecomanda cu fir

Scoate cele 4 suruburi de pe spatele controllerului, scoate capacul. Cand pornesti masa, verifica ca toate

luminile LED sunt aprinse si ca a fost emis un semnal sonor. Verificad si tensiunea pe fabric 120, intre pinii 3
si 4 pe JP2 ar trebui sa fie 24V.

Daca exista o defectiune la taste, introdu panoul de butoane sau placa PCB 120.
5.6.5 Telecomanda cu infrarosu

Acest tabel este controlat de la distantad prin semnale infrarosii incarcate de o baterie de 9V. Tasta de panou
este codificata de procesor.

Senzorii IR sunt amplasati pe ecranul (3) al coloanei si pe fila 103b.3 pe partea opusa (in spatele aparatorului
circular transparent). Desktop 130 decodeaza semnalele si executd comanda. LED-ul de pe tastatura indica
eficienta bateriei, schimba bateria daca LED-ul ramane stins cand apesi butonul.

Tn orice caz, bateriile trebuie inlocuite atunci cand distanta pentru trimiterea comenzilor este
semnificativ redusa.

Tn caz de deteriorare, verificati:
- Tensiunea bateriei.
- Daca butoanele sunt deteriorate, schimba panoul de butoane.

5.6.6 Indicator de baterie

Afisajul bateriei (7) contine o serie de lumini LED care indica diferite niveluri de incarcare, precum si un
receptor cu infrarosu. Conexiunea dintre placa de afisaj si placa 130 se face printr-un cablu plat cu 10 fire
conectate la JP4 al placii 130.

Toate luminile LED se aprind cénd sunt aprinse pentru un test. Daca este deteriorat, inlocuieste placa 103.3
impreuna cu cablurile.

5.6.7 Partide

Miscarile sunt realizate de motoare de curent continuu cu o tensiune nominala de 24 V. Pozitia si pozitia
motorului sunt detectate de un potentiometru cu rotatie multipla de 5 kQ pe arborele fiecarui motor.
Motoarele sunt alimentate de dispozitive semiconductoare "MOSFET" care ofera atat directia de rotatie,
polaritatea, cat si frénarea pentru pozitionare precisa.

Curentul din unitate este monitorizat si limitat la 4A pentru a preveni deteriorarea.

Fiecare circuit de control al motorului este protejat de o siguranta (5A) pentru a preveni supraincalzirea
periculoasa n caz de deteriorare. Fiecare placd de control a motorului monitorizeaza pozitiile si curenti,
analizeaza miscarea si interferenta semnalului; Pozitia motorii este controlata activ.
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Tn anumite conditii, miscarile se efectueazd automat conform tipului de comanda, cum ar fi reajustarea pozitiei,
planificarea pozitiilor, indepartarea sau fixarea acoperisului de tramvai.

5.6.8 Autoevaluare

Cand sistemul este pornit si toate LED-urile de pe tastaturd sunt conectate in serie si se transmite un semnal
sonor, potentiometrele de pozitie nu sunt alimentate. Verifica in F1 numarul de inmatriculare 110 (pldcuta de
siguranta a transmisiei motorului). Aceasta eroare poate fi cauzatd de supraincdrcarea conexiunilor
potentiometrului prin apasarea uneia dintre cele doua comenzi in fiecare miscare, In timp ce motorul este
alimentat si controlat simultan.
Se efectueaza urmatoarele verificari:
e Puterea si polaritatea corecte sunt transmise motorului.
e Puterea si puterea medie nu trebuie sa depaseasca valorile specificate de producator.
e Potiometrul ar trebui sa furnizeze o tensiune alternativa de OV pana la +5V, in functie de pozitia si
directia miscarii.
e Potiometrul trebuie sa creasca sau sa scada tensiunea pana la o viteza minima in limitele stabilite de
producator.

5.6.9 Inspectie dupa controlul traficului

Cénd miscarea se opreste (indicata de lumina care corespunde miscarii blocate), opreste curentul, asteapta
cateva secunde si porneste-lI din nou. Repetd acest proces ori de céte ori ai nevoie sa testezi miscarea.
Monitorizeaza miscarea si verifica daca motorul se misca.

Daca nu, verifica tensiunea (aproximativ 24V) a pinilor 4 si 5 ai conectorului J1 conectat la motor, precum si
schimbarea polaritatii la schimbarea directiei de rotatie.

Daca nu existd tensiune, verifica siguranta F1 de langa conectorul motorului. Daca siguranta este arsa,
inlocuieste-o din nou. (In majoritatea cazurilor, trebuie s cauti defectul care a cauzat arderea sigurantei.) Cauza
poate fi o blocare mecanica, o defectiune a motorului, o defectiune a sistemului electric sau un defect la
numarul de inmatriculare.

Daca siguranta este intacta, dar nu exista tensiune in conector, schimba placa 110. Odata confirmata ca exista
o tensiune de aproximativ 24V intre pinii 1 si 2 in J2 sau )3 (daca nu, acest lucru poate indica faptul ca placa
este alimentata, dar nu transmite comanda catre motor).

5.6.10 Verifica dupa o oprire imediata

Sursa de alimentare dintre pinul 3 (0V) si pinul 1 (+V) al conectorului J1 ar trebui sa fie de 5V, daca nu, verifica
siguranta F1.

Daca siguranta se arde, este necesar sa se determine cauza, protejand performanta fiecarui potentiometru. O
siguranta arsa poate fi cauzatd de un scurtcircuit in sursa de alimentare a potentiometrului sau de un
scurtcircuit in alte parti ale sistemului. In aceste cazuri, deconecteaza toate porturile de pe hard disk si
scaneaza sistemul pentru problema.

Daca siguranta este intacta, verifica daca tensiunea conectorilor discului dintre pinii 3 (0V) si 2 (pozitie) ajunge
la +5V sau 0V, in functie de directia miscarii.

Daca tensiunea ramane constantd, luati in considerare cauza, care poate fi legatda de mecanica ansamblului
(arborele nu este conectat la unitate) sau de un defect al potentiometrului.

Tensiunea potentiometrului variaza, dar blocul pare aleatoriu; trebuie mentionat ca, in timpul functionarii,
sistemul monitorizeaza daca tensiunea de pozitie se misca natural, fard schimbari bruste la +5V sau 0V, si fara
a atinge aceste dou# extreme. In primul caz, cauza poate fi 0 eroare de sistem, o rupturd a potentiometrului
sau un scurtcircuit. In acest ultim caz, pozitia incorectd a potentiometrului poate fi cauza.

Pozitia si functionarea potentiometrului sunt extrem de importante, motiv pentru care sistemul monitorizeaza
diverse aspecte functionale.

Daca potentiometrul este instalat incorect, capacitatea de a obtine o lovitura finala mecanica inainte de a se
opri ar provoca cu siguranta daune. Din acest motiv, sistemul verifica daca tensiunea centrala nu depaseste
valorile extreme, adica +4,5V si 0,5V.
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Pot apdrea probleme de performanta si siguranta daca tensiunea potentiometrului nu este modificata in timp
ce sistemul este controlat de unitate. Cauzele pot fi legate de prinderea mecanica a motorului sau actuatorului,
0 conexiune slabita sau o defectiune a conexiunii mecanice dintre potentiometru si actuator.

Tn acest caz, daca schimbarea tensiunii potentiometrului fatd de actuator este inversatd, conexiunea dintre
capetele potentiometrului sau conectorul discului va fi inversata. Acest eveniment poate aparea doar in timpul
asamblarii de catre producator sau cu suport tehnic al unui sistem care nu respecta conexiunea originala.
Daca controlul semnalului potentiometrului este corect, cauza perioadei de nefunctionare ar putea fi un exces
de curent al motorului. Conecteaza un multimetru (10A in dimensiune completd) la conectorii de cablu 3 si 4
n serie. Verifica daca kilometrajul mediu este sub 4A. Daca performanta este mai buna, verifica mecanica sau
schimba discul.

Daca nu toate comenzile sunt pozitive, placa 110 trebuie inlocuita.

Atentie: Dupa reatasarea placii, toate loviturile finale trebuie mentinute!

5.6.11 Testare ciclica automata
Daca tabelul nu functioneaza, verifica urmatoarele:

e Porneste una dintre cele doua chei din subsol (e 0 masina). Verifica daca tensiunea dintre contactul cu
pinul JP5 2 si pinul JP5 5 (GND) este de +5 V cand comutatorul este eliberat si de 0 V cand se apasa
intrerupatorul.

e Daca blatul este conectat, asigura-te ca conectorul JP5 pin 3 sau pin 4 este disponibil pentru GND la
OV si +5V.

e Daca HOB-ul este conectat, asigura-te ca conectorul de la JP6 1 pin la GND este disponibil la OV si +5V
in cazul in care HOB-ul nu este conectat.

5.6.12 Verifica ciclul de incarcare al cartusului.

e Pune telecomanda in carcasa ei.

e Masina acosteaza doar dupa ultimul lift.

e Artrebui sd se auda trei bipuri si ciclul de incarcare al desktopului ar trebui sa inceapa.
o Toate discurile sunt plasate in pozitia zero.

e Coloana incepe sa coboare si sa pozitioneze partea de sus a vagonului.

e Impinge cartusul usor inapoi pentru a elibera celalalt intrerupator de limita.

e Coloana ar trebui sa se incheie.

e Asteaptd cateva secunde si reconecteaza cartusul.

e Coloana urca pana la pozitia zero si miscarea se repeta.

e (Cand cobori, capacul este pus pe carucior si eliberat. Opriri in trafic.

5.6.13 incarcarea de sus in jos in tabel

e Masina acosteaza doar dupa ultimul lift.

e Artrebui sd se auda trei semnale si sa inceapa ciclul de Incdrcare a masei.

e Coloana va urca.

e Impinge cartusul usor inapoi pentru a elibera celalalt intrerupator de limita.

e Coloana ar trebui sa se incheie.

e Masina acosteaza doar dupa ultimul lift.

e Coloana coboara pana la capatul liniei si urcarea se repeta.

e (Cand este mutata n pozitia zero, coloana incarca partea de sus si elibereaza tramvaiul.

5.6.14 Masa de depozitare/depozitare (blat + baza)
e Ajusteaza comutatorul (carucior) pentru a ridica placa + baza.
e inchide caruciorul dupa ce ajungi la ultimul foc
e Artrebui sd se auda trei semnale si sa inceapa ciclul de incarcare a masei.
e Coloana vertebrald coboara.
e Coboréarea se incheie la scurt timp dupa ce pivnita a fost ridicata.
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5.6.15 Testul de incarcare a bateriei
ATENTIE: Aceastd unitate este alimentata de 220V AC. Tensiune periculoasa in interior, conectat direct la
reteaua electrica!
Respectati toate masurile de precautie in timpul inspectiilor pentru a evita accidentarea
operatorului sau deteriorarea echipamentelor.
Tn interior se afld urmatoarele dispozitive:
e Brett 106 (panel de la Batterieladepanel);
e Surse comerciale de alimentare comutate S150 (24 volti)
Un intrerupator bipolar cu lumina este amplasat intre tensiunea principala si intrarea de energie.
Cablul de iesire care poate fi folosit pentru incarcarea mesei este conectat la conectorul J2 de pe placa 106.

5.6.16 Graficul de incarcare a bateriei

Tensiunea de 27V DC este furnizata de sursa de alimentare si protejata de o siguranta F1 (4A-250V).
Limitarea de putere a bateriei nu este legatd de Incarcarea maxima a bateriilor (existd un mod intern de auto-
limitare), ci de puterea maxima asteptata in situatii de urgenta, astfel incat motorul bancului de lucru sa
poata functiona in acelasi timp cu incarcarea bateriilor.

Curentul de iesire este setat de la F1 (6,3A) pe placa 106

LED-ul galben de pe incarcatorul de baterii indica conexiunea dintre dispozitivul de alimentare si masa de lucru.

5.6.17 Reglementare si control

e Deschide dispozitivul slabind cele patru suruburi de dedesubt.
la toate masurile de precautie necesare pentru a evita contactul cu piesele in timpul
condusului!

e Indeparteaza cu grija cadrul atasat de bord fard s& santajezi conexiunea.

e Verifica sigurantele de pe placa.

o Conecteaza un intrerupdtor (care simuleaza o supapa deschisa) intre pinii 1 si 2 ai conectorului care
simuleaza o masa.

e Conecteaza o rezistentd de 100 Q intre pinii 1+ si 2+ ai conectorului.

e Conecteaza-ti dispozitivul la retea si verifica:

o Prezenta tensiunii intre cele doua fire gri care conecteaza sursa bipolara, in cazul in care nu exista
curent, gaseste cauza (sigurantd, conexiuni ...);

o Tensiunea dintre firul rosu si cel negru este de aproximativ 27V DC iesire de la sursa de alimentare.
Daca nu exista curent, sursa de alimentare este inlocuita sau siguranta este verificata din nou

o Prezenta tensiunii DC de 12V intre pinii U2, 7 si 14. Daca nu exista curent, schimba placuta.
Tnchide robinetul si verificd LED-ul galben de pe placa.

e Daca LED-ul este oprit, dar releul placii este pornit si tensiunea de sarcina (aproximativ 27,6 V DC) a
rezistentei este identificata la 100 Q, verificati conexiunile si LED-urile. Daca este cazul, schimba
farfuria.

e Daca releul nu este alimentat, inlocuieste placa.

o Daca atat LED-ul, cat si releul functioneaza, verifica tensiunea de iesire a rezistoruluila 100 Q. Ar trebui
sa fie cam 27V.

e Daca nu exista tensiune de iesire, incearca sd testezi functionarea corpului termic, adica PD-ul de
conectare, tranzistorul Q1, rezistorul R1. in final, schimb& mai intai placa de circuit, apoi radiatorul.

o Daca puterea de iesire nu este in jur de 27,6 VDG, incarcatorul ar trebui reglat.

e Verifica limita de curent dupa calibrarea tensiunii:

e Conecteaza o rezistenta de 10 Q 100W in paralel cu o rezistentd de 100 Q si verifica ca tensiunea nu
scade sub 26 VDC.

e Opreste rezistenta de 10 Q si conecteaza o rezistenta de 4,7 Q 100 W in schimb. Dacé valoarea curentd
difera de cea descrisa, returneaza cardul.
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Urmatoarele instructiuni pot fi folosite pentru a identifica si rezolva probleme fara a fi nevoie de asistenta
tehnica. Pentru a efectua serviciul, este necesara o buna cunoastere a sistemelor electronice si mecanice si a

uneltelor adecvate.

Problema

Solutie

Nici luminile intermitente
de pe masa cand se
incarca, nici bateriile nu
sunt pornite.

Daca ecranul de incarcare nu este aprins si nu se aude niciun sunet de la
tastatura sau masa, verifica urmatoarele:

Controlul corect al butoanelor.

Tensiunea bateriei ar trebui sa fie peste 22V.

Siguranta F15 intre baterii si siguranta F1 de pe placa 130.

Conexiune perfecta intre diferiti conectori.

Schimba numarul de inmatriculare 130 sau suna la suportul tehnic.

Ecranul se aprinde, dar
nu emite sunet si/sau
tastatura nu functioneaza
corect cand desktopul
este pornit.

Luminile LED de pe tastatura ar trebui sa fie aprinse cam o secunda

Asigura-te ca portul de tastatura/desktop este conectat in siguranta. Scoate-l si
conecteaza-l pentru o vreme. Deschide tastatura si verifica cablurile si placile.
Daca este necesar, verifica continuitatea liniei dintre placa si conectorul slabit.
Schimba placa 130.

Schimba tastatura.

Tnlocuieste cablul intern al stalpului (conector JP8 - placd 130).

Schimba placa 120.

Suna la suport.

Unele butoane de pe
controller nu
functioneaza.

Deschide telecomanda si verifica dacd conectorul dintre panoul de butoane si
placa 120 este conectat corect.

Schimba tastatura de pe controller.

Tnlocuieste tastatura 120.

Schimba intreaga tastatura.

Tastatura telecomenzii IR
nu functioneaza.

Schimba bateria din interiorul tastaturii.

ncearc3 o tastatura diferitd cu aceeasi directie (vezi tastele interne).

Verifica daca doar unul dintre cele doua telefoane primeste semnalul, astfel
incat, la schimbarea receptorului, apare o eroare (unul apare pe ecran cu 103,3
litri de baterie, iar celalalt pe partea opusa a coloanei 103b).

Schimba cartea cu 130.

Suna la suport.

Unele butoane de pe
tastatura controlerului IR
nu functioneaza.

Deschide controllerul si verifica daca conectorul dintre panoul de butoane si
placa 105 este conectat corect.

Tnlocuieste panoul cu taste de pe tastatura.

Schimba tastatura.

Schimba placa 130.

Suna la suport.
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Daca discul nu se misca deloc:

Verifica sigurantele F1 ale modelului 110.

Verifica conectorul JP1-JP2 de pe placa 130 si inlocuieste-l daca este necesar.
Verifica conectorul J1-J2-)3 de pe placa 110 si elibereaza-l daca este necesar.
Foloseste un multimetru pentru a masura tensiunea de contact la conectorii 5 si
6 cand apesi butonul unitatii. In acest caz, ar trebui sa verifici cablajul
mecanicilor, echipamentelor si mecanicii.

LED-ul de pe tastatura Daca nu iese tensiune din conector, incearca sa schimbi placa 110.
discului se aprinde si Daca hard disk-ul porneste si apoi se opreste:
miscarea este blocata. e Verifica daca exista defectiuni mecanice (suprasarcina).

e Verifica daca contactele dintre conectorul mobil si potentiometrul de-a
lungul liniei sunt corecte.
Verifica tensiunea dintre polul OV al potentiometrului si polul central.
Verifica daca aceasta tensiune creste sau scade in timpul condusului. Daca nu,
verifica conexiunea dintre arborele potentiometrului si transmisie. Daca da,
incearca sa schimbi potentiometrul.
Schimba placa 110.

Verifica conexiunile hard disk-urilor (conector, cablu, potentiometru).
Transmisia nu se opreste | Verifica daca contactele dintre conectorul mobil si potentiometrul de-a lungul
la finalul cursei si/sau nu | liniei sunt corecte.

atinge zero corect sau Verifica accesoriul mecanic de pe arborele potentiometrului.

pozitia planificata. Incearcé sa schimbi placa 110 (salveaza ultimele ore).

Suna la suport.

Verifica toate conexiunile si blocurile terminale detasabile

Incearcs s& schimbi placa PCB 130.

Suna la suport.

Verifica daca tensiunea bateriei scade brusc la 22V dupa ce o incarca la 27,6V.
n acest caz, ar trebui si schimbi ambele baterii.

Oricum, ar trebui sa schimbi bateriile dupa 4 ani de functionare.

Opreste siguranta dintre baterii si verifica tensiunea separat; daca diferenta de
tensiune este mai mare de 0,5V, inlocuieste bateriile.

Incearcé s& schimbi incércatorul de baterie.

incearcs s& schimbi placa 103.3.

Suna la suport.

Asigura-te cd Incarcatorul este conectat si pornit.

Lumina verde de avertizare de pe cheie si LED-ul galben de pe incarcator ar
trebui sa fie PORNITE.

Verifica corect conectorul portului de incarcare.

Verifica daca tensiunea dintre pinii 3 si 5 ai conectorului J7 creste la cateva
secunde dupa inchiderea capacului.

Schimba incarcatorul de baterie.

Suna la suport.

Verifica tensiunea bateriei. Dupa aproximativ 12 ore, ar trebui sa ajunga la
Bateriile nu se incarc3 27,6V. In acest caz, incearcd sa schimbi placa 101.2.

timp de dou&sprezece ore | Daca tensiunea nu este 27V, scoate bateriile si verifica daca tensiunea cablurilor
(incarcare 100% indicator) | ajunge la 27V. In acest caz, schimbi bateriile.

Defecte temporare care
pot fi greu de detectat

Sistemul indica faptul
ca bateriile sunt
Tncarcate, dar cand
sunt oprite sunt deja
goale

Indicatorul galben de
incarcare de pe ecranul
desktop nu se aprinde
cand incarcatorul este
conectat la priza.

cand Tncarcatorul este Daca bateriile sunt deconectate, tensiunea este sub 27 V, incearca sa calibrezi
pornit si LED-ul galben cu potentiometrul P1 de pe placa incarcatorului 102.
este aprins Daca calibrarea nu este posibila, incearca sa schimbi sursa de alimentare.

Suna la suport.
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LED-ul galben

incadrcator nu se aprinde
cand este conectat.

Verifica conexiunea si functionarea cablurilor si a conectorului.
Verifica sigurantele incarcatorului.

Schimba placuta 106.

Schimba incarcatorul de baterie.

de pe

7 Piese de schimb

7.1 Clasament

Cod Descriere
EM CA Pereche de baterii 12V/12A
EM TU-5 | Telecomanda cu 5 motoare, cablu si conector spirala
EM TU-6 | Telecomanda cu 6 motoare, cablu si conector spiralat
EM TF-5 | Telecomanda cu 5 motoare
EM TF-6 | Telecomanda cu 6 motoare
R300 Placa logica 130
R400 Placa Logica 110
R231 Cardul indicator de baterie 103.3
R310-5 Panoul de control de la distanta 5 motoare
R310-6 Panou de control la distanta 6 motoare
R235-5 Panou IR cu telecomanda si cinci motoare
R235-6 Panou IR la distanta cu 6 motoare
R207/3 Cablu JP8 cu 4 pini (card 130) pe tastatura
R240/D | Cablu JP4 cu 10 pini (card 130) pe ecran
R207 Cablu de conexiune, tastatura, 4 poli cu priza
7.2 IN TINE teledirectioneazi
Cod Descriere
R307 Cablu de conexiune EM TU
R307/1 Mufa masculina DIN cu 8 pini pentru EMTU (telecomanda)
R308 Constructii exterioare din PVC pentru EM TU
R309 Placa electronica interna pentru seria EM TU 2010
R310 Telecomanda cu tastatura EM TU
7.3 incarcator de baterii
Cod Descriere
R221 Luminad intermitenta si oprita
R222 Portul LED + LED s
R223 Cric de aer conditionat
R224 Cablu de alimentare de 220V
R225 Incdrcitor/masé de operare pentru cablu (in combinatie cu R227 numérul 2)
R227 Incércator mascul din prizd - Masa de operatie
R228 Priza de intrare masculina (pentru conectare sau incarcator)
R229 Incarcarea bateriei de la bord
R230 Incarcator de baterii cu intrerupator
R231 Starea incarcarii bateriei pentru afisajul de control
R232 Control electronic al placii, starea incarcarii bateriei + receptor infrarosu
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7.4 Foc cu telecomanda infrarosie EM TF

Cod Descriere
R233 Strat exterior din PVC
R234 Platina electronica interna

R235 Tastatura la distanta

R236 Cérlige la distanta pentru cablare

R237 Baterie de 9V

R238 Receptor infrarosu pentru afisare in rack
R239 Receptor electronic infrarosu pe o coloana
R240 Adaptor cu infrarosu cu fir

7.5 Tramvai

Cod Descriere
R241 Roata rotativa
R242 Roata directionald
R243 Pedala de control a rotii tramvaiului
R245 Pedala de Mangatura Sus/Jos
Maneta pliabild pentru schimbarea tramvaiului Trendelenburg si a tramvaiului
R246
Trendelenburg
R347 Tratarea la suprafata a tramvaielor SE TR3-2010 si SE TR4-2010
Pompa de protectie a corpului superior si inferior la tramvaiele SE TR3-2010 si SE TR4-
R349 2010

7.6 Comanda pieselor de schimb
La comandarea pieselor, sunt oferite urmatoarele informatii:
o Numarul de serie al tabelului sau sursei de alimentare.
e Cod.
o Descriere.
e (Cantitatea.
e Ce tip de livrare este necesara (de exemplu, regulata sau accelerata)?

Piesele de schimb sunt disponibile timp de 10 ani de la data livrarii materialului.

De obicei, sunt furnizate cele mai recente versiuni ale circuitelor electronice. Pentru actualizari relevante, va
rugam sa consultati documentatia tehnica si/sau sa contactati producatorul pentru a actualiza modelele mai
vechi de tabel si sursa de alimentare.

8 Conditii de garantie

Tekno-Medical garanteaza dispozitivul impotriva oricaror defecte de materiale sau de executie in termen de
24 de luni de la data livrarii.

Tn aceast perioadd, Tekno-Medical va inlocui sau repara piesele marcate ca defecte de cétre clienti gratuit.
Aceasta garantie nu acopera piesele de consum (saltele, suporturi etc.).

Garantia se termina imediat daca bunurile sunt reparate sau modificate de persoane care nu sunt autorizate
n scris de Tekno-Medical.

Daunele sau accidentele cauzate de actiunile clientilor, cum ar fi neglijentd, lipsa supravegherii, instalarea
necorespunzatoare sau defectuoasa, nerespectarea instructiunilor, tarifele sau utilizarea necorespunzatoare
a mesei, nu sunt acoperite de aceasta garantie.

Reparatiile si inlocuirile in garantie nu prelungesc perioada initiala de garantie.

Aceasta garantie nu acopera rambursdrile pentru daunele directe sau indirecte aduse persoanelor sau
proprietatii.
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9 Suport tehnic

Suportul tehnic este oferit de un reprezentant local sau direct de producator.
9.1 Reparatii
Tekno-Medical ofera servicii de reparatii PCB.

Serviciul ofera reparatii si testari ale componentelor efectuate cu aceeasi grija ca si pentru produsele noi. PCB-
urile reconditionate pot fi achizitionate la un pret mai mic decéat valoarea produsului nou. Piesele necesare pot
sa nu fie disponibile la momentul comenzii. Va rugam sa returnati placile defecte daca nu sunt atat de
deteriorate incat sa necesite reparatii (rupte, arse, vizibil deteriorate etc.).

9.2 Retururi
Bunurile pot fi returnate in termen de zece (10) zile de la data expedierii daca materialul nu a fost folosit.
9.3 Actualizare

Actualizarile acestui manual si ale IfU sunt rezultatul unor Tmbunatatiri si/sau modificari la discretia
Tekno-Medical.

Versiunea reald a acestui manual poate fi comandata de la mail@tekno-medical.com. mailto:mail@tekno-
medical.com
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Picture 1
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| Picture 2
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 Picture 4
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M3:
M4:

L1: LOGIC BOARD 130
M1: MOTOR DRIVER 110 UP/DOWN
M2: MOTOR DRIVER 110 TRENDEL./REV. TRENDEL.
MOTOR DRIVER 110 LATERAL R/L
MOTOR DRIVER 110 SLIDING

M5: MOTOR DRIVER 110 BACKREST

M6: MOTOR DRIVER 110 THORAX SPLIT
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Picture 15
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