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1 Uvod
1.1 Poznamky

Tento manuél je uréen technikdm obsluhy stoll. Podporu poskytuje vyrobce nebo autorizované servisni
podpora.

1.2 Bezpeénost

K provedeni uvedenych operaci je potfeba technickd zkuSenost a znalosti.
Varovani, varovani a poznamky popsané v tomto manudélu je nutné dodrZovat.

e Varovani se tykaji technického personalu a bezpecnosti uzivateld.
o Je tfeba pfijmout opatreni, aby se zabranilo poskozeni zafizeni.

e Poznamky jsou zminovany, aby upozornily na néktera témata. Tyto informace nenahrazuji ani nevyluguji
varovani a varovani uvedena v manualu.

Pred pouzitim operaéniho stolu zkontrolujte, Ze:
o Konektor klavesnice je pfipojen ke sloupkové zasuvce.
o Cervené tladitko napajent je zvednuté.
e Podminky instalace popsané v odstavci "Instalace" jsou spinény.

Pozor: Drzte ruce dél od prostoru pod matracemi, kdyZ se stll pohybuje pomoci klavesnice nebo automaticky.

Ujistéte se, Ze Zadny material (napr. prostéradla, anestetické trubicky, pfislusenstvi atd.) nemize
branit pohybu.

Pozor: KdyzZ se tabulka neshodila:

e v pfipadé soucasného pohybu Trendelenburgu a spusténi opéradla mize opérka hlavy dotknout se
podlahy.

e Pokud je opérka nohy zcela spusténa pod 90°, miZze se dotknout sloupku.

Upozornéni: Pacient by mél byt poloZzen na operacni stdl, aby se predeslo riziku prevraceni nebo
mechanického sloZeni pfi spravném rozloZeni vahy. Neprekradujte nasledujici limity:
e 230 kg uprostfed operacniho stolu.
e 80 kg na koncich nohou a opéradla.

Varovani: Kdyz se nepouZiva, povéste ovladac na stranu reproduktoru nebo na drzak piisluSenstvi.

Varovani: Nabijecka baterie je napajena ze sité, uvnitf je vysoké napéti, nikdy se nedotykejte komponent(l
uvnitf.

Pozor: Stll je napajen bateriemi, které mohou vybijet vysoky vykon pfi zkratu, nikdy nevyndavajte pojistku
umisténou na obou bateriich.

Varovani: Stdl mize béZet automaticky, budte opatrni a zabraite poskozeni lidi nebo zafizeni v blizkosti
operacniho stolu.

Varovani: Vyjmuti a pfipojeni vrskd prenosového systému:
Ujistéte se, Ze zadné plechy, trubky, pfislusenstvi apod. neprekaZeji cartridgu a konektorim.
Proceduralni sekvence musi byt pfisné dodrZzovany a nejsou povoleny zadné zmeény.
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1.3 Cistici stoly
Ocistéte masu vlhkym hadfikem a po operaci ji osuste.

Nikdy nepouzivejte proudy vody pfimo na sttil.
Matrace jsou vhodné pro sterilizaci v autoklavu na gumovém cyklu (bez ohybani)
1.4 Préavni otazky

Tento manual a informace v ném obsazené jsou majetkem spole¢nosti TEKNO-MEDICAL.
TEKNO-MEDICAL se zfikad jakékoli odpovédnosti za Skody na osobach nebo predmétech v dlsledku
nasledujiciho:

e ignorovani a nedodrZovani varovani a varovani;

e odchylka od popsanych postup(;

e Operace, které nejsou v tomto manualu zminény.

¢ Neznalost obecnych opatfeni pfi manipulaci a pouzivani elektrickych zafizeni.

1.5 Data

1.5.1 Zaznamy o datech zafizeni a klientu.

Distributor a/nebo vyrobce si vede zaznam o nasledujicich udajich:
e Zafizeni: PoloZka a sériové Cislo.
e Z&kaznicka data: datum dodani, jméno, pIna adresa.
e Sluzba : jakoukoli sluzbu produktu.

1.5.2 Konfiguraéni zaznam

Z bezpecnostnich ddvodl je nutné vést zaznam, ve kterém jsou zaznamenany vSechny zmény konfigurace
provedené na zafizeni. Nékteré Casti zafizeni jsou identifikovany podle modelu a sériového &isla.

Vyrobce ponechévé plvodni konfiguraci kaZzdého dodaného zafizeni. Vyrobce musi byt informovéan o jakychkoli
zméndch na operacnich stolech.

1.5.3 Dokumentace

Dokumenty k operaénimu stolu zahrnuji ndvod k pouZiti a technicky manual.

Navod k pouZiti je dodavan s operaénim stolem.

1.5.4 Technické aktualizace

Aktualizace téchto pokyn( jsou pravidelné zasilany autorizovanym distributorim a mohou byt na vyzadani
predavany zakaznikovi.

1.5.5 Dalsiinformace

Pro dal8i informace kontaktujte prosim vyrobce.

1.6 Obecné informace
Operacni tabulka je dodavana ve dvou moZnych konfiguracich:
e Operacni stll: Mobilni zdkladna + Sloupec + Operacni stdl
e Systém prenosu stold: zékladna a sloup + pracovni stdl (pohyblivy) a transportni vozik

Tento prlvodce plati pro obé konfigurace.
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1.7 Funkce
Operacni stoly, mobilni a pfenosové desktopové systémy mohou provadét nasledujici pohyby:

1.7.1 Elektromechanické pohyby
« Nahoru: 1030 mm / Dold: mm asi 740 mm,
» Trendelenburg 30° / Reverse Trendelenburg: asi 30°,
« Boc¢ni naklon doprava o 20° / doleva 20°
* Podélny vytlak 300 mm
e Zadni ¢ast: +85° / - 35°
« Zvedani hrudniku na rozstép: +40° / 0°.

1.7.2 Mechanické mechanismy
« Naklanéni, rozpousténi a sundavani opérky
« Naklani a sklada opérku hlavy.

1.7.3 Nouzova doprava (rozvod)
* Nahoru/dol{,
» Trendelenburg / Reverse Trendelenburg,
« Boc¢ni naklon doprava/doleva,
e Opirani opéradla,
« Oddéleni hrudniku nahoru/dold.

1.7.4 Dopravni vozik (prestupni systém)
» Vyrobena z nerezové oceli, vybavena smérovymi antistatickymi gumovymi koly s brzdami.
« Uvod z boku hlavy nebo nohy.
» Trendelenburg a reverzni Trendelenburg: 20°
« VySka je nastavitelnd od 730 mm do 1030 mm.
e Trendelenburg a Reverse Trendelenburg se provadéji mechanicky pomoci kliky.
e Pohyby nahoru/doll se provadéji pedalem s uzavienym hydraulickym olejovym systémem.

1.7.5 Razné

e Elektromechanické pohyby jsou pohénény stejnosmérnymi motory s nominalnim napétim 24 V DC a
polohy jsou detekovany linedrnimi potenciometry.

e Pohyby jsou ovladany elektronickou deskou, ktera je uvnitf sloupce a ovlddana pocitacovou klavesnici
pfipojenou ke stolu.

e K dispozici je volitelny infraerveny délkovy ovladac.

e Napajeni je vnitfni a je dodavano ze dvou baterii umisténych ve sloupci.

e Stav nabiti baterii je vidét na displeji ve sloupci s tabulkou.

e Baterie jsou napajeny samostatnou nabijeckou.

eV nouzovém piipadé (vybité nebo poskozené baterie) mlze byt stdl napajen pfimo z nabijecky.
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2 Technicka data
2.1 Tabulka

8/51

Zahrahvane

Vnitfni, nizkonapétové

Nouzové napéjeni

Externi nabijecka 27,6V DC

Vnitfni napajeni

24V DC

Baterie

2 x 12V /12Ah série pfipojené

Motory

Maximalné 24V DC/6,5A

Spotfeba proudu motoru (stojaty motor)

Ap. 150 mA

Spotreba proudu motoru (motor bézi)

Maximum 3,5 (ne nejvyssi)

Rozptylené tepelna energie

Maximalni vykon 2 W

Maximalni limit vykonu pro zastaveni motoru

4 A

Maximalni hmotnostni zatiZeni (rozloZené)

Asi 250 kg

Maximalni zatizeni na okrajich stolu

Priblizné 80 kg

Rozméry Pfiblizné 2000 x 500 x 850 mm
Hmotnost 250 - 300 kg

2.2 Nabijecka baterie
Sila 220V AC (+/-10 %)

Frekvence vykonu

50/60 Hz

Spotreba energie

Maximalné 2 A

Tepelné ztraty

Maximalné 80 W

Dodrzovani norem transformator(

DIN EN 60742

Primarni/sekundarni izolace transformatoru

> 1000 MQ 3750V

Izolace transformatoru mezi primarnim a sekundarnim > 1000 MQ 2000 V
zemnénim

Tepelna ochrana transformatoru na primarni Grovni 110 °C

Hlavni zapalky 2 x 1,6 A s prodlevem
Vnitfni pojistky 2 x 6,3A
Vystupni napéti 27,6V DC

Vykon

5,5 A max, automaticky omezené

Provoz a vystup

P¥imé (nabijeni) Stfidavé (napajené)

Napajeni pfi zapnuti/vypnuti nabijeCky baterie

<1mA @ 27,6V DC

Bezpetnostni tfida

[1-BF2

Ztrata vykonu pfi vystupnim napéti 2

typicky 10 A (< 100 A)

AktudlIni stav prvniho selhani ?

typické 20 A (< 500 A)

Soucasnost ve staté SFCA

Tunuyno. 0,8 MA (< 5 mA)

Vypadek proudu pro domy

TUnu4HO 0 A (< 100 A)

Proud ve stavu prvniho selhani

typickych 25 A (< 500 A)

Ztrata napéajeni na zem

typickych 25 A (< 500 A)

Proud ve stavu prvniho selhani

typickych 50 A (< 1000 A)

Odpor zemé 3

typickych 80 mQ (< 200 mQ)

Dimenze LxH x W

280 x 260 x 270 mm

Hmotnost

14 kg
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2.3 Spojeni mezi stolem a nabijeckou baterie

Ztrata proudu do stU° typicky 10 A (< 100 A)
Aktuélni stav prvniho selhani ® typické 20 A (< 500 A)
Proud za podminek SFCA TUOXUYHO 1,7 mA (<5 mA)
Ztrata proudu na pokryti stolu TUnu4dHO 0 A (< 100 A)
Proud v prvnim stavu selhani typickych 25 A (< 500 A)
Ztrata napéajeni na zem typickych 25 A (< 500 A)
Proud v prvnim stavu selhani typickych 50 A (< 1000 A)
Odpor 6 typickych 136 mQ (< 200
mQ)
Bezpedénostni tfida * PiSu BF

A) Uzemnéni se kontaktem se sténou.

B) Vystupni napéti nabijeni baterie je kolujici se ztrdtou zemniho materiadlu a povlaku podle IEC 60601-
18.

C) MéFici pfistroj s napajecim kabelem v baleni.

D) Test by mél byt proveden s oddélenim stolu od podlahy, simulujici nejkriti¢téjsi bezpe€nostni podminky
bez spojeni s ekwipotencialni zékladni pozndmkou na stole. Zemnéni nabijecky je pfipojeno k zemi
stolu.

E) Ackoli nejsou umistény Zadné soukromé dily, nabijecka pfipojena ke stolu je navrZzena podle specifikaci
BF, aby zajistila nejvySSi bezpecnostni podminky pfi prvnim selhani pfi vypadku elektrického napajeni
elektrickych ¢asti stolu, krytu a zemé (nabfijeci stil baterie).

F) Me&ii se mezi konektorem nabijecky a rédmem operacniho stolu.

2.4 Skladovani

Stll a prislusenstvi musi byt uloZzeny v plvodnim baleni.

Pro dlouhodobé skladovani jsou nezbytné nasledujici environmentalni podminky:
e Okolni teplota pod 20 °C
e Relativni vihkost pod 50 %
o Cisté, bezprasné, vétrané prostredi.

2.5 Lodnidoprava

Stll a prislusenstvi musi byt dodavény v origindlnim baleni, které chrani pred narazy a vibracemi. Teplota se
mUZe béhem prepravy kratce pohybovat od -40 °C do +70 °C.

3 Instalace

3.1 Celkem

VSechny provozni tabulky jsou testovény v souladu s normou DIN EN 60601-2-46 a preprava miZe byt
provedena pouze tehdy, pokud jsou vSechny testy pozitivni. Na naSe operalni stoly nejsou potreba zadné
specialni systémy, protoZe jsou dodavany pfipravené k pouZiti.

Ovladaci stll musi byt pfipojen k ekvipotencialnimu vodici pres zastrcku (1) umisténou na boku sloupce (blizko
displeje).

Zvednéte tladitko napdjeni (2) pro prepnuti na stole.

NabijeCku baterie (doddvanou se stolem) pfipojte k zadsuvce (pfipojené k zemi, v souladu s pravnimi normami
pro operacni saly).

Ujistéte se, Ze sifové napéti odpovidé Gdajim uvedenym na Stitku nabijecky.

Pokud neni indiktovano jinak, standardni zafizeni jsou navrzena tak, aby pracovala na 220 V AC (+/- 10 %),
50-60 Hz.

Drzte tekutiny dal od nabijecky baterie. DrZte nabijecku mimo operacni stll, pokud se pouZivaji anestetické
plyny.
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3.2 Zahrahvane

Zvednéte tlacitko napdjeni (2) umisténé ve sloupci stolu.

Pro vypnuti systému stisknéte tlacitko napajeni (2) doll (také béhem provozu v pripadé poruchy, aby se pohyb
stolu okamZité zastavil).

Po zapnuti systém provede kratky obecny samotest. Na konci testu se ze stolu a klavesnice ozve tén, pokud

je test v poradku. BEhem testu se rozsviti varovné kontrolky na stole (displeji baterie) a na klavesnici, aby
uzivatel mohl zkontrolovat spravny provoz.

Provadi se nasledujici automatické kontroly:
» Spravny zdroj napajeni funguje.
» Spravna RAM funguje.
«  Pamét parametri EPROM funguje spravné.
» Spravné klavesnicové rozhrani funguje.
e Spravny mechanismus fizeni obvodu pti volnobéhu.
» Potenciometr pro spravnou pozici funguje.

3.3 Stav baterie a dobijeni
Stll je napéjen dvéma bateriemi uvnitf sloupce. Displej (3) na podstavci zobrazuje stav.
Urovné nabiti:
+ 25%cCervend
+ 50 %zelena
« 100% zelena
Pokud je stll pouzit a nabiti klesne pod 25 %, blika vystrazna kontrolka a kazdych deset minut je slySet signal.
Kdyz nabiti baterie klesne pod povolenou droven, vSechny pohyby se zastavi a LED svétla zhasnou.
V takovém pfripadé baterie nabijejte co nejdrive (po nékolika dnech baterie ztrati G¢innost a

opotrebuji se).
3.3.1 Dobijeni baterii

(Viz obrazek 2.)
e Zapojte samci konektor (F) do samici zasuvky (D) vloZené do nabijecky baterie
e Pripojte nabijecku baterie k siti pomoci zasuvky (G) (uzemnéni);
e Odstrafite pasku (11);
o Konec vodice (E) pfipojte k zasuvce (C) a druhy koncovy vodi¢ k zasuvce (12) sloupce. Pro spravné
pripojeni vloZte zastréku, otocte ji, dokud necvakne;
e Pokud jsou spoje spravné, LED dioda (A) se rozsviti;
e Zapnéte nabijecku baterie (B);
e Pokud je stil zapnuty, panel Grovni zobrazi stav "zapnuto" Zlutou kontrolkou se symbolem zéstrcky a
LED diody 25-50-75-100% se rozsviti postupné.
100% LED sviti stabilné jen tehdy, kdyZ jsou baterie pIné nabité.
Pro optimalni nabijeni nezastavujte nabijeci cyklus. KdyZz dosahnete 100 % nabiti, prodlouzte ho o dalSi dvé
hodiny.
Ani systém, ani baterie nebudou po8kozeny, pokud je nabijecka trvale pfipojena ke stolu a bézi dlouho.
Dobijeci cyklus pokracuje i po vypnuti stolu, zfejmé bez jakékoliv indikace na displeji.
U pIné nabitych baterii LED indikator nabijeni ukazuje stav "nabijeni" na nékolik minut a pak stav 100 %. Stdl

Ize normalné pouZzivat pfi nabijeni baterii, cozZ je uzZite¢né v nouzovych situacich, kdy systém prestane fungovat
kvali vybitym bateriim.
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3.3.2 Po dobiti
e Vypnéte nabijecku baterie (B);
e Odpojte vSechny kabely
e PIna kapacita baterie je zaru€ena pfriblizné 3-5 let, v zavislosti na frekvenci nabijeni (maximalné 200
cykl@).
e Pokud po Uplném dobiti hladina 100 % vyrazné klesne na niz8i Groven, je nutné baterie vyménit.

3.4 Vyména baterie
(Viz obrazek 4.)
Pro spravnou vyménu postupujte podle téchto pokyn:
o Obé nové baterie musi byt od stejné znacky, modelu a pfipadné i z celé série.
o Obé nové baterie musi mit stejnou kapacitu.
o Obé nové baterie musi mit stejny nabijeci stav.
e Obé baterie je tfeba vyménit soucasné. Nikdy neméfite jen jednu baterii.

Pokud opomeneme vyse uvedené body, miZe to vést k rychlému opotrebeni baterii, je vhodné pouzivat nahradni
dily dodané vyrobcem.

Presunte operacni stll na nejvyssi pozici UP pomoci nasledujici:
e Dalkové ovladani.
o Nouzové kliky.

Pokud jsou baterie vybité, postupujte nasledovné
e Pfipojte nabijeCku baterie k operaénimu stolu.
e Zapnéte stll pomoci tlacitka napajeni (3) na sloupci.
e Posunte stdl nahoru.
o  SE vypnéte stisknutim tlacditka napéjeni (3) na sloupci.
e Vypnéte nabijeCku baterie.
e OdSroubujte Ctyfi Srouby (2) na boku pevné klikové skriné (8).
e Zvednéte pevnou klikovou skfiti (8) a zasunte ji pod pojistku nad (7). Pevny zastitu upevnéte podloZkou
(1)
e Odpojte pojistku (9) zapojenou sériové mezi dvéma bateriemi (A) a (B).
e Odpojte fast-on (3) na ¢ervenych vodi¢ich (+) a ¢ernych vodicich (-)

Pokud jsou baterie vybité nebo je zablokovan pohyb UP, postupujte nasledovné :

e Stll vypnéte pomoci tlacitka napajeni (3) na sloupu
e OdSroubujte vicko (8).
e Pripojte klikovou paku (12) k otvoru a pomalu ji otacejte, dokud nedosédhnete maximaini vysky;

Pozor: nepretézujte technicka omezeni (extrémni pohyby)!!
e Wave manivela.
Zapnéte vicko (8) Foto 1.
OdSroubujte Gtyfi Srouby (2) na boku pevné klikové skiiné (8).
Zvednéte pevnou klikovou skiif (8) a zasurite ji pod pojistku nad (7). Pevny zastitu upevnéte podlozkou
(2).
Odpojte pojistku (9) zapojenou sériové mezi dvéma bateriemi (A) a (B).
Odpojte fast-on (3) na ¢ervenych vodicich (+) a Cernych vodicich (-).
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3.5 Casti

e Pohyby jsou mozné pomoci dvou klavesnic - dratového dalkového ovladace, ktery je soucasti
operacniho stolu, a infraéerveného délkového ovladace.

e Systém kontroluje, Ze nelze provést zadné pohyby, které by mohly poskodit mechanické ¢asti.

o Stisknéte tladitko, které odpovida poZadovanému pohybu. Uvolnéte ho, abyste zastavili pohyb.

e Pohyb se automaticky zastavi, kdyz dosdhne posledniho Uderu, aniz by doslo k poSkozeni mechanické
¢asti.

o Drzte tladitko reset (15) a vSechny pohyby se vréti do nulové polohy, jak pfedem nastavil vyrobce.

e Na konci resetu bude vysilan akusticky signal.

e Reset bude po par sekundach ignorovan, pokud tlagitko neni zmacknuté.

e Poruchy systému jsou indikovany LED diodou na klavesnici, pohyb je uzaméen, v takovém pfipadé je
privolan technicky servis

3.6 Zvlastni podminky

e Pokud je opéradlo dole, naklapéni se zastavi dfive, neZ opéradlo zasahuje do sloupu, a naklapéni se
znovu spusti a naklanéni pokracuje.
e Pokud je pohyb pohybu provadén ze stfedu k opérkdm nohou, opérka se zastavi v nulové poloze (tj.
vodorovné), ¢imzZ se resetuje posuv opérky, pohyb pokracduje.
e Pokud je deska stolu vybavena otvorem do hrudniku, provede se nasledujici kontrola, aby se zabranilo
pfili§ pozitivni pozici:
o Pokud korekce hrudniku neni v nulté poloze (zavére€ny zabér), naklon opéradla se zastavi na
+40° (posledni Uder vpred)
o Pokud je opéradlo +40° nebo vice, hrudnik nelze pohnout

3.7 Nouzové presuny

(Viz obrazek 1.)
Stoly jsou vybaveny specialnim systémem pro obnovu pohybu (porucha motoru, vybiti baterie, nemoznost
pouziti nabijecky). Tento systém se aplikuje na nasledujici pohyby:

e Nahoru/DolG;
e Trendelenburg / Reverzni Trendelenburg;
e Bocéni néklon doprava/doleva;
e  Zadni néklon;
e Zvedani/spousténi rozStépu hrudniku; Postupujte podle niZe uvedenych krokl, abyste predesli
poSkozeni stolu:
o Vypnéte stll tlacitkem napdjeni (3);
o Mavej Zetony,
o Zadejte nouzovy mechanismus lokte, zkontrolujte jeho spravnou polohu.
o Pohybujte se pomalu po sméru hodinovych ruciek / proti sméru hodinovych ruci¢ek podle
poZadovaného pohybu.

POZOR

Nikdy nezvysujte posledni zdvih nouzovym fizenim klikové htidele, protoZe motor mize byt vazné poskozen.
Operacni stll by mél byt vzdy vypnuty, jakmile je pacient umistén, a béhem operace.

Nikdy nedrzte klavesnici ani ji nepolozte na stlil, kdyZ jsou zafizeni pfipevnéna k pacientovi (elektrické ¢epele,
defibrilator atd.). Umistéte klavesnici pod operacni stdl.

Nikdy nepouzivejte zafizeni aplikované na pacienta, kdyZ je stdl napéjen nabijeckou, k pohybdm zplsobenym
vybijenim baterie.
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3.8 Stazeni ze stolniho stolu
Tento cyklus se provadi automaticky, kdyz je tramvaj pfipojena.

Automatické pohyby vyzaduji maximalni opatrnost.

e Zapnéte stdl zvednutim tlacitka napajeni (3) a ¢ekejte na akusticky signal;
e Resetovat stll tladitkem reset (15);
o Vlozte klavesnici do drzéku (4);
e VloZeni voziku do posledniho zdvihu, zajisténi kol pomoci pedalu (A) a udrZeni pozice voziku az do
konce cyklu. (klavesnice se automaticky zamkne);
e Poneékolika sekundach systém vysila 2 signaly, &imZ se spusti automaticky postup, deska stolu se polozi
na vozik a sloupec se uvolni;
e Cyklus se zastavi, pokud se vozik presune béhem predchozich krok(. V tomto pripadé odemknéte kola,
tahnéte vozik, poCkejte par sekund a zacnéte znovu od bodu.
e Deska stolu je zvednuta do polohy nuly.
e Klesajici pohyb zacina znovu.
e Horni ¢ast bude umisténa na tramvaji, konec cyklu je oznacen signalem.
e Odemkl kola a vytahl vozik.
e Vsechny pohyby jsou uzaméené (kromé nahoru/doli), dokud se nespoji s jinym vrcholem.
o Vypnéte napéjeni stisknutim tlacitka napajeni (3).
3.9 Pripojeni k pogcitaci
Tento cyklus zacina automaticky pres spojeni s tramvaji (viz obrazek 5).

Automatické pohyby vyzaduji maximalni opatrnost.

e Zapnéte stll zvednutim tlacitka napajeni (3) a pockejte na konec samokontroly.

v

evvs

o Ujistéte se, Ze ovladac date do drzéku (4);

e V pfipadé tramvaji vybavenych pohyby nahoru/dolli nebo Trendelenburg musi byt poloha tramvaje v
maximalni vySce a na nule. (indikace umisténa na tramvaji)

e Predstaveni voziku do posledniho Uderu, zajisténi kol v pedalu (A), zmacknuti paty, zachovani pozice
voziku po skonéeni cyklu. (klavesnice se automaticky zamkne);

e Ponékolika sekundach systém vysila 2 signély, ¢imZ se spusti automaticky postup, deska stolu se poloZi
na vozik a sloupec se uvolni;

e  Systém posouva sloup nahoru, protoZe je horni ¢ast pfipojena

e Cyklus se zastavi, pokud se vozik presune béhem predchozich krok(. V tomto pripadé odemknéte kola,
tahnéte vozik, pockejte par sekund a zaénéte znovu.

o  Sloup klesé

e Vzestup zadina znovu

e Horni ¢ast je umisténa na sloup, konec cyklu je oznacen signalem.

e Odemkl kola a vytahl vozik.

e Stil nyni dokaze provadét vSechny pohyby déalkovym ovladacem.
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3.10 Ukladani preferovanych mechanismii

Tfi pozice Ize uloZit a vyvolat pomoci tladitek A, B nebo C (16, 17, 18).

3.10.1 Ukladani pozic

e Vezméte stoly na pozadovanou pozici.

e Stiskl jsem a drzel tlac¢itko pro ukladani (13), zatimco jsem drZel jedno z pamétovych tlacitek (16, 17,
18);

o Bude slySet ton, ktery oznacuje, Ze sekvence byla provedena spravné.

e Pamét drZi jednu pozici a nova pamét vymaZe predchozi.

e Stisknéte tla€itko (15) pro navrat do nulové polohy.

e Doporucuje se zkontrolovat uloZenou polohu, jak je uvedeno nize.

3.10.2 Obnova ulozenych pozic

e Podrzte tladitko (14) soudasné se stisknutim tlacitka v paméti, na kterém je poZadovana pozice uloZena;
e Zahajeni zakroku bude oznageno ténem a tladitka Ize uvolnit.

e Na konci cyklu systém prestane déavat signaly se dvéma signaly.

e VSechny klavesnice budou ignorovany az do konce cyklu.

4 Udrzba, kontroly a servis

4.1 Celkem
Doporucujeme kazdoro¢ni obecnou inspekci zahrnujici nasledujici aspekty:

4.2 Sloupec

e Zkontrolujte a utdhnéte vS8echny Srouby a matky umisténé na sloupu a pod oporou sedla
e Zkontrolujte, Ze vSechny gumové kryty pistd, které Trendelenburg pohybuji nahoru/dold, jsou v dobrém
stavu.

e Zkontrolujte, zda vzdalenost mezi valcem a pisty, které pohybuji pohyby, je rovna nebo mensi - 1 mm.
Jinak jsou nahrazeny.
e Zkontrolujte také posuvné liSty a zda je prostor plochy nebo nizsi - 1 mm. Jinak jsou nahrazeny.

4.3 Operacni stul

e Zkontrolujte a utahnéte vSechny Srouby a matice na sloupku a pod sedlem.

e Zkontrolujte a utdhnéte vSechny Srouby a matice na oto¢nych Cepech na stole (opérka, opéradlo,
opérka hlavy a oddéleni hrudniku).

e Zkontrolujte koncovy tah a nulovou pozici Trendelenburgu a obréacejte Trendelenburg a doprava/doleva
lateralné. VSechny pazby musi splfiovat plivodni parametry stanovené vyrobcem (viz foto 7).

e Zkontrolujte matrace.

o Navlh&ete bo&ni listy, klouby podnoZek, opérky hlavy a v8echny ostatni pohyby.

4.4 Tramvajova doprava

e Zkontrolujte kola a vyménite je, pokud jsou opotfebovana.
e Zkontrolujte a utdhnéte vSechny Srouby.
e Promazejte vSechny prevody a pohyblivé mechanické ¢asti.
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4.5 Elektronické desky
Pfed zahajenim Gdrzby nebo kontroly vypnéte systém.
Zvazte prosim nasledujici pokyny k vyméné desky:
o Nepokousejte se opravovat desky plosnych spojl, Ize vyménit pouze pojistky.
e Pro Udrzbu nebo vyménu poSlete vadnou desku vyrobci (nejsou poskytnuty zadné elektrické karty,
protoZe karty nelze opravit).
e Ram mapy a vykresy lokace jsou dostate¢né pro kompletni technickou sluzbu.

Nésledujici pokyny plati pro zékladni desky:

Jméno Popis Pozice
103.3 Karta pro zobrazeni Sloupec s tabulkou
baterie
103b.3 Infraerveny pfijimac Sloup/podlozi hmota
karet
105 InfraCervend Délkové ovladani
klavesnicova karta
106 Napajeci karta Nabijecka baterie
110 Motorova karta Sloupec s tabulkou
120 Klavesnicova karta Délkové ovladani
130 Logické zobrazeni Sloup/podloZi hmota

Kontrolni seznam:
e Zkontrolujte zapojeni a spravné pfipojeni.
e  Zkontrolujte stav vSech doplnkd.
o Udélejte obecny funkéni test.
e  Aktualizujte zaznamy podpory.

4.6 Udrzba stolového systému

Budte velmi opatrni s bateriovym systémem, nespravné pouZzivani s bateriemi miZe vést k nebezpeénému
prehfati. Nikdy neodstrafujte ani neménte sériové spojeni mezi obéma bateriemi a odpovidajici pojistkou.
Pojistka je jedinou ochranou proti zkratu stolniho napajeni.

Nikdy nespoustéjte systém, pokud jsou baterie stale pfipojené!
Baterie pfipojte k systému az po dokonéeni opravy a pred napajenim stolu

4.7 Sluzba logické desky 130

(Viz obrazek 7.)
Deska 130 nem(ize byt upravovana, opravovana ani kalibrovana. Opravy miZze provést pouze vyrobce. Nikdy
nepfipojujte nastroj k obvodim na karté, kdyz je systém zapnuty.
Spinac z prvni svétové valky (1-6), umistény na boku konektoru JP6, pouziva vyrobce pro testovani a kalibraci.
Nespravné pouZiti mize zplsobit poskozeni nebo poskozeni desky mechanického systému.
Pouze SW1-1 na spinaci SW1 Ize pouzit k uloZeni posledniho zdvihu a nulové polohy pro pfipad vymény
elektronickych stolnich karet.

4.8 Sluzba 110 Motor Board

(Viz obrazek 7.)

Deska 110 nemdZe byt upravovéna, opravovana ani kalibrovédna. Opravy mlZe provést pouze vyrobce. Nikdy
nepfipojujte nastroj k obvodim na karté, kdyZ je systém zapnuty.
V pfipadé vymény této desky musi byt inicializovana pro uloZeni ¢isla motoru, ktery mé byt pfipojen.
Tuto vyrobu vyrabi vyrobce.
Po vyméné a inicializaci desky musi byt uloZeny posledni tahy tykajici se karty (pohyby a motory pohanéné
novou kartou)

Nikdy nepouzivejte systém, dokud nejsou posledni upravy ulozeny.

FRM-168 Vorlage GebA KI. | MDR_v3 iebA 01-1-013_02_Maintainance Manual Vektor 5_CZ_v2.docx
21.07.2026

Tekno-Medical Optik-Chirurgie GmbH

qu TEKNO SattlerstraBe 11 D-78532 Tuttlingen c €

GERMANY Tel: +49 (0} 74461 1701-0 Fax: +49 (0) 7461 1701-50
E-Mail: mail@tekno-medical.com www.tekno-medical.com



[1i] Privodce podporou Vector 5 17 /51

FRM-168 Vorlage GebA KI. | MDR_v3 iebA 01-1-013_02_Maintainance Manual Vektor 5_CZ_v2.docx
21.07.2026

Tekno-Medical Optik-Chirurgie GmbH

qu TEKNO SattlerstraBe 11 D-78532 Tuttlingen c €

GERMANY Tel: +49 (0} 74461 1701-0 Fax: +49 (0) 7461 1701-50
E-Mail: mail@tekno-medical.com www.tekno-medical.com



[1i] Priivodce podporou Vector 5 18/51

4.9 Vymeéna desky 130
Postupujte podle ndvodu na vyménu karty 130:
e Vypnéte stal stisknutim tla¢itka napajeni,
e Vypnéte nabijeCku baterie,
e Sundej vicko.
e Pfipojte kliku a pomalu ji otacejte po sméru hodinovych ruciek, dokud nedosdhne maximalni vysky
(protoze motor neni napéjeny, odporuje pohybu nahoru/dol{, pokud se klikova hfidel pohybuje rychle,
mze dojit k poskozeni motoru).

Pozor: nikdy se nepohybujte nad mechanickym zavéreénym zdvihem

e Sundej kliku a vrat vicko.

e (Odsroubujte Srouby (3) a sundejte kryt (2)

e PreruSeni v poradi (obrazek 9): JP7, JP1, JP2, JP4, JP8, JP5, JP6.

e OdSroubuj matice (1), vymén poSkozenou kartu.

e Znovu se spojit v sérii: JP6, JP5, JP8, JP4, JP2, JP1, JP7.

e Po téchto postupech zkontrolujte kabely a spoje.

e Znovu pfipojte baterie, zapnéte stil a postupujte podle nésledujicich krok:
o Pockejte na dva signaly: klavesnice a karta, které signalizuji spravné pfipojeni.
o Zkontrolujte indikator stavu baterie

4.10 Vyména desky 110

o KaZzda deska 110 pohéani jeden motor na operacnim stole, proto je deska 110 pro kazdy elektricky
pohyb.

e Desky ovladaji pohyby nahoru/dold, Trendelenburg/reverzni Trendelenburg, boéni pravo/levy a
podélny posuv a nachazeji se uvnitf sloupu

o Desky uvnitf sloupu jsou pfesné umistény, aby bylo moZné identifikovat spravny, viz topograficky model
(foto 9);

e Jakmile je postizena deska identifikovana, Ize ji vymeénit podle nésledujicich pokyn;

e Povyméné kazdé desky 110 musi byt zachovan koncovy zdvih.

Viz sekce "Ukladani poslednich detaila".

4.11 Vyména desky 110 (motor 5)
¢ Vypnéte stll;
OdSroubujte Srouby na kolejnici na zadni strané pfislusenstvi na boku motoru;
Vyjméte vicka (1), (2) a (4) vyjmutim Sroub(l na vrchu;
Vypnéte vSechny konektory;
Vyménit desku plosnych spojl;
Znovu pfipojte konektory;
o Nainstalujte krytky (1), (2) a (4), pfipojte Srouby nahore;
e Pripojte litu pro drzak prisluSenstvi;
e Pokradujte v ukladani finalniho tahu pro pohyb, jak je zminéno v nasledujici ¢asti.
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4.12 Vyména desky 110 (motor 6)
e Vypnéte stll;
o Vyjméte vicka (1), (2) a (4) vyjmutim Sroubl na vrchu;
e Vypnéte vSechny konektory;
e Vyménte kartu;
e 7novu spojte spojent;
o Nainstalujte krytky (1), (2) a (4), pfipojte Srouby nahore;
e Pokracujte v ukladani findlniho tahu pro pohyb, jak je zminéno v nasledujici ¢asti.

5 Ukladéani posledniho tahu

PouZzijte mechanicky vykres k pfizplisobeni vSech pozic na konci pohyb.
Pozor: vypnéte napajeni drive, nez budete postupovat podle pokynd a vSech technickych sluzeb na vodici k
opera¢nimu stolu.

Zkontrolujte, ze tla¢itko napajeni (3) je zmacknuté !!

Vénujte zvlastni pozornost: pokazdé, kdyz stisknete jedno ze tfi tlacitek "pamét'ového ulozisté" (16,
17, 18), podrzte ho nékolik sekund, aby systém udrZel pozici na konci. Po pipnuti tlacitko uvolni.

Pozor: Pro kazdé Glozisté pouZijte nasledujici poradi:
e Faze 1 (pfiprava systému);
o Faze 2 (ukladani posledniho zdvihu);
e Faze 3 (obnova systému);
e Faze 4 (funkcni kontrola).

5.1 Faze 1: priprava systému
o  Stll umistéte do maximalni vysky stisknutim tlacitka (1);
e Signal potvrzuje, Ze byla dosazena maximalni vySka a pohyb se zastavi;
¢ Vypnéte napajeni stisknutim tlacitka (3) dold;
e OdSroubujte Srouby (6) umisténé po stranach,
e OdSroubujte jako na obréazku (C) a sundejte kryt (2).
e Prepnéte prepina¢ na SW1 na ON.
e Vyména krytu (7) upevnéni Sroubl (3)
e Zapnéte tla€itko napajeni a zvedani (3).
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5.2 Faze 2: skladovani zavére¢nych tahu

(Viz obrazek 6.)
Skladovani na konci narazu by mélo byt provadéno s pracovni deskou pfipojenou ke sloupu!

5.2.1 Ulozny prostor motoru 1 (nahoru/dolii)
e Stisknéte tladitko (2), dokud nedosahnete vyS8ky 410 mm (pro standardni sklep) nebo 480 mm (pro
ultra-rovny podstavec);
o Stisknéte tlacitko C (18), podrzte ho a stisknéte tlacitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem;
e Stisknéte tladitko (1), dokud nedosahnete vysky:
o 530 mm pro pevné stoly,
o 605 mm pro pevné desky stol(,
o 665 mm pro pfenosové stoly;
e Stisknéte tladitko B (17), podrZte ho a stisknéte tladitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem,
e Stisknéte tladitko (1), dokud nedosahnete vysky:
o 685 mm pro standardni podstavce;
o 760 mm pro ultra-rovné podklady;
e Stisknéte tladitko A (16), podrZte ho a stisknéte tlaéitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem

5.2.2 Skladovanilokomotivy 2 (Trendelenburg a obraceny Trendelenburg)

e Stisknéte tladitko (3), dokud nedosahnete Uhlu +30° (stodici inklinometr bez podlozky)
e Stisknéte tladitko A (16), drzZite ho a stisknéte tladitko (14);
e Tlacitko povolte po "pipnuti" vydaném systémem;
e Stisknéte tladitko (4) pro dosazeni pod thlem 0°;
e  Stisknout tlacitko B (17), drZet ho a stisknout tladitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem,
e Stisknéte tladitko (4), dokud nedosahnete Uhlu -20°;
e Stisknéte tlacitko C (18), podrzte a stisknéte (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem;
5.2.3 Ulozny prostor motoru 3 (strana, vpravo a vlievo)
e Stisknéte tlagitko (5), dokud nedosahnete Ghlu +15° (inklinometr na hobu bez podloZky);
e Stisknéte a drZte tlacitko A (16) a stisknéte tlacitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem;
e Stisknéte tladitko (6), dokud nedosahnete thlu 0°;
Stisknéte tlacitko B (17), podrzte a stisknéte tladitko (14);

e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem,;
o Stisknéte tla¢itko (6), dokud nedosahnete Ghlu -15°;
e Stisknéte tlacitko C (18), podrzte a stisknéte (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem.
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5.2.4 Ulozny prostor motoru 4 (podélny vytlak)

e Stisknéte tladitko (7), dokud nedosahnete délky 140 mm,

e Stisknéte tlacitko A (16), podrZte ho a stisknéte tlacitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem;

e Stisknéte tlagitko (8), dokud nedosahnete délky O;

e Stisknéte tladitko B (17), podrZte ho a stisknéte tladitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem,

o Stisknéte tla¢itko (8), dokud nedoséhnete délky 140 mm;

o Stisknéte tlacitko C (18), podrzte ho a stisknéte tlacitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem.

5.2.5 Skladovani motoru 5 (opéradlo)
Jen u stolli bez oddéleni truhel!

e Stisknéte tlacitko (9), dokud nedosdhnete Ghlu +75°;

e Stisknéte tlacitko A (16), podrzte ho a stisknéte tlaéitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem

e Stisknéte tladitko (10), dokud nedosahnete thlu 0°;

e Stisknéte tladitko B (17), podrZte ho a stisknéte tladitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem

e Stisknéte tladitko (10), dokud nedosédhnete thlu -35°;

e Stisknéte tlacitko C (18), podrzte ho a stisknéte tlacitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem

5.2.6 Ulozny motor 5 (délena opérka hrudniku)
Jen pro stoly s rozdélenou truhlou!
e Stisknéte tladitko (9), dokud nedosahnete Uhlu +75;
e Stisknéte tladitko A (16), podrzte ho a stisknéte tlacitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem,
e Stisknéte tladitko (10), dokud nedosahnete Ghlu 0°;
e Stisknéte tlacitko B (17), podrZte ho a stisknéte tladitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem;
e Stisknéte tladitko (10), dokud nedosahnete Ghlu -35°;
e Stisknéte tlagitko C (18), podrzZte ho a stisknéte tlacitko (14);
e Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem;
o Stisknéte tlacitko (9), dokud nedoséahnete Ghlu -40°;
e Stisknéte tladitko "pfivolani" (14);
e Stisknéte tladitko (10), dokud nedosahnete Ghlu 0°.

5.2.7 Ulozisté motoru 6 (Hrudnik)
Jen pro stoly s rozdélenou truhlou!

e Stisknéte tladitko (11), dokud nedosahnete Ghlu -40°;

e Stisknéte tlacitko A (16), podrzte ho a stisknéte tlacitko (14);
Tlacitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem;
Stisknéte tladitko (12), dokud nedoséhnete Ghlu 0°;
Stisknéte tlaéitko C (18), podrzte ho a stisknéte tlaéitko (14);
Tladitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem;
Stisknéte tlacitko B (17), podrzte ho a stisknéte tlacitko (14);
Tladitka uvolnéte po "pipnuti" vydaném systémem.
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5.3 Faze 3: Obnoveni systému do "normalniho provozu"
e Stisknéte a drzte tlaCitko (1), dokud nedosdhnete vysky:
o 680 mm pro standardni podstavce;
o 755 mm pro ultra-ploché podklady;
e Vypnéte proud;
o OdSroubujte Srouby (3) a sundejte kryt (2)
e Nastavte prepina¢ SW1 na "logic card 130" na VYPNUTO;
o Vymeénit kryt (2) a Srouby (3);
o Vyménte kryty (5) a Srouby (6).

5.4 Krok 4: funkéni kontrola

e  Zapnéte stll zvednutim tlacitka napajenti (3);
e Pockejte na systémovou kontrolu,
e VSechny LED svétla na klavesnici musi byt vypnuta, pokud je zapnuto jedno nebo vice LED svétylek, je
tfeba opakovat ukladani pfislusSného motoru. (pohyb ukazuje ¢ervenou LED)
e Spravnou hodnotu zdvihu kazdého motoru zkontrolujte stisknutim prislusného tlacitka pfi méreni
hodnoty.
e Pokud se pohyb neobnovi spravné, opakujte postup skladovani.
Pohyb hrudniku se automaticky neresetuje.
Pokud tfi pozice nejsou plné uloZzeny (A-B-C), zlstane blokovana, protozZe proces ukladani neni pIné vykonan.
UlozZeni zavéreénych zdvih( je nutné po vyméné komponent( nebo Gdrzbé motord.
Pokud je LED dioda po skladovani stale zapnutd, zkontrolujte potenciometr, konektory a sestavu.

5.5 Vyména motoru
Umisténi rliznych motor:

Jméno Pohyb Poloha
Engine 1 Nahoru / Dold Viz foto 17
Motor 2 Trendelenburg / obraceni Trendelenburg | Viz obrézek 12
Engine 3 Boéni pravy / levy Viz obrazek 13
Engine 4 Podélné posuvy Viz Foto 14
Engine 5 Slim fit Viz Foto 15
Motor 6 Rozstép hrudniku Viz Foto 16

5.5.1 Vyjmuti motoru 1 (nahoru/dolt)
e Stdl vypnéte stisknutim tlacitka napajeni (3) dolu;
e QOdstrafite krytku (8)
e Pripojte loketni loket (6) a pomalu jej otadéejte po sméru hodinovych rugicek, dokud nedosahne
maximalni vysky;
Pozor: neprekracujte finalni dotek!
e Sundej kliku a nasadit vicko (8);
e QOdstrafite pevny kryt (2) a odnimatelny kryt (1);
e Odpojte konektor (A);
e OdSroubujte Srouby pod zakladnou;
o VloZte podloZzku mezi drzak A a podpéru B;
e Sundej Cepici (8)
e Pripojte kliku, pomalu ji otéejte proti sméru hodinovych ruci¢ek, dokud motor nevyjmete ze sedadel
(4)a (3);
o Qdstrafite pin (6) a poSkozeny motor.
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Montazni motor 1

Znovu pfipojit Spendlik (6);

Pfipojte novy motor k jeho sedlu (5) a upevnéte Sroub (3);

PFipojte kliku a pomalu ji otdCejte po sméru hodinovych ruci¢ek, dokud se pohon nepfipoji na sedadlo
(4), upevnéte Sroub (7);

Odstrafite podlozku mezi drzakem A a podpérou B;

Znovu pfipojte konektor (A);

Ukladejte posledni zdvih motoru ¢. 1 podle sekce "posledni skladovani zdvihu";

Vyménite pevny obal (2) a odnimatelny (1).

5.5.3

Vyjmuti motoru 2 (Trendelenburg / Reverse Trendelenburg)

Zapnéte stul zvednutim tladitka napajeni (3);
Posurite stll na maximalni vysku;

Stll vypnéte stisknutim tlacitka napajeni (3) dolu;
Sundej kryty, odSroubuj Srouby ze sloupku;

Sundej vicka;

Horni ¢ast panevni ¢asti odstrante vyjmutim Sroub(;
Odstrante rentgenové liSty umisténé v panevni ¢asti;
Odpojte konektor (A);

Vyjméte koliky (3) a (6) vyjmutim Sroub(;

Poskodi§ motor.

Montazni motor 2

Vlozite novy motor do sloupku;

Vyménit koliky (3) a (6) a Srouby;

Vyménte konektor (A);

Ukladejte posledni zdvih motoru €. 2 podle sekce " UloZeni posledniho zdvihu";
Vyménit kryty (4) a (5) a Srouby;

Vyménit pevny (2) a odnimatelny (1) kryt a Srouby;

Znovu pfipojit rentgenové listy panevni ¢asti;

Znovu pfipojte horni ¢ast.

Sundavani motoru 3 (strana vpravo / leva)

Zapnéte stul zvednutim tladitka napajeni (3);
Posunte stdl na maximalni vysku;

Stll vypnéte stisknutim tlacitka napajeni (3) dolu;
Sundej kryty, odSroubuj Srouby ze sloupku;

Sundej vicka,

Horni ¢ast panevni ¢asti odstrante vyjmutim Sroub(;
Odstrante rentgenové liSty umisténé v panevni ¢asti;
Odpojte konektor (A);

Odstrarnite koliky (4);

Odstrante podpéru (10) odstranénim Sroubl
Vyjméte Cep (6) na aktuétoru Trendelenburg.
Posunte motor tak, Ze posunete motor 2 do strany.
Vyjméte ¢ep (10), odstrarite podpdrné Srouby (8)
Poskodi§ motor.
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5.5.6 Montazni motor 3
e Znovu pfipojit pin (10) vyménou Sroubd;
¢ Nainstalujte novy motor;
e sestaveni podpéry spojenim Sroubd;
e Znovu pfipojit Spendlik (4);
e Znovu pfipojte konektor (A);
e Ukladejte posledni zdvih motoru ¢. 3 podle sekce "posledni uloz zdvihu";
e Znovu pfipojit pin (6) Trendelenburgova aktuatoru;
e Vyménit kryty (4) a (5) a Srouby;
e Pevny kryt (2) a odnimatelny kryt (1) vyménte pfipojenim Sroubd;
e Znovu pfipojit rentgenové listy panevni ¢asti;
e Znovu pfipojte horni ¢ast.

5.5.7 Vyjmuti motoru 4 (podélné posuvy)
e Stll vypnéte stisknutim tlacitka napajeni (3) dolt;
e Horni ¢ast panevni ¢asti odstrarte vyjmutim Sroubd;
e Qdstrafite rentgenové liSty umisténé v panevni ¢asti;
Kryty (2) a (3) sundat odSroubovanim;
Odpojte konektor (A);
Vyjméte Cep (4);
Posunte kolik (5);
e Qdstranite kryt motoru (6) vyjmutim Sroub(;
e Poskodi§ motor.

5.5.8 Montazni motor 4

e Sestaveni nového motoru s krytem (6), priSroubovani Sroubl k panelu.

e Znovu pfipojit Spendlik (5);

e Znovu pfipojit Spendlik (4);

e Znovu pfipojte konektor (A);

e Ukladejte posledni zdvih motoru €. 4 podle sekce "posledni uloz zdvihu";
o ViozZte kryty (2) a (3) a znovu pfipojte Srouby;

e Znovu pfipojit rentgenové listy panevni ¢asti;

e Znovu pfipojte horni ¢ast.

5.5.9 Vyjmuti motoru 5 (opéradla)
e Stdl vypnéte stisknutim tlacitka napajeni (3) dolu;
e Remove pokryva 1, 2, 3 a 4;
e Odpojte konektor (A)
e QOdstrante koliky (5) a (6);
e PoSkodi$ motor.

FRM-168 Vorlage GebA KI. | MDR_v3 iebA 01-1-013_02_Maintainance Manual Vektor 5_CZ_v2.docx
21.07.2026

Tekno-Medical Optik-Chirurgie GmbH

qu TEKNO SattlerstraBe 11 D-78532 Tuttlingen c €

GERMANY Tel: +49 (0} 74461 1701-0 Fax: +49 (0) 7461 1701-50
E-Mail: mail@tekno-medical.com www.tekno-medical.com



[1i] Priivodce podporou Vector 5 25/51

5.5.10 Montazni motor 5
e Znovu pfipojit piny (5) a (6);
e Znovu pfipojit konektor (A)
o Vyménte kryty 1, 2, 3 a 4 i Srouby;
o Ukladejte koncovy zdvih motoru ¢. 5 podle sekce "posledni GloZ zdvihu".

5.5.11 Odstranéni Motor 6 (rozstépeni hrudniku)
e  Stil vypnéte stisknutim tlacitka napajeni (3) dol;
e Removecoversl1,2a3;
e Odpojte konektor (A);
o Qdstrante koliky (5) a (6);
e Poskodis motor.

5.5.12 Montazni motor 6
e Reconekt kolikd (5) a (6);
e Reconnect konektor (A);
e Nahradte obalky 1,2 a 3;
e Ukladejte posledni zdvih motoru ¢. 6 podle sekce "posledni GloZ zdvihu".

5.6 Inspekce atesty

Nasledujici postupy Ize pouZzit k ovéfeni spravného fungovani systému a k identifikaci dild, které je tfeba
vymeénit.

Po zapnuti systém provadi sérii samotest(.

Systém se nespusti, pokud jsou problémy s elektronickymi deskami. Pokud nastanou problémy s motory,
vyzaruje se LED dioda vadnych kontrolek motoru na svorkéch a vysilé akusticky signal, ktery blokuje pohyb.

5.6.1 Sila

24V DC je napajeno 2 dobijecimi 12V bateriemi. Obé baterie jsou vybaveny pojistkou, aby se zabranilo
zkrat@im. Uroveri nabiti baterie je zobrazena na displeji (3) ve sloupci.

5.6.2 Stav baterie (bézné pouzivani)
Uroven nabiti baterie se zobrazi po zapnuti stolu a béhem pouzivani stolu. Teprve kdyZ jsou véechny pohyby
hmoty zastaveny, GUrovef naboje se nezobrazi, aby se predeslo chybam méreni.
Zobrazené Grovné zatizeni: 100, 75, 50 a 25 %.
Cerveny symbol na 25 % ma dvoji funkci:
e  Stala ervend kontrolka ukazuje Uroven baterie 25 %.
e Blikajici svétlo signalizuje, Ze baterie je tfeba dobit.
Pokud je potfeba baterie nabit, objevi se akusticky signal, pak hardware i software prestanou fungovat.

5.6.3 Stav baterie (nabijeni)

Pfipojeni nabijecky ke stolu a jeji zapnuti spusti proces dobijeni, kdyZ systém detekuje napéti 27V DC nebo
nabijeni baterif

Displej (3) ukazuje "pFipojeni nabije€ky " Zlutym svétlem a stavem nabijeni pomoci rychlé série LED svétel
25 %, 50 %, 75 %, 100 %.

KdyZ nabijeci proud klesne pod pfiblizné 200 mA a nabijeci vykon prekroci 27,3 V, systém prestane blikat na
v8ech LED diodéach a displej ukazuje 100 % asi po 10 minutach.
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5.6.4 Dalkové ovladani s kabely

OdSroubujte 4 Srouby na zadni strané ovladace, sundejte kryt. Zkontrolujte zapnutim stolu, zda jsou
v8echny LED svétla zapnuta a Ze byl vyslan akusticky signal. Zkontrolujte také napéti na fabric 120, mezi
piny 3 a 4 na JP2, mélo by byt 24V.

Pokud dojde k chybé v tlacitkach, vyménte panel s tlacitky nebo vioZte desku 120.

5.6.5 Infracdervené dalkové ovladani

Tento stll se dalkové ovldda pomoci infraervenych signdlG nabijenych 9V baterii. Panelovy kli¢ je kédovan
procesorem.

IR senzory jsou umistény v displeji (3) sloupce a na karté 103b.3 na opacné strané (za prihlednou kruhovou
ochranou). Stolni pocita¢ 130 dekdduje signaly a vykona pfikaz. LED na panelu tlalitek ukazuje G€innost
baterie. Vyménte baterii, pokud LED dioda po stisknuti tlacitka zlstane zhasnuta.

V kazdém pripadé je nutné baterie vyménit, pokud je vzdalenost pro odeslani piikazl vyrazné
snizena.

V pfipadé poskozeni zkontrolujte:
- Napéti baterie.
- Pokud se na tlagitkach objevi poskozeni, vyménte panel tladitek.

5.6.6 Displej baterie

Bateriovy displej (7) obsahuje sérii LED svétel zobrazujicich rdzné Grovné nabijeni a infraCerveny pfrijimac.
Spojeni mezi zobrazovaci deskou a deskou 130 je zajiSténo plochym kabelem s 10 vodici pfipojenymi k JP4
desky 130.

VSechny LED svétla se pfi zapnuti rozsviti pro funkéni test. V pfipadé poSkozeni vyménte kartu 103.3 spolu s
kabely.

5.6.7 Casti

Pohyby provadéji stejnosmérné motory pfi jmenovitém napéti 24V. Poloha a poloha motoru jsou detekovany
viceotaCkovym potenciometrem o napéti 5 kQ umisténym na hfideli kazdého motoru.
Motory jsou pohanény polovodi¢ovymi zafizenimi "MOSFET", které zajistuji jak polaritu sméru otaceni, tak
brzdnou funkci pro pfesné polohovani.
Proud pohonu je monitorovan a omezen na 4A, aby se zabranilo poSkozeni.
KaZdy fidici obvod motoru je chranén pojistkou (5A), kterd zabranuje nebezpeénému prehrati v pfipadé
poSkozeni. Kazda Fidici karta motoru monitoruje polohy a proudy, analyzuje poruchy pohybu a signalu;
Poloha motoru je aktivné fizena.
Za urcitych podminek se pohyby provadéji automaticky podle typu pfikazu, napfiklad resetovani polohy,
planovanych pozic, odstranéni nebo pfipojeni stfechy k tramvaji.
5.6.8 Samotestovani
Kdyz je systém zapnuty a vSechny LED diody na klavesnici jsou sviteny sériové a je dan akusticky signal,
polohové potenciometry nejsou napdajeny. Zkontrolujte F1 na desce 110 (bezpecnostni deska motorového
pohonu). Toto selhani miZe byt zplsobeno pretizenim potenciometrickych spojd stisknutim jednoho ze dvou
prikaz(l na kazdém pohybu, pficemZ motor je souasné napajen a fizen.
Provadéji se nasledujici kontroly:

e Spravny vykon a polarita posilané motoru.

e Vykon a primérny vykon nesmi prekrocit hodnoty stanovené vyrobcem.

e Potenciometr by mél poskytovat stfidavé napéti od 0V do +5V podle polohy a sméru pohybu.

e Potenciometr musi zvySit nebo snizit napéti pfi minimalni rychlosti v rdmci limitd stanovenych
vyrobcem.
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5.6.9 Kontrola po dopravni kontrole

Pokud se pohyb zastavi (indikovano svétlem odpovidajicim zaméenému pohybu), vypnéte napéjeni, pockejte
nékolik sekund a znovu ho zapnite . Tento postup opakujte kdykoli potfebujete pohyb otestovat.

Ovladejte pohyb a zkontrolujte, zda se motor hybe.

Pokud tomu tak nenf, zkontrolujte napéti (pfiblizné 24V) pinl 4 a 5 konektoru J 1 pfipojeného k motoru a zménu
polarity pfi zméné sméru otaceni.

Pokud neni Zadné napéti, zkontrolujte pojistku F1 pobliz konektoru motoru. Pokud je pojistka prepalena,
vymeénte ji. (Ve vétsiné pripadl je potfeba hledat vadu, kteréd zplsobila prepéleni pojistky.) Pricinou mdze byt
mechanicky zamek, porucha motoru, selhani napajeciho systému nebo porucha desky.

Pokud je pojistka neporusena, ale na konektoru neni napéti, vyménte desku 110. jakmile je potvrzeno, Ze mezi
piny 1 a 2 na J2 nebo J3 je napéti priblizné 24V (pokud ne, miZe to znamenat, Ze karta je napajend, ale pfikaz
motoru neprenasi).

5.6.10 Zkontrolujte po okamzité zastavce

Napajeci zdroj mezi pinem 3 (0V) a pinem 1 (+ V) na konektoru J1 by mél byt 5V, pokud ne - zkontrolujte
pojistku F1.

Pokud je pojistka prepalena, je nutné zjistit priinu s ohledem na to, Ze vykon kazdého potenciometru je
chranén. Prepalena pojistka mize byt zplsobena zkratem napajeni potenciometru nebo zkratem v jinych
¢astech systému. V téchto pfipadech odpojte vSechny diskové konektory a vyhledejte problém v systému.
Pokud je pojistka neporusend, zkontrolujte, zda napéti konektori na discich mezi piny 3 (0V) a 2 (poloha)
dosahuje +5V nebo OV podle sméru pohybu.

Pokud napéti zlstavé pevné, zvazte pricinu, kterd mizZe souviset s mechanikou sestavy (hfidel nenf pfipojena
k pohonu) nebo s poruchou potenciometru.

Napéti potenciometru se méni, ale blok se objevuje nahodné&; vS§imnéte si, Ze béhem provozu systém sleduje,
zda se polohové napéti pohybuje pfirozeng, bez nahlych zmén na +5V nebo OV a bez dosaZeni téchto dvou
extrémnich hodnot. V prvnim piipadé mize byt piiGina zplsobena prerusenim systému, preruSenim
potenciometru nebo zkratem. V druhém piipadé mize byt pfi¢inou nespravna poloha potenciometru.

Poloha a provoz potenciometru jsou nesmirné dlleZité, a proto systém sleduje rizné funkéni aspekty.

Pokud je potenciometr nespravné nainstalovan, schopnost doséhnout mechanického posledniho zdvihu pred
jeho zastavenim by jisté zplsobila poskozeni. Z tohoto dlvodu systém kontroluje, Ze centrélni napéti
neprekraduje extrémni hodnoty, tj. +4,5V a 0,5V.

Mohou nastat problémy s vykonem a bezpecénosti, pokud se napéti potenciometru pfi fizeni systému pohonem
nezméni. PFic¢iny mohou souviset s mechanickym Uchopem motoru nebo akéniho €lenu, uvolnénym spojenim
nebo selhanim mechanického spojeni mezi potenciometrem a akénim ¢lenem.

Pokud je zména napéti potenciometru obracena vici akénimu ¢lenu, v tomto pfipadé je spojeni mezi konci
potenciometru nebo diskovym konektorem obraceno. Tato udélost mlize nastat pouze pfi montazi vyrobcem
nebo za technické pomoci systému, ktery nerespektuje plvodni spojeni.

Pokud je kontrola signalu potenciometru v poradku, miZe byt pfic¢inou necinnosti prebytek proudu odebraného
motorem. Pfipojte multimetr (10A v pIné velikosti) na kabelové konektory 3 a 4 v sérii. Zkontrolujte, zda je
pramérny vykon pfi jizdé nizsi nez 4 A. Pokud je vykon vyssi, zkontrolujte mechaniku nebo vyménte pohon.
Pokud vSechny kontroly nevedou kladn&, musi byt deska 110 vyménéna.

Pozor: po vyméné desky musi byt zachovany vSechny koncové Gdery!
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5.6.11 Automatické cyklické testy
Pokud tabulka nefunguje, zkontrolujte nasledujici:
e Zapnéte jeden ze dvou klich ve sklepé (je tam vozik). Zkontrolujte, Ze napéti mezi kontaktem JP5 pin 2
a JP5 pinem 5 (GND) je +5 V pfi uvolnéni spinace a 0 V pfi stisku.
e Pokud je pracovni deska pfipojena, ujistéte se, Ze konektor JP5 Pin 3 nebo JP5 Pin 4 k GND je dostupny
na OV a +5V.

e Pokud je hob pfipojeny, ujistéte se, Ze konektor JP6 pin 1 k GND je dostupny na OV a +5V, pokud hob
neni zapojeny.

5.6.12 Zkontrolujte nabijeci cyklus cartridge.

Vlozte dalkovy ovladaé do jeho pouzdra.

PFipojte vozik az po dosazeni posledniho zdvihu.

Mély by byt slySet tfi pipnuti a cyklus nabijeni stolu by mél zadit.

VSechny disky jsou umistény do nulové polohy.

Sloupec zaéne klesat dol(i a umisti vrSek voziku.

Posunte vozik mirné dozadu, abyste uvolnili druhy koncovy spinac.

Sloupec musi skongit.

e Pockej par sekund a znovu pfipoj cartridge.

e Sloupec vystoupd na nulovou pozici a pohyb se zopakuje.

e  P¥i pohybu doli se horni ¢ast poloZi na ko¢arek, ¢imz se horni ¢ast uvolni. Cyklus se zastavi.

5.6.13 Nacditani shora dolu na stole

Pfipojte vozik aZ po dosaZeni posledniho zdvihu.

M&ly by byt slySet tfi signaly a mél by zacit cyklus hromadného nabijeni

Sloupec se bude pohybovat vzhiru.

Posunte vozik mirné dozadu, abyste uvolnili druhy koncovy spinac.

Sloupec musi skondit.

e Pfipojte vozik az po dosazeni posledniho zdvihu.

e Sloupec se bude pohybovat dolli az do konce tahu a pohyb nahoru se opakuje.

e Béhem pohybu nahoru smérem k nulové poloze sloup zatiZi horni ¢ast a uvolni tramvaj.

5.6.14 Ukladani stolu/ukladani (pracovni deska + zakladna)

e Nastavte spina¢ (na voziku) tak, aby zved! plotnu + zakladnu.

e Pfipojte vozik po dosazeni posledniho zdvihu

o Ma&ly by byt slySet tfi signaly a mél by zacit cyklus hromadného nabijeni
e Sloupec se bude pohybovat dol(.

e  Sjizdéni koné&i kratce po zvednuti sklepa.

5.6.15 Test nabije¢ky baterie
UPOZORNENI: Toto zafizeni je napajeno 220V AC. Nebezpe&né napéti uvnitt, pfimo p¥ipojené k sitil
Pri kontrolach dodrzujte veSkera opatieni, abyste predesli zranénim obsluhy nebo
poskozeni zarizeni.
Uvnitf jsou nasledujici zafizenti:
e Deska 106 (Panel pro nabijeni baterii);
o Komer¢ni sériové spinané zdroje S150 (24 volt()
Bipolarni spinaC se svétlem je umistén mezi hlavnim napétim a vstupem napéjeni.
Vystupni kabel, ktery umoZiuje nabijeni stolu, je pfipojen k konektoru J2 na desce 106.
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5.6.16 Schéma nabijeni baterie

Napéti 27V DC je dodavano napajecim zafizenim a je chranéno pojistkou F1 (4A-250V).

Limit vykonu baterii nesouvisi s maximalnim nabitim baterii (existuje vnitfni samoomezujici rezim), ale s
maximalnim ofekavanym vykonem v nouzovych situacich, aby motor opera¢niho stolu mohl pracovat
soucasné pfi nabijeni baterii.

Vystupni proud je nastavovan pojistkou F1 (6,3A) na desce 106

Zluta LED na nabijeéce baterie ukazuje spojeni mezi napajecim zafizenim a operaénim stolem.

5.6.17 Regulace a kontrola
e Otevrete zafizeni tim, Ze povolite Ctyfi Srouby pod nim.
Prijméte vSechna nezbytna opatieni, abyste zabranili kontaktu s dily béhem jizdy!
Opatrné sundej ram pripojeny k palubni desce, aniz bys musel nutit zapojeni.
Zkontrolujte pojistky na desce.
Pripojte spinac (simulujici otevieny ventil) mezi piny 1 a 2 na konektoru, ktery simuluje stl.
Pfipojte 100 Q rezistor mezi piny 1+ a 2+ na konektoru.
Pfipojte zafizeni k siti a zkontrolujte:
o Pritomnost napéti mezi dvéma Sedymi vodici, které spojuji bipolarni spinaci zdroj, pokud nenfi
napajeni, najdéte pficinu (pojistky, spojeni...);
o Pritomnost napéti mezi ervenym a ¢ernym vodi¢em je asi 27V DC vystupu ze zdroje, pokud nenfi
napajeni, vyménte zdroj nebo zkontrolujte pojistku znovu
o Pritomnost 12V stejnosmérného napéti mezi piny U2 7 a 14. Pokud neni elektfina, vyménte desku
plosnych spoj.
e Zavrete kli¢ a zkontrolujte Zlutou LED na desce.
e Pokud LED nesviti, ale relé na desce je zapnuté a je identifikovano nabijeci napéti (pfiblizné 27,6V DC)
rezistoru na 100 Q, zkontrolujte spoje a LED. Pokud je to vhodné, vyménte desku ploSnych spojd.
e Pokud relé neni napajené, vyménte desku.
e Pokud LED i relé funguji, zkontrolujte vystupni napéti rezistoru na 100 Q. Mélo by byt pfiblizné 27V.
e  Pokud neni vystupni napéti, zkuste otestovat provoz chladice, tj. propojovaci PD, tranzistoru Q1, odporu
R1. Nakonec nejprve vyménte desku plosnych spojli a poté chladic.
e  Pokud vystupni vykon neni kolem 27,6 V DC, je tfeba nastavit zafizova¢ nabijecky.
e  Zkontrolujte limit proudu po kalibraci napéti:
e  Pripojte rezistor 10 Q 100W paralelné s rezistorem 100 Q a zkontrolujte, zda napéti neklesne pod 26
V DC.
e Vypnéte rezistor 10 Q a pfipojte na jeho misto rezistor 4,7 Q 100W. Zkontrolujte, Ze napéti na svorkach
rezistoru délené rezistorem je priblizné 5 az 6 A. Pokud se hodnota proudu lii od popsané, vratte kartu.
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6 Prvni uroven sluzby

Nasledujici instrukce Ize pouzit k detekci a feSeni problémd bez nutnosti vyvolat technickou pomoc. Pro
provedeni sluzby je potfeba dobra znalost elektronickych a mechanickych systém( a vhodné néstroje.

Problém

Reseni

Ani kontrolky na stole pfi
nabijeni ani baterie
nejsou zapnuté.

Pokud se obrazovka nabijeni nesviti a z kldvesnice nebo stolu neni slySet Zadny
zvuk, zkontrolujte nasledujici:

Spravné ovladani klice.

Napéti baterie musi byt vyssi nez 22V.

Pojistka F15 mezi bateriemi a pojistkou F1 na karté 130.

Perfektni spojeni mezi rliznymi konektory.

Vyménte desku 130 nebo zavolejte technickou pomoc.

Displej se rozsviti, ale
nevydava se zadny tén
a/nebo klavesnice
nefunguje spravné, kdyz
je stll zapnuty.

LED svétla na klavesnici by méla byt rozsvicend ASI jednu sekundu
Zkontrolujte, Ze konektor kldvesnice/stolu je spravné pfipojeny. Sundej ho a na
chvili ho pfipoj. Otevii klavesnici a zkontroluj kabely/desky. Pokud je to nutné,
zkontrolujte spojitost vodi¢e mezi deskou a volnym konektorem.

Vyménte desku 130.

Vyménite klavesnici.

Vymeénte vnitfni sloupovy kabel (konektor JP8 - deska 130).

Vyménte desku 120.

Zavolejte technickou pomoc.

Néktera tlacitka na
ovladaci nefunguiji.

Otevrfi ovlada¢ a zkontroluj sprdvné spojeni konektoru mezi panelem tlacitek a
kartou 120.

Vyménte klavesnici na dalkovém ovladadi.

Vyménite kartu klavesnice 120.

Vyménite celou klavesnici.

IR dalkova klavesnice
nefunguje.

Vyménite baterii uvnitf klavesnice.

Otestujte s jinou klavesnici se stejnou adresou (viz interni klavesy).
Zkontrolujte, Ze signal pfijima pouze jeden z téchto dvou telefon(, abyste pfi
vyméné chyby pfijimace (jeden je na displeji s nabitim baterie 103,3 a druhy na
opacné strané sloupce 103b).

Zménte kartu o 130.

Zavolejte technickou pomoc.

Néktera tladitka na
klavesnici na IR ovladaci
nefunguji.

Otevrete ovladac a zkontrolujte spravné spojeni konektoru mezi panelem
tladitek a kartou 105.

Vyménte panel za tlacitka na klavesnici.

Vyménite klavesnici.

Vyménte desku 130.

Zavolejte technickou pomoc.
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Pokud se disk viibec nehybe:
Zkontrolujte F1 pojistky na desce 110.
Zkontrolujte konektor JP1-JP2 na desce 130 a pokud je to nutné, vyménte je.
Zkontrolujte konektor J1-J2-J3 na desce 110 a pfipadné je vyménite.
Pouzijte multimetr k méfeni napéti kontaktl na konektorech 5 a 6, kdyz
stisknete tladitko pohonu. V tomto pfipadé zkontrolujte zapojeni mechaniky,
zafizeni a mechaniku.
LED na klavesnici disku | Pokud z konektoru nevychazi Zadné napéti, zkuste vyménit desku 110.
se rozsviti a pohyb je Pokud disk zaCne a pak zastavi:
zablokovan. e Zkontrolujte mechanickou zévadu (pretizeni).

e Zkontrolujte, zda jsou kontakty mezi mobilnim konektorem a

potenciometrem podél vedeni spravné.

Zkontrolujte napéti mezi OV pélem potenciometru a stfedovym pélem.
Zkontrolujte, zda se toto napéti pfi fizeni zvySuje nebo snizuje. Pokud tomu tak
neni, zkontrolujte upevnéni mezi hfideli potenciometru a pohonem. Pokud ano,
zkuste zménit potenciometr.
Vyménte desku 110.
Zkontrolujte spoje diskl (konektor, vodi¢, potenciometr).
Zkontrolujte, zda jsou kontakty mezi mobilnim konektorem a potenciometrem
podél vedeni spravné.
Zkontrolujte mechanické upevnéni hiidele potenciometru.
Zkuste vyménit desku 110 (ulozit posledni hodiny).

Pohon se nezastavi na
konci zdvihu a/nebo
nedosahne spravné
nulové ¢i planované

polohy. Zavolejte technickou pomoc.

Pfechodné vady, které Zkontrolujte vSechny spoje a odnimatelné svorkovnice

mohou byt obtizné Zkuste vyménit desku 130.

identifikovat Zavolejte technickou pomoc.
Zkontrolujte, jestli napéti baterie po nabiti na 27,6V prudce klesne na 22V.V
tomto pripadé vyménte obé baterie.

Systém ukazuje, Ze V kazdém pfipadé baterie vymérite po 4 letech provozu.

baterie jsou nabité, ale Vypnéte pojistku mezi bateriemi a zvlast zkontrolujte napéti, pokud je rozdil

kdyZ jsou baterie napéti vétsi nez 0,5 V, vyménite baterie.

vypnuté, uz jsou vybité Zkuste vyménit nabijecku baterie.

Zkuste vyménit desku 103.3.

Zavolejte technickou pomoc.

Zkontrolujte, Ze je nabijecka baterie zapojené a zapnuta.

Zelend vystrazna kontrolka na kli¢i a Zlutd LED na nabijeCce by mély byt
Zluty indikator nabijeni | ZAPNUTE.

na displeji stolu nenfi Zkontrolujte spravné pfipojeni nabijeciho konektoru.
zapnuty, kdyz je Zkontrolujte, jestli napéti mezi piny 3 a 5 na konektoru J7 zaCne stoupat péar
nabijecka pfipojena. sekund po zavfeni vika.

Vyménte nabijecku baterie.
Zavolejte technickou pomoc.
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Baterie se nenabijeji
dvanact hodin (100%
nabiti displeje), kdyz je
nabijeCka zapnuta a sviti
Zluta LED dioda

takovém pripadé zkuste vyménit desku 101.2.
dosahuje 27V. V takovém pfipadé baterie vyménte.
potenciometru P1 na desce 102 na nabijecce.

Pokud kalibrace neni mozn4, zkuste vyménit napéajeci zdroj.
Zavolejte technickou pomoc.

Zkontrolujte napéti baterie. Po asi 12 hodinach by méla dosahnout 27,6 V. V
Pokud napéti neni 27V, vyjméte baterie a zkontrolujte, zda napéti kabeld

Pokud jsou baterie odpojené, napéti je niz8i nez 27V, zkuste kalibraci pomoci

Zkontrolujte pfipojeni a funkci kabell a konektoru.

Zluta LED kontrolkana | zkontrolujte pojistky v nabijeéce baterie.
nabijeCce se pfi pripojeni Vymétite desku 106.
nabijeCky nesuviti.

Vyménte nabijecku baterie.

7 Na&hradni dily

7.1 Tabulka
Kéd Popis
V CA Par baterii 12V/12A

V TU-5 Délkové ovladani 5 motor( se spirdlovym drétem a konektorem
V TU-6 Délkové ovladani 6 motor( se spirdlovym drétem a konektorem
V TF-5 Délkové ovladdané 5 motor(i
V TF-6 Délkové ovladani 6 motorl
R300 Logicka karta 130
R400 Logicka karta 110
R231 103.3 Bateriova displejova karta
R310-5 Dalkovy ovladaci panel 5 motor(
R310-6 Dalkovy ovladaci panel 6 motor(i
R235-5 Dalkové ovladany IR panel s péti motory
R235-6 Délkové ovladany IR panel 6 motor(i
R207/3 4pélovy kabel JP8 (karta 130) na klavesnici
R240/D | JP4 10pdlovy vodi¢ (karta 130) na displeji
R207 Pfipojovaci kabel, klavesnice, 4 pély s konektorem
7.2 Dalkové ovladany EM TU
Kéd Popis
R307 EM TU pfipojovaci kabel
R307/1 DIN 8pinovy sam¢i konektor pro EMTU (dalkové ovladani)
R308 Vnéjsi PVC konstrukce pro EM TU
R309 Interni elektronické deska pro EM TU Series 2010
R310 Dalkové ovladani klavesnice EM TU
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7.3 Nabijecka baterie

Kéd Popis

R221 Zapinani/vypinéni pomoci osvétleni

R222 LED + LED s porty

R223 Sitova zasuvka

R224 Sitovy kabel 220V

R225 Nabijecka kabelu / operaéniho stolu (v kombinaci s ¢islem 2 R227)

R227 Nabije¢ka saméiho konektoru - operaéni stdl

R228 Samdi vstupni konektor (na sloupek nebo nabijecku)

R229 Nabijeni baterie na palubé

R230 Nabije€ka baterie s pfepinanim

R231 Stav nabiti baterie pro ovladaci displej

R232 Elektronické ovladani desky, stav nabijeni baterie + infralerveny pfijimac
7.4 Infracervené dalkové ovladané EM TF

Kéd Popis

R233 PVC vnéjsi natér

R234 Interni elektronicka deska

R235 Dalkova klavesnice

R236 Dalkovy hék na zapojeni

R237 9V baterie

R238 InfraCerveny pfijimac pro stojanové zobrazeni

R239 Elektronicky infraerveny pfijimac¢ umistény na sloupci

R240 Dratovy infraerveny adaptér
7.5 Tramvaj

Kod Popis

R241 Roztocené kolo

R242 Smérové kolo

R243 NoZni spina¢ ovladani tramvajovych kol

R245 Nahoru/dolG pedél tramvaje

R246 Sklédaci péka pro tramvaj Trendelenburg a pfepina¢ tramvaje Trendelenburg

R347 Povrchova Uprava tramvaji SE TR3-2010 a SE TR4-2010

R349 Ochranné cerpadlo pro horni a doIni télo na tramvajich SE TR3-2010 a SE TR4-2010

7.6 Objednavani nahradnich dild

PFi objednavce nahradnich dill jsou uvedeny nésledujici podrobnosti:
e  Sériové Cislo stolu nebo napéjeciho zdroje.

o Kbd.
e Popis.
e MnoZstvi.

e Jaky druh doruceni je potfeba (napf. béZné nebo rychlé)?

Néhradni dily jsou k dispozici po dobu 10 let od data dodani materiélu.

Obvykle jsou poskytovany nejnovéjsi verze elektronickych obvodl. Pro relevantni aktualizace se podivejte na
technickou dokumentaci a/nebo kontaktujte vyrobce pro aktualizaci nejstar§ich model( stol(l a napéjeni.
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8 Podminky zaruky

Tekno-Medical garantuje zafizeni proti jakymkoli vaddm v materidlech nebo vyrobé& do 24 mésicl od data
dodéani.

B&hem této doby Tekno-Medical zdarma vyméni nebo opravi dily zaslané zékazniky, které jsou oznaceny jako
vadné.

Tato zaruka nezahrnuje spotfebni dily (matrace, sponky atd.).

Zaruka kon¢i okamZité, pokud je zboZi opraveno nebo upraveno osobami, které nejsou pisemné opravnény
Tekno-Medical.

Skody nebo nehody vzniklé v diisledku jednani zakaznikd, jako je nedbalost, nedostateény dohled, nespravna
nebo $patnd instalace, nedodrZeni pokynd, poplatek nebo nespravné pouzivani stolu, nejsou zahrnuty do této
zaruky.

Zarucni opravy a vymény neprodluzuji plvodni zaruéni dobu.

Tato zaruka nezahrnuje vraceni penéz za pfimé nebo nepfimé Skody zplsobené osobam nebo predmétim.

9 Technicka pomoc
Technickou pomoc poskytuje mistni agent nebo pfimo vyrobce.

9.1 Opravy

Tekno-Medical poskytuje servis opravy desek plo$nych spoja.

Sluzba poskytuje opravy a testy komponentd, které jsou provadény se stejnou péci jako u novych produktd.
Opravené desky ploSnych spoji Ize zakoupit za cenu nizsi nez hodnota nového produktu. Potfebné dily nemusi
byt v dobé objednéavky k dispozici. Prosim, vratte vadné desky plo$nych spojl, pokud nebyla poSkozena natolik,
Ze je potfeba opravit (rozbita, spélena, viditelné poSkozena atd.).

9.2 Navraty

Zbozi Ize vratit do deseti (10) dnli od data odesléani, pokud material nebyl pouzit.

9.3 Aktualizace

Aktualizace tohoto manudlu a IfU jsou vysledkem vylepSeni a/nebo zmén podle uvazeni Tekno-Medical.
Skute€nou verzi tohoto manuélu Ize objednat od mail@tekno-medical.com.
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| Picture 2
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| Picture 4
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Picture 5
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| Picture 8

x

MOTOR 6 - THORAX SPLIT
(2

MOTOR 3 - LATERAL L / R

MOTOR 5 - BACKREST

MOTOR 2 - TRENDEL. /REV. TRENDEL.
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L1: LOGIC BOARD 130
M1: MOTOR DRIVER 110 UP/DOWN
M2: MOTOR DRIVER 110 TRENDEL./REV. TRENDEL.

M3:
M4:

MOTOR DRIVER 110 LATERAL R/L
MOTOR DRIVER 110 SLIDING

M5: MOTOR DRIVER 110 BACKREST
M6: MOTOR DRIVER 110 THORAX SPLIT
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\Picture 10

REMOTE CONTROL KEYBOARD
( VIEW FROM BELOW )
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Picture 13

Lateral Right / Left

Motor 3
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Picture 15

Backrest
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Picture 17

Motor 1
Up / Down
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